Einspindelroboter RSH5 - Gerade -

SINGLE AXIS ROBOT (®Hinweise zum CE-Zeichen.B= S.456

MBauteile: Aktuator, Controller, Kabel, (Batterie), (Entstérfilter) Teilenummer Auswahl
Miziivehor Ausfiihrung | Steigung (mm) | Mit/ohne Bremse (1) Controller E/A-Modul | Mitohne Entstiriter (3) | Kabellange (m) | Hub (mm) |Riickspeiseeinheit
Spezifikationen Controller-E/A "
Aktuator e NPN, PNP CC-Link DeviceNet 05 Nit entraten: Frei Speaikationen | AbsoutEncoder | el Ausinng NPN: N Nicht enthalten: FO | "Standard | Flexibel RGT
3 Zubehdr (e gisanveom (CD-ROM) Netzstecker, EXT-Stecker, Bindstecker RSH5 10 Iasseﬁ (mitDeenspecherater) | Serfafoen PNP: P Enthalten: F1 35m3  [35mR3 150~1050 | @wanten Sie. immer diese
- CC-Link-Anschluss | DeviceNet-Anschluss 20 Enthalten: B AC100~115V CC-Link: C Spezifikatio- 5m:5 5m:R5 (50mm-Schritte) Option bel Huben von
BRoboterwerkstoff/Oberflichenbehandiung 30| aen AC200-230V | C22A C22B_| | DeviceNet:D |  nenB¥'S.508 10m:10_| fom: R10 Veiaen Amendnge
Netzkabel Bauteile Fii i Schlitten | Se (@1) Wahlen Sie fiir vertikale Anwendungen die Option ,Bremse“. (Die Ausfiihrung mit Bremse ist fiir Steigung 30 nicht erhiltich.)
— — — ) Die Controller werden werksseitig mit Parametern fi jede Ausfinrung voreingestellt, Die Datenspeicherbatterien sind nicht RoHS-konform.
[ Werkstoff | Aluminium Stahl Aluminium ) Fiir diesen Artikel ist ein Entstrfiter erforderlich. Wenn der Kunde den Entstorfitter getrennt einkaut, wahlen i bitte ,Nicht enthalten®. Achten Sie darauf, dass an der Hauptseite eines Entstorfilters ein Uberspannungsschutz installert ist. Bzgl. Einzelheiten siehe Bedienungsaneitung
it - _Bfigisat | Eloxiert - Eloxiert | Eloxiert
(S .’I‘("ge"‘le'“e Seezifikationen — — ¥ Ordering [Telenummer| - [ Controler | - | E/A-Modul| - [mowsemsirie | - [ Kabellinge | - | Hub |
- ugelge- ositions- | Betriehsumgebungstem-
windetrieb Motor sensor peratur, L igkei Example RSH520B - C22A - N - F1 - 3 - 200
(CD-ROM) 015 Wechselstiomser- 0~40°C, 35~85%RH ®Fiir von Aktuatoren mit R it hangen Sie bitte -RGT an Hub.
tor Drehmelder o’ -
L (C7 gewalzt) Vﬁl%’w (Keine Kondensation) Preis R terk
Controller-Spezifikationen 5~ S.497~506 WPreis Roboterkorpus
lStandardspezifikationen FAQCE'S.504 T Stiickpreis 1 ~ 5 Stk.
Ausfiih- | Steigung | Wiederholgenau- | Max. Tragkraft (kg) | Nennkraft | Max, Gesc_hwindig- Hub (mm) Nennle- |Stromversor-| Max. Positio- mer Hub (mm)
rung (mm) igkeit (mm) Horizontal | Vertikal (N) ket (Hinweis|(mm’s) bensdauer gung nierpunkt 150 200/250 | 300/350 | 400/450 | 500/550 | 600/650 | 700/750 | 800/850 | 900/950 | 1000/1050
05 80 20 339 ~300 1-phasigterWechseI- RSH5 1]
- . . strom —
RSH5 |—0 +0.01 » 1 108 200 (ociang &b | min. 10000km | -y | 255 Punkte RSH5 B
30 15 = 56 ~1800 2021*&%0\/ [l Controllerpreis W Kabelpreis Wl Preis Entstérfilter
(Hinweis) Die Maximalgeschwindigkeiten kénnen je nach Traglast abweichen. Bitte beachten Sie die Tabelle ,,Empfohlene Maximalgeschwindigkeiten®. fiih- Stickpreis 1 ~ 5 Stk. Kabel | Stiickpreis | Kabel | Stiickpreis ~mitiohne Entstdrfiter | Stiickpreis 1 ~ 5 Stk.
/C22A /C22B  (Standard) | 1~5Stk. | (flexibel) | 1~5Stk. — -
UNG| Absolut-Encoder | Inkrementelle Niht enthalten: FO
E/A ) " ] I, 3 R3 = =
ca. 250 (Mot 17045 e 2: A rsringicher S des s Hub 852 i 3.0 springcer Seeds st Moo (mit Ausfiihrung 5 R5 - F1
[ 70 0 i Sef e st Nowr ‘ (85: an urspringlicher Motorseite) N 10 R10
12021 (Hinweis 1 90 3521 (Hinveis 4 P
70 2-06t7 Tiefe 8 C
| 32 8-M6x1.0 Tiefe 8 D
[ $0% ¢ 604 ' T T
i —
=4l S I —
| | | | i .
| i T i WZulissiges statisches Moment A NOt't.z
: 500 & 600 i | i L . - Momentdiagramm Der Schaltkreis zur Stromunterbrechung ist
15021 (mit Bromse) (Hinwieis 1) g B Zulassige Uberhanglast in dleselmF?or}lt)(lt):!irfplctl_t |l:|st%|hen, u_rfn etl‘ne
| (.25 20 B et ot N - Horizontaler Einsatz - Fiir Wandmontage - Vertikaler Einsatz MY rSniz)hﬂeT:e;SS}'es);le#ZJ e:;ggl‘\chg.enspen e
135 (o s s ) A Achten Sie darauf, einen externen Schaltkreis
131 4-M5x0.8 Tiefe 7. 50 20 2w zur Stromunterbrechung und einen Not-Halt-
Bt st i b Sl 2l T 11 & Schaltkreis einzubauen. Schaltungsbeispiele
R - —— e B o siehe BE'S.503
8 q e A I P N-m
A MY [ MP [ MR
g z | c MR 232 204
30 (mit Bremse) L c
130 (mit Bremse) B o (PBitte bestatigen Sie Details von max. Geschwindigkeiten in
- 100 Mx200 A 105 mm mm mm  [Max. Geschwindigkeit (mm/s) ~ Abhéngigkeit verschiedener Hiibe mit MISUMI Web Simulator.
15 . 200 N-M6x1.0 Tiefe 10 - Steigung l\sllgs;; - ;\75 1?8 2(;‘2 Steigung g(a;(s; 2/:6 37 - 3}9 - Steigung :ﬁ;s:ge 518\7 4(5:6 Ausfilh- | Steigung Hub (mm)
= " run (mm) =
o &< + @ e ° 05 [60kg[1493] 135 | 194 05 |40kg| 167 | 64 | 798 05 |[15kg| 383 | 297 9 150-700 | 750800 | 850 [ 900 | 950 [1000]1050
12 K=0.02 80Kkg [ 1466 107 | 159 60kg| 88 | 20 | 508 20kg | 281 | 218 05 300 240 195 150 135
2 8 51, ,,,,,,,,, @ [ - 15kg [1132] 353 | 361 10kg[ 312 [ 189 | 690 4kg [1232] 956 RSH5 10 600 480 390 300 270
156 (mit Bremse) \ [ 10 [40kg| 872 | 183 | 218 10 |20kg| 140 | 57 | 402 10 | 8kg | 634 | 492 20 | 1000~1200 960 780 600 540
: EY : : S 2153 366 80 S [0 ari 1575 g [0 60 30 o00-1600] 1440 | Tiro | 900 80
g 200 ‘ N-07 Tiofe © 20 15kg 1193] 465 | 430 20 10kg 202 | 276 | 775 20 2kg 12001200 (®Bei Hubbereichen von 650mm oder mehr konnen Kugelgewindetriebe in bestimmten Be-
9 9 9 triebsbereichen mitschwingen (kritische Geschwindigkeit). Verringern Sie in diesem Fall die
125 Mx200 A 80 30kg | 1266 | 245 | 294 30kg| 219 | 105 | 678 4kg | 1154 895 Betri indigkeit gemaB der in der Tabelle oben max. G indigkei
- 2-010kr ~C 5kg | 1756 | 1364 | 863 5kg | 951 | 969 | 1286
155 (mit Bremse) . —— 30 30
Siehe Q hnitt: ht C-C.
iene Luerschnittansic L 15kg 123? 467 | 438 ‘15kg 408 277 803 <Preisbeispiel> Die Preise beziehen sich auf die Teilenumme links.
(®)Wenn der Uberhang gleich 0 ist, verwenden Sie auBen montierte Profilschienenfiihrungen zur Stiitzung der Gewichtslast. (Aktuator) + (Controller) + (Kabe\) + (Emstérﬁlter) +
2 Entstoriter| _ | Kabel ‘ B ‘ R
l /I Atterations g | 7 [ otndn ‘ Linge || MP |- (G,E-usw) + ot = Gesamtpreis
| RSH520B - C22A - N - FA - 3 - 200 - G-E
4 ; a Support-Softy Support-Softv E/A-Kabel Kabel fiir Kaskaden- | Gebrauchsanweisung
ifikatio- | mit Mit USB- D-Submit’ verbindung MJ5: Korpus
Querschnitt C-C . . . nen .
_— Hinweis 1 Mechanische Anschlagposition von den Enden. el P [ 4 KJs: Controller
Hinweis 2 Fiir groBe Steigungsausfiihrung (Steigung 30), 172.5+4. Optionen Wechsel des Schmier- | e ishgorts o . (€21/622)
Hinweis 3 Fiir groBe Steigungsausfiihrung (Steigung 30), 85:+4. stoffs & &
Hinweis 4 Fiir groBe Steigungsausfiihrung (Steigung 30), 32.5+1.
Hinweis 5 Der Mindestbiegeradius des Motorkabels betrégt 50mm. .
RS RS Lénge: 300mm
B Abmessungen/Masse Code G E H D S R T C MJ5/KJ3
Ausfiih- |Abmessun- Hub (mm) X X . - et P PO § . . U A Bedienungsanleitung
rung |gen/Masse| 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 [1000[1050 :gg;"n'e;jrgfkfeﬁ:’" o |Die Gundposiion wird | Hancstevererat st | it | Support Safvaro mil | SupportSoftware it | B&-Kabel nbegren, | mefrere COnLoler | eien,
L (mm) | 405 | 455 | 505 | 555 | 605 | 655 | 705 | 755 | 805 | 855 | 905 | 955 | 1005 | 1055 | 1105 | 1155 | 1205 | 1255 | 1305 Spez. Schmierstoff ausge- ::;:;Zgﬁs&i::;’t‘e ;ng;;:;n prssgs | Moegrifen L kabel Inbaarifien. | PNP-Konfigurati (émnen :E;kwmr
A (mm) | 200 50 100 | 150 | 200 50 100 | 150 | 200 50 100 | 150 | 200 50 100 | 150 | 200 50 100 tauscht. e 507 | Speifikationen B=S.503, | Spezifikationen Spezifikationen Spezifikationen werden. Fir éontroller
(NSK LG2) i 507 25S5.503,507 rS.507 2S.507 Spezifikationen .
RSH5 M (mm) 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 & 3 3 4 4 4 4 5 5 e KJ3:
N (mm) 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 -
L (mm ) 2407724071 2407} 2407|74207| 4207 4207\ 420711600 | 600 ] 6001 |"600"| 780 | 7807|[7807| 780 | 960 |/ 9607|960 %[F)lljer ggiznbievliiISUSr:i}:deaﬁesl"fi:;:n%isr':ztnzl;lséﬁ:?ugrséittig(f(;e(rjigizegs ”eo?-ltss?]m;;u E’iséﬁllg"Aa}l(s"isgl‘zi::nzfl::Z\u f;tr:;uerun bei paralleler Kommunikation erforderlich
Masse (kg) | 6.2 | 6.9 | 7.5 | 8.2 | 88 | 9.5 | 10.1 | 10.8 | 11.4 | 12.1 | 12.6 | 13.4 | 13.9 | 146 | 152 | 159 | 16,5 | 17.2 | 17.8 (®Detalls yu Kaskaden sihe EX-5.505 ¢ o - e :

(®)Die Masse ist mit Bremse 0.7kg héher.



