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Dedizierter Positions-Controller für Einspindelroboter
Kompakt, vielseitig und hohe Leistung  E Hinweise zum CE-Zeichen.  D S.456

Teilenummer - E/A-Modul
EXRS-C1 - N

Teilenummer - E/A-Modul
EXRS-C22A - N

 Q Für Schrittmotor

 Q Für Servomotor
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 E Bei noch größeren Bestellmengen Preis bitte gesondert anfragen.

 Q Stückpreis für Controller

 E Bei noch größeren Bestellmengen Preis bitte gesondert anfragen.

Teilenummer E/A-Modul
Stückpreis Mengen-Rabatt

1 Stk. 2~3 Stk. 4~5 Stk.

EXRS- C22A
Absolut-Encoder (mit 

Datensicherungsbatterie)

NPN:N
PNP:P

CC-Link:C
DeviceNet:D

EXRS- C22B
Inkrementelle Ausführung

NPN:N
PNP:P

CC-Link:C
DeviceNet:D

 Q Stückpreis für Controller

 Q Signalfunktionsbeschreibungen der parallelen E/A-Steuerung
Ausfüh-

rung Pin-Nr. Signalbezeich-
nung Bedeutung Beschreibung

Eingang

A1&A2 +COM E/A-Stromversorgungseingang
Basis+ (24V)

∙ Externe Stromversorgung (+) Klemme
∙ DC24±10%

A3&A4 NC Nicht verbunden Nicht verwendet.

A5~A12 PIN0~7 Punktenr. Set
(Binary)

∙ Angabe der Punkt-Nr. der eingestellten Zielposition
∙ Angabe der Punkt-Nr. für Eingabe der gegenwärtigen Position (bei Handbetrieb).

A13 JOG+ Tippbetrieb (+) Bei ON (im Handbetrieb) in + Richtung vorrücken
A14 JOG- Tippbetrieb (-) Bei ON (im Handbetrieb) in - Richtung zurückfahren
A15 MANUAL Handbetrieb Umschalten auf Handbetrieb
A16 ORG Zurück zur Ausgangsposition Ausgangsposition anfahren
A17 /LOCK Verriegelung Externer Eingang ist erlaubt. Wenn auf AUS gestellt während Bewegung, wird die Verzögerung gestoppt.
A18 START Start des Vorgangs Beginn der Positionierung zur vorgegebenen Punkt-Nr.

A19 RESET Zurücksetzen
∙ Alarmrückstellung
∙ Rücksetzpunkt-Nr. Ausgang
∙ Im relativen Positioniermodus die verbleibende Verfahrwegentfernung löschen

A20 SERVO Servomotor EIN Motor AN/AUS

Leis-
tung

B1~B8 POUT0~7 Punkt-Nr. Ausgang
(Binary)

∙ Punkt-Nr. der Ausgänge wählbar durch Positioniervorgang.
∙ Alarm-Nr. der Ausgänge im Alarmfall (Aktivierungs-/Deaktivierungseinstellung ist verfügbar)

B9 OUT0 Steuerausgang 0 Wählen Sie beliebig aus dem Folgenden aus, abhängig von den „Parametereinstellun-
gen“.
Zonenausgang, individueller Zonenausgang, Status des manuellen Betriebs, Abschluss 
der Referenzfahrt, 
@Endanschlag, Alarmausgang, Näherungsausgang, in Bewegung

B10 OUT1 Steuerausgang 1
B11 OUT2 Steuerausgang 2
B12 OUT3 Steuerausgang 3
B13 BUSY In Betrieb Im Betrieb "ON"
B14 END Abschluss des Betriebsvorgangs Setzt nach erfolgreichem Abschluss das Operationsergebnis auf ON durch Ausgang.
B15 /ALM Alarm Bei regulärem Status „ON“, im Alarmfall Ausgabe von „OFF“
B16 SRV-S Servostatus Auf EIN gestellt zum Zeitpunkt, an dem der Motor mit Strom versorgt wird.

B17~B18 NC Nicht verbunden Nicht verwendet.

B19~B20 -COM E/A-Stromversorgungseingang
Basis+ (0V)

∙ Externe Stromversorgung (-) Klemme
∙ Eingänge zu externer 0V-Klemme.

E/A-Schaltbild

 Q Ausgangsbereich
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PNP-Ausführung
 Q Eingangsbereich
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 Q Eingangsbereich

Logik intern 
Schaltung

Logik
intern

Schaltung

Logik
intern

Schaltung

Logik
intern

Schaltung

� Eingänge

� Ausgänge

DC24V

DC24V

Traglast

Traglast
DC24V

-COM

+COM

-COM

+COM

-COM

+COM

-COM

+COM

� Eingänge

� Ausgänge

DC24V

Ausführung NPN Ausführung PNP

Wählen Sie aus vier Ausführungen entsprechend den Spezifikationen der SPS.
(Gemeinsame Spezifikationen von EXRS-C1 und EXRS-C2)E/A-Modul

Ausführung Beschreibung

NPN (E/A parallel) 16 Eingänge (extern DC24V±10%, 4mA Drain/1 Punkt/Basis+)
16 Ausgänge (extern DC24V±10%, 50mA/1 Punkt, 0.4A max. / 8 Punkte, P-schaltend)

NPN (E/A parallel) 16 Eingänge (extern DC24V±10%, 4mA /Basis-)
16 Outputs (extern DC24V±10%, 50mA/1 Punkt, 0.4A max. / 8 Punkte, N-schaltend)

CC-Link CC-Link passend für Ver1.10, Ferngerätestation (1)
DeviceNet DeviceNet Slave 1 Knoten (SPS-Einstellungen stehen auf der Website von MISUMI zur Verfügung)

Kommunikationsangaben
 Q CC-Link-Netzwerkkartenspezifikation

Artikel CC-Link Netzwerkspezifikation
Kommunikationsprotokoll CC-Link V1.10

Station Ferngerätestation
Anzahl belegter Stationen 1 Station

Stationsnummer einstellen 1~64
Kommunikationsgeschwindigkeit einstellen 156Kbps 625Kbps 2.5Mbps 5Mbps 10Mbps

Gesamtreichweite 1200m 900m 400m 160m 100m
Monitor-LED RUN, ERR, SD, RD

 Q DeviceNet Netzwerkspezifikation
Artikel DeviceNet Netzwerkspezifikation

Kompatible DeviceNet-Spezifikation Volume 1 Release2.0/Volume 2 Release2.0
Gerätetyp Generic Device (allgemeines Gerät)

MAC ID-Einstellung 0~63
Kommunikationsgeschwindigkeit einstellen 125kpbs 250kbps 500kbps

Gesamtreichweite 500m 250m 100m
Monitor-LED Modul, Netzwerk

 Q� �Standard COM1 Kommunika-
tionsspezifikationen (RS232C)

Artikel Spezifikationen
Übertragungsgeschwindigkeit 38400bps
Datenbitlänge 8 Bit

Stoppbits 1 Bit
Parität Ungerade

Flusskontrolle nicht verfügbar
Übertragungsmethode Vollduplex-Übertragung

B1B2
0

A1A2
0

A1A2
0

B1B2
0

[Controllerseite]
Buchse

Paralleles E/A-Kabel
(Flachbandkabel)

[Vorgeschaltete Steuerung]
Ausschaltkabel

 E Externe Stromquelle DC24V (3A oder mehr) muss von Kunden zur Verfügung gestellt werden.
 E E/A-Kabel nicht inbegriffen Auswählen als optionaler Artikel.
 E Eine externe Nothalt-Schaltung ist für Servicezwecke erforderlich.
 E Keine separate Auswahl eines Controllers nötig, da beim Kauf eines kompletten Einspindelroboter-
Sets der Controller inbegriffen ist.
 E Beim separaten Kauf eines Controllers ist die Teilenummer des betreffenden Einspindelroboters erforderlich.
 E Die Support-Software ist erforderlich, um Kombinationen von Controllern/Robotern zu ändern oder 
Adressänderungen aufgrund von CC-Link-Konfigurationsänderungen vorzunehmen.
 E Eine Hilfsstromversorgung ist nicht erhältlich.

Hinweise

 E Externe Stromquelle DC24V (3A oder mehr) muss 
von Kunden zur Verfügung gestellt werden. Erforder-
liche Netzteile für Brems- und E/A-Kommunikation.
 E E/A-Kabel nicht inbegriffen Auswählen als 
optionalen Artikel.
 E Eine externe Nothalt-Schaltung ist für Service-
zwecke erforderlich.
 E Keine separate Auswahl eine Controllers nötig, 
da beim Kauf eines kompletten Einspindelroboter-
Sets der Controller inbegriffen ist.
 E Beim separaten Kauf eines Controllers ist die 
Teilenummer des betreffenden Einspindelroboters 
erforderlich.
 E Die Support-Software ist erforderlich, um Kom-
binationen von Controllern/Robotern zu ändern oder 
Adressänderungen aufgrund von CC-Link-Konfigurati-
onsänderungen vorzunehmen.
 E Eine Hilfsstromversorgung ist nicht erhältlich.

Hinweise

 Q Tabelle der EXT-Anschlusssignale für EXRS-C21/C22 Controller
Steckverbinder sind an Controllern angebracht. Nothalt-Schaltungsaufbau und 
Buchse für Bremsstromversorgung.

Pin-Nr. Signalbezeichnung Beschreibung
1 +V24 Stromeingang mechanische Bremse
2 0V Gleichstromquelle muss von Kunden zur Verfügung gestellt werden.
3 ES+ Interne Stromversorgung, Nothalteingang
4 ES1 Nothalt, Eingang 1
5 ES2 Nothalt, Eingang 2
6 ES- Nothalt, Bereit
7 MPRDY1 Ausgangskontakte Hauptstromversorgung bereit
8 MPRDY2 (DC24V Stromquelle muss von Kunden zur Verfügung gestellt werden)

RS 1/2/3
RS 1C/2C/3C

RSD 1/2/3
RSDG 1/2/3

 Q Gesteuerter Aktuator

RSH 1/2/3/4/5
RSH 1C/2C/3C

RSF4
RSB 1/2

 Q Gesteuerter Aktuator

Teilenummer E/A-Modul
Stückpreis Mengen-Rabatt

1 Stk. 2~3 Stk. 4~5 Stk.

EXRS-C1

NPN:N
PNP:P

CC-Link:C
DeviceNet:D


