Manuelle Einheiten Manuelle Einheiten

Mit festem Tisch Handradausrichtung konfigurierbar

EMerkmale: Direktes Klemmen am Tisch verhindert Positionsversatz aufgrund Spiels der Leitspindel. Merkmale: Handradausrichtung frei wéhlbar. Optimal fiir Einsatz auf engstem Raum geeignet.
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Me-Muttom vervendon. Hinweis 1) Die Hubgrenze entspricht der mechanischen Begrenzung. N 135 775 L
(OM6-Muttern verwenden 10 Hinweis 1) Die Hubgrenze entspricht der mechanischen Begrenzung.
Teilenummer Lange Effektiv- Gewindetrieb | Zuldssige Last (N) tféhigkeit (N+m) | Befestigungsbohrung Grundplatte (K) Masse (kg)
Ausfiih- Mit Handrad | Grundplat- ul Gewin- | Stei- | Horizon- | Verti- ¢ | Mit Handrad | Mit Handrad Teilenummer Grund- ) Zulssige Last N Zussiges Moment (N-m) Mit Handrad Beefngtohing | Masse (kg)
Nr. te St(mm) Ma Mb Mc s B Handradaus- |~ o4 Effektiv- L
rung L (mm) de-0 | gung | tal kal Wit A TB[Cc|A[B]C Ausfih-| . | Mit Handrad |ictunglor- & geL | U0 fGovin | Stei- | s | v |y [ | A B © s | g |_MitHandrad
170 53 150 1 292932 rung | " fguietar | ") | SUmM) | de0 | gung | @ | W E[F|[G|E|F|G|E][F]G A [B | C
220 103 200 4 343437 A Kunststoff- 170 53 150 4 47 | 47 | 5
v | kenststof 320 203 wl s las |l 7 | 5 | 5 [0O90 6 | oo | g1 |13 44 24 [47 handarif . o 220 [0 200 52 | 52 | 55
UnStstoft- 370 253 175 6 494952 handradaus [ 1) 320 | 203 150 6262 | 65
handgriff KUEF| 20 Kunststoff L 20 4 | 490 98 | 14 | 14 | 27 | 107 |1095| 67 | 122 |1245| 82 | 122 |1245| 82 ———
B Winkelhandrad 420 303 200 6 54|54 |57 Klappbare H 370 253 175 | 6 | 67 |67 | 7
KUEC aus Kunststoff 470 353 150 8 595962 Ausftrung 420 | 303 200 72[72]75
Klappbare 170 53 150 4 35|35(38 handrad 470 353 150 | 8 | 77| 77|77
ACUngi?rzlfJ:geichen 220 103 200 4 4 4 |43 (®Die zulassige Last fiir dieses Produkt ist die Last, die auf dem Stelltisch so platziert werden kann, dass er noch bewegt werden kann. Die Einbaurichtung ist als ,Horizontal* oder ,Vertikal“ angegeben.
: 320 203 150 6 5|5 |53
20 handrad 20 4 490 98 14 14 27 107 | 89 | 121
370 253 175 6 55|55 |58 - = -
220 303 200 6 616 |63 Ordering ‘ Teilenummer | - | MitHandrad | - | Hendradausrichtung | - Teilenummer | Mit Hand- Stiickpreis 1 ~ 2 Stk.
: Example  KUEF20 - A - L . 320 Ausfiihrung | Nr. rad | L=170 | L=220 | L=320 | L=370 | L=420 | L=470
470 353 150 8 6.5 |6.5|6.8 A
(®)Die zulassige Last fiir dieses Produkt ist die Last, die auf dem Stelltisch so platziert werden kann, dass er noch bewegt werden kann. Die Einbaurichtung ist als ,Horizontal* oder ,Vertikal“ angegeben. KUEF | 20 B
Ordering | Tei ‘ - ‘ Mit Handrad ‘ - ‘ Klemmenposition ‘ Teilenummer | Mit Hand- Stiickpreis 1 ~ 2 Stk. c
Example  KUEC14 - A . W Ausfilhrung [ Nr. r:d L=170 | L=220 | L=320 | L=370 | L=420 | L=470
14 B
KUEC C M Genauigkeit
S - Parallelitat :
Ausfiihrun: Spiel (mm)
20 B M Erforderliches Drehmoment, erforderliche Drehkraft 9 (mm) el )
c i D (N'm)|_Er iche Drehkraft (N) KUEF 0.15 0.5
Genauigkeit Ausfiihrun Nr. | Horizontal | Vertikal | Horizontal | Vertikal
!Dfiir::n‘km'i;rlgnﬂaggge’;lwa tund dient nur ls Referenzvert, WGenavigker — g *Parallglitét ist der Grad der Laufparallelitdt von MaB B gegeniiber MaB A.
: garant v ur et Ausfiihrung Parallelitat Spiel (mm) KUEF 20 0.059 0.420 2.261 16.164 (Siehe Abbildung unten)
M Klemmkraft-Testmethode (mm) — — *Spiel ist ohne Gewahr und dient nur als Referenzwert.
KUEC 015 03 *Drehmoment und Drehkraft, die bei max. Traglast erforderlich sind.
MErforderliches Di er i D J;‘ i 3 *Drehkraft ist die Kraft, die das Handrad zum Drehen bringt
Te!.lenummer Erforc'ierliches 0 = (N-m) Erfo_rderliche Dmh;(_Lquﬂ N; *Parallelitat ist der Grad der Laufparallelitét von MaB B gegeniiber "Die vertikalen Werte entsprechen den Werten beim Anheben des Tisches. Drefkraft
Ausfiihrung | Nr. Horizontal Vertikal Horizontal Vertikal MaB A. (Siehe Abbildung unten.)
KUEC 14 0.039 0.206 1.503 7.918 *Der Wert des Spiels st fiir den ausgespannten Zustand. (Referenzwert)
20 0.059 0.426 2.261 16.402

*Drehmoment und Drehkraft, die bei max. Traglast erforderlich sind. WParallelititsabb.

*Drehkraft ist die Kraft, die das Handrad zum Drehen bringt
*Die vertikalen Werte entsprechen den Werten beim Anheben des Tisches.
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* Die gezeigte Klemmkraft ist eine
Kraft zum Bewegen des Tisches,
wenn die Anzugskraft 30N
betréigt.




