Praktische Sensorsétze sind ebenfalls erhltlich. L&~ S.424

Lineareinheiten LX26 Standardausfiihrung/Geschlossene Ausfiihrung

Registrertes Design/ Gebrauchsmuste Spezi{i)l((:;ionen Teilenummer Anz. Fiihrungs- | Motoradapter- Lange |« Effektivhub Gesarlntgle ‘.’.v:iht .(kg) LEE BerLisgtigungsboh-
wagen platten ?ar;gczl-.) b
otandard Hohe Giite * Prazisionsgiite P B1 | B2 | wmg) |B1 | B2 |B1 | B2| A | P | B Botrngen i)
0 (mm) 8
: Standardfett (Standardfett) 100
Steigung (mm) 2,510 ‘LX2602 )(C) LX2602 (C) P (Servomotor) (Nur Steigung 2) 17 0.87 1.07 10 10
Genauigkeit Hohe Gilte/Prézisionsgilte LX2605 (€} LX2605 (C) P A2625 A2628 R ] ] — 1 4
[ Zubehsr LX2610 (C) LX2610 (C) P (1 Stk) A2638 A2640 | 150 | 67 | - WB|| = |8 = || & &
(DMotoradapterplatte ) ) ' i it qeri . : P E2640
e N EN AW-5052 Aquiv. Isﬁ]warz eloviert Lsucnhgr)mersmﬂ mit geringer Staubbil- (sstzgggﬁgﬁg; mit geringer Schmlertsetnoffemhel . ) 200 117 105 |1.16 136 20 20
2)Adapterplattenschraube, 4 Stk. [ EN 1.4567 Aquiv. s - — 2 6
| | (®Ausfihrungen ohne Motorhalterung werden ohne Zubehr LX2602 (C) G LX2602 (C) PG ﬁffﬂggug%?nuwlt T2628 T2642 250 167 | 91 | 155 |17 157|157 |1.89| 45 | 80 | 45
' l Jl l Jl § gelfert LX2605 (C) G LX2605 (C) PG 10 S e T2656.4 3711 :
<Sanatasthg - iotoradapterplatten eommmelsting: CiIB @ Werkstofftabelle siehe S.411 LX2610 (C) G LX2610 (C) PG erhéltlich OhmeAdepterpatie) | 300 | 217 | 141 | 205 | 158 | 178|178 |2.10| 30 0| 3 8
(Mit Schmierstoffeinhet MX, Standard- | (Schmierstoffeinheit MX, Standard- 2 stk N ) ) ) )
T, Standardschmierstoff Schmierstoff mit geringer Staubbildung | Mit Schmierstoffeinheit MX (Standardschmierstoff) schmierstoff o schmierstoff ( B2 ) S w el 267 | 191 | 255 179 |1.99 [1.99 231 15 15
m Py m Fra—ryy rm Fraryy - - * (Nor Steigung 5 us . . . g
Hohe Giite Préazisionsklasse Hohe Giite Préazisionsklasse Hohe Giite Prazisionsklasse &gggg %C; m &gggg 58 BM§ (0fne °‘§f alterung) | ey —— 4 10
Steigung 2 LX2602 (C) LX2602 (C) P LX2602 (C) G LX2602 (C) PG LX2602 (C) -MX | LX2602 (C) P-MX LX2610 (C) -MX LX2610 (C) P-MX (Nm‘;ﬂ?wm 317 | 241 | 305 |2.00|2.20|2.20 |2.52| 40 40
Steigung 5 LX2605 (C) LX2605 (C) P LX2605 (C) G LX2605 (C) PG LX2605 (C) -MX | LX2605 (C) P-MX “Prézisionszertifikat liegt Artikeln mit Prézisionsklasse bei.
Steigung 10 LX2610 (C) LX2610 (C) P LX2610 (C) G LX2610 (C) PG_| LX2610 (C)-MX | LX2610 (C) P-MX * Motoradapterplatte und Befestigungsschrauben sind bei der Ausfihrung ohne Adapterpltte nicht im Lieferumfang MToleranzstandard
(3)(C) steht fiir Abdeckungsausfiihrung. (®Informationen zu Schmierstff it geringer Staubbidung S.414 (®Informationen zu Schmierstoffeinheit MX .408 * Effektivhub wird in Werten mit einer Spanne von 2.5mm von jedem Ende angegeben. Prazisionsstandards |Hohe Giite |Prézisionsklasse
*(C) stent fiir Abdeckungsausfiihrung. n =
enauigkeit (mm 0.06 0.02
Standard-ausfuhrung 53 L 10 (9 Max. Geschwindigkeit siehe S.413 g el 9 ( ) 0.01 0.003
284 305 2 76 69) (@ Tragheitsmoment siehe S.412 piel (mm) ! !
44 ische Grenze o Mechanische Grenze (3)0.007kg werden den Ausfilhrungen mit MX hinzugefiigt. Wlederholgena.lu'!gkelt (mm) +0.005 +0.003
10 wa — Laufparallelitat (mm) 0.025 0.01
- e @ o4 20 * 2-M26 iefe 4 Bezugsfliche Anlaufdrehmoment (N-cm) 2 2
= $ 5 b 5 R —
s 1 ( il N @ i I g )\ lTabelle Servomotoranwendungen [l Tabelle Schrittmotoranwendungen
= ) 1 L 3 Mg *L‘ Teilenummer | FlanschgroBe Hersteller Wattzahl Teilenummer | FlanschgroBe Hersteller Typ
v ==1=Ei — - -
= T - - i = - A2625 [125 Belclonoiin| oo 0W/30W T2628 [ 128 Oriental-Motor | 2 Phasen/5 Phasen/
& 4-M3 Tiefe 6 I - D A2628 []28 Mitsubishi Electric Corporation T2642 []42 Motor a-Schritt
@ [ [[® [* )
J— Es T |5 A2638 [138 Panasonic 50W/100W T2656.4 [ 156.4 NEMA Standards -
N-04.5 Durchgangsbohrung 08 Senkbohrung 9 € /ool 7 4 E2640 @®SIEMENS (®NEMA-Standards sind von dem US-amerikanischen Institut National Electrical Manufacturers Association
. . e Vasukawa Electric Corporation festgelegte Standards.
376 2 Block * Das Diagramm zeigt LX2602. Fiir LX2605/2610 siehe unten. = fsubishi Electic 0 p - (®Einzelheiten zu den unterstiitzten Motorausfiihrungen und Detailansicht der Motoradapterplatten siehe S.423
10 28.5 14.5  N-M3Tiefe 4 (Beide Seiten bearbeitet) D40 Nitsubisi Electric Umorj‘atm 50W
ol v V) p 2 102 A2640 Keyence Corporation
93'1 J B ks T I ~ = e By S T o Omron Corporation
1 ‘ > e S| 1 - = g = = Sanyo Denki Co., Ltd. 30W/50W
= 25 128 \C} . | EY i [ s peoqraiirocsoocsossossoooooos fpossoscocoocoooosonsos r¢w fffffffffff (9)Bei Verwendung eines Siemens-Motors verkiirzt sich die Einfiihrtiefe der Welle in die Kupplung auf jeder Seite um 0.5mm.
o ls i ’é* e iten 20 den " . und Detailansicht der siehe S.423 Mit Schmierstoffeinheit MX -Patentie i
Motorhalterung [Annecmgmmmomauemm B— «© p
" ot [r—— A P x Anzah! Stei B i Integriertes Rillnkugellager
-8 Querschnittsansic 2 | ¥ Ordering ‘ Teilenummer | - |Aufingsvagen | - | Motoradapterplatten| - |Lange Grundplatte (L)‘ Fitnngsschiene o
Geschlossene Ausfiihrung Example LX2602C - B1 - A2640 - 300
194 = . - 10 LX2605-MX -  B1 - A2638 - 200
5035 Dugastanng m 305 ) 76 (88)
| 10 Grenze 62 Mechanische Grenze
" ﬂ - _— 4 JETTe— —_— Fitrungswagen
o T -/ © © L 045% 0 30 Bezugsfliche Kugelgewindetrieb
ot—10 p( o © ] ©, geloy
— P -
ol ol & Ti’ Y Integrierte Schraglager -
EIIE) 3
R 4-M3 Tiefe 6 Bietet langfristigen wartungsfreien Betrieb. Maintenance Free
adscnt i likichtung Einzelheiten siehe S.408
soppesssodl [IStiickpreis fiir Prézisionskategorie/Option Schmierstoff
62 ) %@i’ - mit geringer Staubbildung/Schmierstoffeinheit MX
47 40051 +0.05 =
o4 ‘ ‘ > 473" Tiefe 5 \_04'" Tiefe 5 = Spezifikationen | Stiickpreis
T ‘ T 13 Prézisionsklasse
3| w t : | . ‘ *4-M3 Tiefe 6 Schmierstff it geringer Staubbidung
= / L N o AR = e o e = — YT
2y V25| = s y v ; T Mns.chm\erstotfe.mhenMX" : : :
I 25 125 v = = = Hstenprengr Stu__cklpr:ls = Artikelpreis
- w0 2 000 Wl e BPtE e e —— e (®Mengenrabatt moglich.
Z. T 2 " T
o ¢ 4-M2 DTiefe 4
B-B Querschnittsansicht N — - —
osehungfi owtatenng P x Anzahl B Stiickpreis Hohe Giite
Einzelheiten zum Filhrungswagen LX2605/2610 Standard - _ L=350 L=400 . | Anz. Fiih- | Schrau- -
L2605 5.45 o Teilenummer (Nu!_S_te1ig(l)Jf1)g 2 L=150 L=200 L=250 L=300 | (Nur Steigung 5 und | (Nur Steigung 5 und Mom{:g:ﬁter rungswa- | ben- s:?:
Dgessas 8 1) ) P gen |schaft-g| 9UN9
iy i LX26[ [ ]-B1-| Servomotor 1 2
Ausfithrung ohne Motorhalterung "
T A + | * Einzelheiten zu Montageteilen siehe S.423 LX26u — B2 L Gl 2 8 5
”*% 1 - 2_ 125 LX26[ | -B1-F - 1
N *1: Zylinderstiftbohrung zur Positionierung der Grundplatte 6 — Ohne Halte 10
T T *2: Gewil ur { der T_’ LX26’_‘ -B2-F = = - rung 2
t t *3:Wertin () gilt fiir Schmierstoffeinheit mit MX-Ausfiihrung. T 1
0o ‘ LX26[ | ]C-B1-[] Servomotor 1 2
— |Rohriiberstand =) gv i
):IJE;D% g g“ q = LX26[ ] ]C-B2-[] - - - Keing Adapterplatte 2 3 3
Lx26[]JC-B1-F Ohne Halte- | !
%7‘# ’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’ &‘7 { (%)Bei Verwendung von LX26 ohne Motorhalterung wie in den Klappspezifikationen auf S.433 bis S.436 angegeben kann die Welle durch die Riemenspannung LXZGH []C-B2-F - - - rung 2 10
beschadigt werden. Daher mdglichst nicht verwenden.
(®)Der effektive Hub ist der Wert mit einem beidseitigen Rand von 2.5mm bis vor die mechanischen Grenzen, .. 5mm insgesamt.  (¥)Bei der Ausfiihrung mit zwei Fi sind die Fi mit doppelt gestrichetten Linien nicht mit dem verbunden. (®)Steigung 10 steht nur im Fall von B1 (Fiihrungswagen 1 Stk.) zur Auswahl
@Bel it zwei entspricht der Effektivhub der Lange von 2wei sich berthrenden F ®)Priii ki ist der nach Befestigen der Schienen erhaltene Wert. (Nicht ein Wert vor dem Festziehen der Schienenschrauben) Werte siehe S.413 (®LX26[]](C) Sensoren dieser Serie konnen als Option angegeben werden. Detailansicht der Optionen siehe GE° S.424




Motoradapterplatten, Motoradapter-Zentrierwerkzeug fiir Aktuator LX26 Sensorsatze fiir Lineareinheiten LX26 (Optionen) hanes

.MaBzeichnung Motoradapterplatte Hinweis: Beachten Sie, dass der Motoradapter an der mit einem * markierten Stelle iiber die Schiene hinausragt. .Néherungssensor (SUNX) - Teilespezifikationen fiir Satz
Sensorausfiih- . Sensor Stiickpreis Stiickpreis
/s'\gregg otor o 92628 : 4 LX Teile- [, OPLNE | “rung/Stiickz. Sensorschiene | gy, pro geliefertem Sensor| ~ Sensorplatte (L=200) (L=250)
X iir L<100, Max. = 5 5 = o = m
[]25 Telkeis 25 Ap | s Deznslomo or Tekels 033 fis‘ 5 nummer [ co 150, Max, 3| GXFOA GXFB | Filhrungs- s g{ﬁ')'be sscnalte [ Betesti sgﬂso,rm e Sensor Stiickz. Sensor Stiickz.
ol o 32 P \ﬁ i J N (ONbeinah) | (ONbeifern) | f'stk) (1Stk) (1stk) | (1Stk.) | Befestigungsschraube | 1 Stk. [ 2 Stk. [ 3 Stk. | 1 Stk. [ 2 Stk. [ 3 Stk.
SRS - i =R — L XA Stk. o Flachkopf-Maschinenschra-
[ 7 R3.25 & { = — LX26[ ][] L] 0 e
e ) 4 < s - P 1 & ® e XB[_| - [IStk. M2.6-4 1 Stk)
bt 4 = 8§ = prmw bSOk Sty = FAL] | & | - SCB3-6
afevt” A NDVERTANS X260 JIC —¢p - [ Ok (2 5t)
44 25 Querschnitt A-A Querschnitt B-B HRabsEe - Querschnitt A-A XW1 1 Stk i o -
— - u 5 ielle [Flachkopf-Maschi-|
44 25 Lx26( 1] XW2 1 Stk. 25tk SENAT3[_H SCB3-6 CBSST3-10 LBNR3  |Spezielle nenschraube
XW3 25tk | 1Stk MRBHEE) | ) ) )
A2638 3819 A2640 © FW1 15tk 1 Stk. SB35 , _
Servomotor  wicos il %e‘{(\)lomotor Tlois 046 LX26 101G FW2 - sk . Stk-.) - ;
38 ) \ i :I- Aty 6.7‘ _ _ FW3 25tk 1 Stk.
& = 1 —- 1
N A o = { ' {ﬂ lFotosensor (SUNX) - Teilespezifikationen fiir Satz
\ ] = wl|]< = il o 3
o @ m 8 SHg 1 g o &gg m Sensorschiene |Sensor (*Menge pro geli tem Sensor) Sensorplatte Stiickpreis Stiickpreis
= x — U 44;" - LX Teile- [ "Ur-=TMak | Fotosen- | g i i Befesti- | ynterleg- | S i (L=200) (L=250)
4-C1.5 g g ; F - 5 o )
Tl 033 {A]B sch [ Querschnitt B-B Quersm =1 Querschnitt B-B nummer | o szso’ Max. | SOF schiene S&E{mbe s":’:ﬁ:: srfm:rbfﬁ':_ b | scheibe fiir| platte | schraube fir Sensor Stiickz. Sensor Stiickz.
(1Stk) | S Halteng | fir Sensor | S€nsor | (1 Stk.) | Sensomlatte 1St [ 2 Stk. | 3 Stk. | 1 Stk. | 2 Stk. | 3 Stk.
SCB3-5 . Hmm;-Mﬁnmmn-
Lx26[ ][] SPL] ) (2Stk) | scB3-6 | [Kieine M2- ) Wiy
E2640 40 T2628 49 PM-L25 | SENAT3[ JH| SCB3-6 | Spezielle | ‘Gyps (2 Stk.) Flachscheibe | Spezielle SCB35
Servomotor SDchrittmotor =245_ Lx26[]Ic| MP[] (2 Stk.) @) (2'Stk.)
28 2313 5
(140 Tolrois-046 A ‘ A R ~ 27 (®Ab April 2017 wird der Fotosensor PM-L24 nicht mehr hergestellt und durch das Modell der neuen Generation, den PM-L25, ersetzt.
. W R26 A ] lFotosensor (Omron) - Teilespezifikationen fiir Satz
R - &/2 = ‘ & EI — e E Code Sensorschiene | Sensor (*Menge pro geliefertem Sensor) Sensorplatte Stiickpreis Stiickpreis
i - St — LX Teile- | *FiirLs100, Max. , i i Befest | ypterl S ) (L<200) (L=250)
] LA&\ X - 2 Fotosensor | Fuhrung schraube | Sensor- | schrauben- | gungs- nterleg- | Sensor- 08 - —
@& ) nummer Fir L2150, Max, s$h|e|:| (Abstand+1 | halter | mutterfir | schraube scheibe fiir| platte | schraube fir Sensor Stiickz. Sensor Stiickz.
=l a A-A a B-8 3 (1Stk) Stk) Halterung | fiir Sensor | Sensor | (1 Stk.) | Sensorplatte |'1"gty T2 Stk. | 3 Stk. | 1 Stk. | 2 Stk. | 3 Stk.
Querschnitt A-A Querschnitt B-B 44 25 — Ftoglsier-
SCB3-5 " chrate
19 S EE-SKOT1-R1M | SENATILH| SCB3-6 | Spezielle | (2ot) | SCB3-6 Fts i i
T2642 Y T2656.4 56.4 9 LX2%] cl epO LBNR3 | (2 Stk.) sk SCB3-6
Schrittmotor [ Schrittmotor 4-C2 | 28.2 - == 6 (2 Stk.) 1 (2 Stk)
[42 31 o 65 [156.4 A . i
© A TB[ ™ Fsousgmgsonss - } Sensoren werden nicht separat angeboten.
o, . i rpr— ie Anderung von EE-SX911- zu EE-SX951-| ist ab April 5 geplant.
— 32 * (®Die And EE-SX911-R1M zu EE-SX951-R1M ist ab April 201 I
o —f - - | " - <
s ~ © - T 19 5
ol s 6) 4 o EL g g 2 o
o) — S 4 4 o
T T o “‘[ Lol &
ol \; |
af L“ < wof 2 E‘ [ Toisete :‘
44 25 Querschnitt A-A Querschnitt B-B <l = 4‘;‘;4 igs Querschnitt A-A b
F 49.4 2 12.5
Ausfiihrung ohne m : Ml Tabelle Servomotoranwendungen
Motorhalterung P 7%» i F 5Be| F Artikelr Wattzahl Kupplung
‘ L] s A2625 [25 VTR - igmm ;gv’v Alterat ‘ Teilenummer | - | ™=Ffnee | _ | Motoradapterplatten | = | Linge Guncplate() | - (Code)
N ¢ - = tric Corporation erations
N N og‘zg Th— i SouLR_ | aow LX2602 - Bi - A2628 - 300 - XWi
el S oy Ny Qg B[S - -
o 2] 5. ,\,/ 4 Elhs A2628 28 Wi Corporgieocr; HG-AK0236 200 LX2605C - B1 - A2638 - 200 - MP2
— af ! HG-AK0336 30W
of o 2 3 MSMDS5A oW
10-M3 Tiefe 6 50 A2638 38 Panasonic %w lEinbauzeichnungen fiir Ndherungssensor -SUNX MEinbauzeichnungen fiir Fotosensorenausfiihrung - SUNX/Omron
MSMEO1* SCXW21 (S.1076)
WM Tabelle Schrittmotoranwendungen VI [ SS»TXYL’ZZ S 000 51.1
tric Corporation T sawmAsAs | CPDW19 (S.1075) 44.9
i FlanschgroBe| Hersteller | Artikelnummer Typ Empfohlene Kupplung HG-MRO53 50W
CSK22 2 Phasen tf . i 'E:?C- HG-KR053 —
CSKG2 5-Phasig A2640 (4o 1 S orpOraNon I kposa L
T2628 Lwee ASC3* ; SEH Sanyo Denki Co.| __Q1AA04003D 3w &
i * SCPW21 mron Corporation -
Oriental-Motor PK24° 2 Phasen (5.1076) Keyence MV-MO5 50W \
CSK24 CPDW19 @ £ —svmos | Sensorschiene
T2642 142 RK54 ) (S.1075) 1FK7011-5
RKS54*/PKB4™ 5-Phasig E2640 [J40 (®)SIEMENS T iFK70155 | 00w | CPDW19 (S.1075) 51.1
44.3 -
AS46, ASC46, AR46 a-Schritt (¥)Bei Verwendung eines Siemens-Motors verkilrzt sich die Einfiihrtiefe der Welle in die Kupplung auf jeder Seite um 0.5mm. r——- 449
@A und ifikati gelten unter Vorbehalt. Bitte Giberpriifen Sie die Informationen des Herstellers. _
T2656.4 [156.4 INEMA Standards| NEMA23 - CPDW19 (S.1075) ;,\;;ssen ds Motoren und Ku wn 9 ‘ ’ ' AN
? pplungen sind nicht auf die oben aufgefilhrten beschrankt. Bitte tiberpriifen Sie die -
($NEMA-Standards sind von dem US-amerikanischen Institut National Electrical Manufacturers Association festgelegte Standards. lﬁantageabmessungen, Sensorpla‘rte Sensorplatte
(®Nicht mit Getriebemotoren von Oriental Motor kompatibel. o 7
« : st 2 - Sensorplatte
EMotoradapter- JIGLX26 Bitte fiir das Zentrieren der Mo-  [liMotormontagebeispiel . —= Ehl Sensorschiene - f 2 E '
Zentrierwerkzeuge L @/( %3/) toradapterplatten verwenden. L — I i Fotosensor
/ T ] Sensorschiene ‘ s N
B ensorschiene
/<~ \ 63 8/ | Sensorplatte([] Werkstoff: EN 1.4301 Aquiv., Plattenstéirke: Sensorplatte[l) Werkstoff: EN 1.4301 Aquiv., Plattenstr-
vﬂ 'é;l RS T o 3 mm ke: Tmm
\ e E o B Sicherheitshinweise %genaéue Ang:ben 1] z:]en \;edrwendeteq bSerlwsorennsimé d(ier We:)slite r?es j(;weiligen Sensorherstellers zu entnehmen.
| [ Werkstoff: . P Sy ; ; ®)Der Sensor kann auch auf der gegeniiberliegenden Seite installiert werden.
EN AW-5036 Aquiv. Beigefiigten Motoradapter am Motor anschrauben. Sensorsatz_ wird mit ITX Aktuator geliefert. Montage erfo,,r de,r“Ch,' . . (9)Die Zeichnung zeigt ein Beispiel fiir die Sensorausrichtung. Der Sensor kann auch in entgegengesetzter Richtung
5] —— (®Motor, Kupplung und Motorbefestigungsschrauben gehiren nicht zun Liferumfang -Alle mltgelleferten Teile nach dem Auspacken auf VoIIstandlgkelt prufen_ Klein- installiert werden (d. h. mit der Kabelverdrantung rechts).
teile konnen verloren gehen.
i i ickpreis 1 ~ 5 Stk, Ordering |Te ; . - -
Teilenummer| D |Verfiighare Adapterplatte| d | D1 | d1 | L | T | £ |Stickpreist- 5tk .’E;;“r::g > Bitte mit den Artikeln vorsichtig umgehen.
20 A2628 475 17 | 12
JIGLX26 8 |15 5
30 | A2638/A2640/T2656.4 495 13 | 11

(9)Bei groBeren als den bitte bei WOS anfragen.
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