Praktische Sensorsétze sind ebenfalls erhéltlich &&° S.392

Lineareinheiten LX45 Standardausflihrung/Geschlossene Ausfiihrung

istr i Spezifikationen Teilenummer Anz. Fiihr Lénge Grund-| MaBe fiir Bef ung
Pegstete esig eractomit LX45 Hohe Giite * Prézisionsgiite gen LU LA Gl platte (L) A P1 P2 B |Anzahl Bohrungen (N)
Standard/Geschlossen (Standardfety (Standardfet) (Servomotor) 340 100 2 6
0 (mm) 15 LX4510 (C) LX4510 (C) P Lange Filh A4538 A4540
Steigung (mm) 10,20 LX4520 (C) LX4520 (C) P M st ny | MAd560 Ads60 20 0
Genauigkeit Hohe Gilte/Prézisionsgiite (Schmierstoff mit geringer Staubbil- | (Schmierstoff mit geringer Staubbil- (2 Stk.)B2 E4540 E4555 3 8
N Zubehér dung) dung) Kurze Fiihrungswagen (Schrittmotor) 440 100
(DMotoradapterplatten LX4510 (C) G LX4510 (C) PG (1 Stk)S1 T4560 70 100 70
[ EN AW-5052 Aquiv. B Schwarz eloxiert LX4520 (C) G LX4520 (C) PG 2 Stk)S2 T4556.4 T4585 490 50
(2Adapterplattenschraube, 4 Stk. [T EN 1.4567 Aquiv. ) ) o . VAT N
1141 11l (®Ausfiihrungen ohne Motorhalterung werden ohne (Mit Schrerstoffeinneit MX, Standard- | (Mit Schrierstoffeinneit MX, Standard- Schmierstoffeinheiten (Ohne Adapterplatte) 4 10
Motoradapterplatten o Zubehir geliefert. schmierstof) schmierstof) AUSfUhTU"Q/g" mit MX sind N 540 100
. - ; . in B1/S1 erhaltlich.
filhrung langer F <Lange Fiihrungswagen mit Abdeckung> <Ausfiihrung ohne Motorhalterung> I;” E I Werkstofftabelle siehe S.411 LX4510 (C) -MX LX4510 (C) P-MX nurin (Ohne Motorhalterung)
® LX4520 (C) -MX LX4520 (C) P-MX F 590 50 5 12
Teil Standardschmierstoff Schmierstoff mit geringer Staubb“dung Mit Schmierstoffeinheit MX (Standardschmierstoff) * Prézisionszertifikat liegt Artikeln mit Prézisi bei. * und sind bei der Ausfiihrung ohne Adapterplatte nicht im Lieferumfang enthalten. * (C) steht fiir Abdeckungsausfiihrung.
el (?nummer Hohe Giite Prézisionsklasse Hohe Giite Prézisionsklasse Hohe Giite Prézisionsklasse WPrizisionsstandards [lEffektivhub, Gesamtgewicht
Steigung 10 LX4510 (C) LX4510 (C) P LX4510 (C) G LX4510 (C)PG | LX4510(C)-MX | LX4510(C) P-MX Prazisionsstandards | Hohe Giite [Prézisionskiasse  Grundplat- * Effektivhub * Gesamtgewicht (kg)
Stelgl“mg 20 . LX4520 (C) LX4520 (C) P _ LX4520 (C) G ‘ LX45203(53 PG . LX4$20 (C) -MX . L.X4520 (C) P-MX genauigkeit (mm) 01 0.025 Gest:mt- Ohne MX Mit MX STandard IABdeCRING
(®)(C) steht fiir Abdeckungsausfiihrung. @ N mit geringer . (®Informationen zur Schmierstoffeinheit MX S.408 Spiel (mm) 0.02 0.003 Jinge (L) B1 B2 | S1 S2 | Bi S1 B1 B2 | S1 s2 | B1 B2 | S1 S2
Standardausfiihrung, kurzer Filhrungswagen fanger Fi Wiederholgenauigkeit (mm) +0.005 | +0.003 340 2104 88.8 | 247.9|163.8|194.4|231.9| 5.77 | 6.69 | 537 | 591 | 6.59 | 8.09 | 5.94 | 6.78
75 L 12 Laufparallelitat (mm) 0.035 0.015 390 [260.4(138.8 |297.9|213.8|244.41281.9]| 6.37 | 7.29 | 5.98 | 6.51 | 7.23 | 8.73 | 6.57 | 7.41
= - Anlaufdrehmoment (N-cm) 10 440 ]310.4|188.8 | 347.91263.8|294.4|331.9]| 697 | 7.9 | 6.58 | 7.11 | 7.86 | 9.36 | 7.2 | 8.04
84.1(100.1) 51,13 1216(137.6) _, Mechanische Grenze | @ Vax, Geschwindigkeil siehe S.413 490 |360.4]238.8[397.9|313.8]344.4381.9| 7.57 | 85 | 7.18 | 7.71 | 8.49 | 9.99 | 7.84 | 8.68
. . Grenze 105.6 ) - 9 -413.
8.1 o . 18 2-M3 Tiefe 5 3 (®Trégheitsmoment siehe S.412. 540 ]410.4|288.8 |447.91363.8|394.4/431.9]| 818 | 9.1 | 7.78 | 8.31 | 9.13 |10.63 | 8.47 | 9.31
1n5 ) LMsTefes g pg 8 5 N 500 |460.4]338.8 [497.9[413.8 (4444 [4819] 8.78 | 0.7 | 8.39 | 892 | 0.76 |11.26] 9.1 | 0.0
2 - 1= ~ v | * Effektivhub wird in Werten mit einer Spanne von 2.5mm von jedem Ende angegeben.
$ i = ! ! ! —— * Ausfiihrungen mit MX sind +0.024kg.
— T Th ] IR Ton T 1o [
I N I e b B i [ o s 1 s =— _ lTabelle Servomotoranwendungen Wl Tabelle Servomotoranwendungen
m N e o T el % | B 2 ‘ g Teilenummer | FlanschgroBBe Hersteller Wattzahl Teilenummer | FlanschgroBe Hersteller Wattzahl
’ tr X I ] fiir ung | = = ——& ———= = A4538 []38 Panasonic E4540 [ 40 SIEMENS 50W/100W
2-M6 Tiefe 9 \-0656 011 63 el 4-M6 Tiefe 9 Yasukawa Electric Corporation E4555 [ 155 380W
1 8 23 N i 4 Beide Seenbeatee Mitsubishi Electric Corporation 50W/100W
\ \ﬁ’ 102 A4540 [140 (IJ(eyenceCCorporaE(l'on WSchrittmotor-Verwendungstabelle
el it | - _ mron Gorporation = =
a— 3| = Sanyo Denki Co, L, | 30W/S0W/A 00w~ —xeenummer | FlanschgroBe | Hersteller Typ__
S -, N L T4560 160 Oriental-Motor 5 Phasen/q-Schritt
2 iaiahs kel i, Sttt B R S IR S Yasukawa Electric Corporation T4556.4 [156.4
© Mitsubishi Electric Corporation = - NEMA Standards -
B~ 2 P1 \ P2 \ . T4585 185
Motorhalterung A'D_ Prx nzahl Steiqungen -f) " 8 A4560 760 Sanyo Denki Co., '-_td- 200W/400W ($NEMA-Standards sind von dem US-amerikanischen Institut National Electrical Manufacturers Association
Omron Corporation festgelegte Standards.
Keyence Corporation (PEinzelheiten zu den unterstiitzten Motorausfiihrungen und Detailansicht der Motoradapterplatten siehe S.437
Kurze Fiihrungswagen mit Abdeckung Lange Fiihrungswagen mit Abdeckung ~ MA4560 | Panasonic 100W/200W/300W  ®Nicht mit Getriebemotoren von Oriental Motor kompatibel.
75 L 12 @D icht der Mc platten siehe S.431 Mit Schmierstoffeinheit MX iort
“121.6(137.6) ) (®Einzelheiten zu den unterstiitzten Motorausfiihrungen siehe $.437 t Sehmierstotieiniel
51 3 - - Mechanische Grenze X
3 -— Integrirtes Rilenkugellager
+0.05. 84.1(100.1) 18 Grenze 105.6 4005 © Y " - Fihrungsschiene Lager
05 0 Tiefe 6 68.1 05 o 2. Ordering ‘ Teilenummer | - |AuFitungswagen| - | Motoradapterplatten| - |Lénge Grundplatte (L)‘ % Ineyiet
* ©
s 35 || *2-M6 Tiefe 12 5 [ 4-MTiefe 12 o Bangefcte Example | xa510c -  B1 - A4540 - 540
/' T = ) S [ o bl 3 ) i LX4520-MX - B1 A4560 - 390 e
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12 N-06.6 Dur ung @11 Senkungstiefe 6.3 |
] o ) Bietet langfristigen wartungsfreien Betrieb. L Eree,
2y 3 Tiee & 1 %238 M3 Tiefe 4 (Beide Sefen bearbetel) 15 Er e S
-M3 Tiefe 7 -M3 Ti — » )
M3 Tt & 2 2 2-M3 Tiefe 6 WStiickpreis ﬂ'lsv Prébzli,slignsk?;egovie/(lpgzn achn';i&rs!otf
= i | 1 e ‘mit geringer Staubbildung/Schmierstoffeinheit
L L ——
a—- gr == N [P =2 - Spezifikationen | Stiickpreis
= el Sl el Al A s . Al Prézisionsklasse
Motorhalterung / 8- 3 P1 2 2:M3 Tiefe 6 | P2 el gk SewiTiog
A” P1 x (Anzahl Steigungen -1) + P2 MltS.chmlersloﬁ.emhe\tM).(. _
Standard Abdeckung :; : Zylin_derstiﬂhnhruggrzu( Pus_itinnier:r:g der Grundplatte Hii:;el)r:g% ;hsr}lu'opgkli’gﬁ.ls = Artikelpreis
P S— 792 4-M4 Tiefe 10 @ Ansichtin Plelichtung 79.2 4-M4 Tiefe 10 *3:Wert in () gilt fir Schmierstoffeinheit mit MX-Ausfiihrung.
- - 69 (3)Der effektive Hub ist der Wert mit einem beidseitigen Rand von 2.5mm bis vor die mechanischen Grenzen, d.h. 5mm insgesamt. Stiickpreis Hohe Giite
-2 u{};\ s V2 % (®)Bei der Ausfiihrung mit zwei Fi sind die Fi mit doppelt Linien nicht mit dem Motoradapter- Anz. Fiih- | Schrauben- s
2 9 2 Kugelgewindetrieb verbunden. Teilenummer L=340 L=390 L=440 L=490 L=540 L=590 - teigun
‘ & - (®Bei s l:ll 1\:‘we| Fi entspricht der Effektivhub der Lénge von zwei sich beriihrenden Filhrungswagen. platten rungswagen | schaft-0 gung
o - g & & (®Prézisionsspezifikationswert st der nach Befestigen der Schienen erhaltene Wert. (Nicht ein Wert vor dem Festziehen der Schienen- LX45 | ]-B1/S1-[ ] Servomotor 1
. o ) schrauben) Werte siehe S.413 — p ) Schrittmotor 10
Ve Ausfiihrung ohne Motorhalterung  *Einzelheiten zur LX4sL [ 1-B2/S2- Keine Adapterplatte 2 .
4055 Durchgangsborung /o Montage S.431 LX45 -B1/S1-F 1 20
&) " 3.2 LXa5 [ -B2/S2-F Ohne Halterung 3
) . - - Servomotor 1
B-B Querschnittsansicht 595 ) B-BQ |18, Lxas C-B1/S1 Schrittmotor
7R & LX4s[ | |C-B2/S2- Keine Adapterplatte 2 e i
0|
)= 2| T ) ) LX45]JC-B1/S1-F 1 20
Sm )8 § g' _‘| LX45[ | /C-B2/S2-F Ohne Halterung 5
4 L%—lll \‘?% L (@LX45[][](C) Sensoren dieser Serie kannen als Option angegeben werden. Detailansicht der Optionen siehe GE° S.432




Motoradapterplatten fiir Lineareinheit LX45, Motoradapter-Zentrierwerkzeuge

Sensorsatze fiir Lineareinheiten LX45 (Optionen)

IChange

.MaBzeichnung Motoradapterplatte Hinweis: Beachten Sie, dass der Motoradapter an der mit einem * markierten Stelle iiber die Schiene hinausragt.
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lNiherungssensor (SUNX) - Teilespezifikationen fiir Satz
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Stellgliedseite

Querschnitt A-A Querschnitt B-B

[T Werkstoff: EN AW-5056 Aquiv. -5
B3 Oberfldchenbehandlung: Klar eloxiert

Example
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T4556.4 F
Schrittmotor 62 ﬁn‘:)stfo”rm':‘l?grﬂxne 79.2 3 2
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M Motoradapter JIGLX45 L y ﬁvg/ Bitte fiir das Zentrieren der Mo- i D _|Passende d Di|di | L |T| £ |sicesi-58
-Zentrierwerkzeug (V) ex toradapterplatten verwenden. 30 | A3BIABA0TA5564 62 | 22
P T ) , 0 JIGLX45]| 36 T4560 15|25 |10 | 62 | 22 | 20
P \ 63/ = —~ 63/ @ # 50 | A4560/MA4560/T4585 61.5[13.5
\ ~ 1 i (®Bei groBeren Bestellmengen als den angegebenen Mengen bitte bei WOS anfragen.
I 51 o o= =
4 - ez -[o]

Cod Sensorausfiih- o Sensor Stiickpreis Stiickpreis
LX Teilenum- | ((]ist ;i'e S?msor— rung/Stiickz. SR (* Stiickz. pro geliefertem Sensor) SaiEmiHkin (L=440) (L=490)
mer - Stiickz, GX-FI2A GX-FI2B  [Fi i i ng i ngsch 'm Sensor Stiickz. Sensor Stiickz.
Biszu 3 Sensoren | (ON'beinah) | (ONbeifem) |  (1St) | pbgtandstste) (1 5tk) (st | (1Sth) [Befsti 1 Stk. [ 2 Stk. | 3 Stk. | 1 Stk. | 2 Stk. | 3 Stk.
LX45’_‘ 7-5—‘ XAL [stk. - Flachkopt-Maschinenschraube|
x5 JCJ-sC 1]  XB[] - [CStk. SR W35(1 )
FA[ | [Istk. -
LXas[_J[1C-B EB[ _ [CIStk. S SCB3-6
IS FAS[ | [Istk. - (2 Stk)
) FBS[ | - CIStk.
XW1 1Stk Flachkopf-Ma- = -
LX45u:-BJ XwW2 16 2 Stk. | SENC3[H SCB3-5 CBSST3-8 LBNR3  |Spezielle|schil Ibe
] 25k, | 1Stk. M3-5 (1 Stk) i i
FW1 15tk 1 Stk. > -
Lx4s[JCIC-BL] FW2 ) 2 Stk. - i B ]
FW3 2 Stk. 1 Stk. SCB3-6
FWST | g 18K SCB36 (2 5tk) - -
X4 IICSC1]  FWS2 | 2stk. ] ]
FWS3 25tk | 1Stk
lFotosensor (SUNX) - Teilespezifikationen fiir Satz
Code Sensorschiene |Sensor(* Menge pro geliefertem Sensor)| Sensorplatte Stiickpreis Stiickpreis
LX Teilenum- | ([Jist die Senso- | Fotosen- | Fiihrung: h. nes| o 2 i u Befesti- Unterleg- | Sensor- . (L=440) (L=490)
mer | ranzzh) sor | schiene [Aslfsg:d o l?:lf::- tortir | sopras | scheibe fiir | platte | schraubefir [ Sensor Stiickz. Sensor Stiickz.
Bis zu3 Sensoren (1 Stk) Stk) Halterung | fir Sensor | Sensor | (1 Stk.) | Sensomlatte [{"stic T2 Stk. | 3 Stk. | 1 Stk. | 2 Stk. | 3 Stk.
| Flachkopt-Maschi-
L4511 ] SP[] SCB3-5 SCB3-5 Kleine M2- Spezielle | nenschraube
LM I -SC PM-L25 | SENG3LTH Spezielle | (25tk) | SCB3-6 | i LB
D JCJc8 ]| mPCJ . AR | @S | oK) | e | SCB3
X5 168 ]| mPs[] 1 (2 Stk)
(®)Ab April 2017 wird der Fotosensor PM-L24 nicht mehr hergestellt und durch das Modell der neuen Generation, den PM-L25, ersetzt.
lFotosensor (Omron) - Teilespezifikationen fiir Satz
Code Sensorschiene | Sensor(* Menge pro geliefertem Sensor) Sensorplatte Stiickpreis Stiickpreis
LX Teilenum- | ([ ] st die Senso- Filhrungs- | Befestigungs- Befestigungs- | Befesti- | yntarjeg- | Sensor- i (L=440) (L=490)
mer . ranzzh) ey e (‘:I::tm)ii S;;s;::— oDy it [scheibe fiir| platte | schraubefir [ Sensor Stiickz. Sensor Stiickz.
Bis zu 3 Sensoren (1 Stk) Stk) Halterung | fiir Sensor | Sensor | (1 Stk.) | Sensomplatte | " Stk |2 Stk. | 3 Stk. | 1 Stk. | 2 Stk. | 3 Stk.
R Flechkopf-Maschi-
::i:gH: g% OP| SCB3-5 SCB3-5 M3 Spezielle |  nenschraube
- X g : (2Stk.) | SCB3-6 Kleine M3-5 1 Stk)
DXL T B ] e EE-SX911-R 1M | SENC3[_H Spezielle LBNR3 (2'Stk) | Fachcheie ) 6
L1168 EPS| SCB3-6 (2 Stk.) (28tk) Spezielle (2'stk)
* Sensoren werden nicht separat angeboten.
Die Anderung von EE-SX911-R1M zu EE-SX951-R1M ist ab April 2015 geplant.
® g p gepl
) ‘ Teilenummer | - |AnzFil - M p - ‘ Linge Grundplatte ()| - (Code)
Alterations
LX4510 - B1 - A4540 - 590 - XWwi1
LX4520C - B1 - A4560 - 340 - EP2

M Einbauzeichnungen fiir Ndherungssensorausfiihrung - SUNX Einbauzeichnungen fiir Fotosensorenausfiihrung - SUNX/Omron
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P . 2 ensorschiene . ensorschiene
(@D Werkstoff: EN 1.4301 Aquiv., Plattenstérke: 1mm [ Werkstoff: EN 1.4301 Aquiv., Plattenstérke: Tmm
.Vorsicht (®)Genaue Angaben zu den verwendeten Sensoren sind der Website des jeweiligen Sensorherstellers

zu entnehmen.

(®)Der Sensor kann auch auf der gegentiberliegenden Seite installiert werden.

(®)Die Zeichnung zeigt ein Beispiel fiir die Sensorausrichtung. Der Sensor kann auch in entgegengesetzter
Richtung installiert werden (d. h. mit der Kabelverdrahtung rechts).

- Sensorsatz wird mit LX-Aktuator geliefert. Montage erforderlich.

-Alle mitgelieferten Teile nach dem Auspacken bitte auf Vollstandigkeit priifen.
Kleinteile konnen verloren gehen.
Bitte mit den Artikeln vorsichtig umgehen.
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