Lineareinheiten LX30 Motor, Faltausfuhrung

Praktische Sensorsétze sind ebenfalls erhéltlich.25°S.428

[RoS 10}

Spezifikationen

LX30
Stand
0 (mm) 10
Steigung (mm) 5,10
Genauigkeit Hohe Giite
NZubehér

(DMotoradapterplatten
([ StahlEJLTBC-Beschichtung
A@Adapterplattenschraube, 4 Stk.[I EN 1.4567
quiv.
(3)Riemenscheibe mit groBer Kraftiibertragung,
Teilenummer: HTPA4452M060
(@Synchronriemen fiir hohes Drehmoment,
Teilenummer: HTBN230S2M-60

(Wellenmittenabstand: 61~73)
128.6

Teilenummer Standardschmierstoff Mit Schmierstoffeinheit MX (Standardschmierstoff)
Standardausfiihrung, hohe Giite Ausfiihrung, hohe Giite | Standardausfiihrung, hohe Giite Ausfiihrung, hohe Giite
Steigung 5 LXR3005 LXR3005C LXR3005-MX LXR3005C-MX
Steigung 10 LXR3010 LXR3010C LXR3010-MX LXR3010C-MX
Bauteile (Fii Fiihrur Motorhalterung Lagereinheit Losl Abdeck Anschlag | "eeevieie sl i
[@MWerkstoff Unlegierter Stahl SCM-Werkstoff EN AW-5052 Aquiv. EN AW-5052 Aquiv. EN AW-6063 Aquiv. NBR EN 1.7242 Aquiv.
BOberflichenbehandlung LTBC-Beschichtung LTBC Eil i schwarz schwarz eloxiert schwarz eloxiert - -
[Harte Indukti drtet HRC58~64 HRC58~62 - - - HRC58~62
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Schrauben fiir Abdeckung © W3 Unteregscheibe
4-M3 Linsenkopfschraube — - 4
M3 Schraube
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M4 Schraube \ X300 1]
22 N Detailansichten des Grundaufbaus sind auf den einzelnen Seiten zu finden.
1 406 @ 27 Standardausfiiirung BE'S.425
- Geschlossene Ausfiirung B¥"S.425
* d ist der Innen-0 der Riemenscheibe.
@8 fiir Servomotorausfiihrung und @5 fiir Schrittmotoraus-
fiihrung. Fiir die Ausfiihrung ohne Adapterplatte frei wahibar.
39

Ansicht in Pfeilrichtung A-A

<Motoradapterplatten>

*Einzelheiten zu den MaBen der Motorad-

siehe auf der rechten Seite.

(®Empfohlener Wellenmittenabstand fiir die Riemen-
spannung betragt 71mm; Durchbiegung bei Belas-
tung der Riemenmitte mit unter 1N betragt 1.1mm.
(®Prézisionsspezifikationswert ist der nach Befestigen der Schienen erhaltene Wert.
(Nicht ein Wert vor dem Festziehen der Schienenschrauben) Werte siehe S.413.

(9)Das Aktuator-Wellenende hat die Spezifikation D-Form.
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heibe fiir hohe Dret

Teilenummer

Spezifikationen

$.2235~5.2238

LX-bezogene Angaben
S.411~8.414
Auswahl/Lebensdauer Berechnungsbeispiel

TelEnamer Anz. Fiih- Motor Grundplatte [ Einzelheiten zu MontagebohrmaBenS.425, 426
rungswagen adapterplatte | Gesamtiange(L)| A P1 P2 B | Anzahi Steigungen | Anz. Bohrungen (N)
Lange Fiihrungswagen (Servomotor) 125 155 155
9 gswag RA3038 150 25 - 100 | 25 1 4
i (1 St B1 RA3040
(Standardausfiirung, hohe Giite) (Gescmosse"egﬁ;‘es)f”hr”"g' hohe (28tk)B2 ) 200
LXR3005 LXR3005C ®ngr0 32, (Schrittmotor) 250 50 5 5
LXR3010 LXR3010C - . . 300 100
! o Kurze Fiihr (Ohne Adapt ) 350 50
(Schmierstoffeinheit MX Stan- (Schmierstoffeinheit MX mit Abde- (15tk)S1 N5 (Innen-@ Riemenschei- 3 8
dard) ckung) P Stkl)SZ be 05) 400 50 100 100 | 50
LXR3005-MX LXR3005C-MX . “oPE  ING (Innen-@ Riemenschei- 450 50
LXR3010-MX Schmierstoffeinheiten be 06) 4 10
LXR3010C-MX Ausfiihrungen mit . . 500 100
WX si ? N8 (Innen-@ Riemenschei-
sind nur in B1/S1 o 550 50
erhalich. be 08) 5 12
600 100
* Motoradapterplatte und Befestigungsschrauben sind bei der Ausfiihrung ohne Adapterplatte nicht im Lieferumfang enthalten.
W Effektivhub/Gewicht
Eaude G(’t')“dp'a“e Ohne MX FHeKtni Mit MX LXR30 ] ) LXR30_ [ IC
B1 B2 S1 S2 B1 S1 B1 B2 S1 S2 B1 B2 S1 S2
125 29 - 54.5 - - - 1.55 - 1.43 - 2.01 - 1.75 -
150 54 - 79.5 17 - 65.5 1.72 - 1.60 1.78 217 - 1.92 2.23
200 104 = 129.5 67 90 1155 2.06 = 1.93 2.1 2.50 = 2.25 2.57
250 154 - 179.5 117 140 165.5 2.39 - 2.27 2.45 2.84 - 2.59 291
300 204 116 229.5 167 190 2155 2.73 3.04 2.60 2.78 3.17 3.74 2.92 3.24
350 254 166 279.5 217 240 265.5 3.06 3.37 2.94 312 3.51 4.08 3.26 3.58
400 304 216 329.5 267 290 3155 3.40 3.7 3.27 3.46 3.85 4.41 3.60 3.91
450 354 266 379.5 317 340 365.5 3.74 4.04 3.61 3.79 4.18 4.75 3.93 4.25
500 404 316 429.5 367 390 415.5 4.07 4.38 3.95 4.13 4.52 5.08 4.27 4.58
550 454 366 479.5 417 440 465.5 4.41 4.72 4.28 4.46 4.85 5.42 4.60 4.92
600 504 416 529.5 467 490 515.5 4.74 5.05 4.62 4.80 519 5.76 4.94 5.26

* Effektivhub wird in Werten mit einer Spanne von 2.5mm von jedem Ende angegeben.

(£)0.011kg werden den Einheiten mit MX hinzugefigt.

lPrazisionsstandards [liStatische Traglast/Zuldssiges Moment lMax. Geschwindigkeit
. L<400 ‘ L>450 Anz. Fiih- Anz. Fith- Statiscl Zulassiges statisches Moment (N-m)  Max. Geschuindigkei L125~L450 | L500 | L550 | L600
ARSI Hohe Giite rungswagen | rungswagen | Traglast(N) | Ma | Mb | Mc _ LXR3005 410 | 370 | 300 | 250
genauigkeit (mm) 0.06 0.1 Lang B1 17218 126 126 387 LXR3010[ ][] 830 740 600 500
Spiel (mm) 0.02 0.02 Fi B2 34436 1515 | 1515 774 e ON-Were der ugelgewin-
Wi igkeit (mm) +0.005 +0.005 o S1 971 63 63 208 undstellen Daten in Bezug auf
Laufparallelitat (mm) 0.025 0.035 Filhrungswagen S2 18542 579 579 47
Anlauf (N cm) 4 @ o stshen s, lTabelle Servomotoranwendungen
sighe S.411, T =
Teile- | Flansch Artikel- oy
nummer | Groge | M | ummer | Yot | Moo
MaBzeichnung Motoradapterplatte MSMD5A 500
. |MSME5A
RA3038| []38 |Panasonic e
MSMDO1 1000
MSMEQ1*
) astkava Eectic | SGMJV-AS | 50W
4-3.4 Durchgangshohrung, Senkungstefe 32 Sw',,“mn ‘ SGMAH-01_[100W
jstiectic |HG-MR053 | 50W
a Copoon | HG-MR13_ | 100W| 08
e Sanyo Denki | Q1AAO4005D | 50W
RA3040| [T]40 Co,Ltd.  [Q1AA04010D 100W
> 5 Omion Corporation | RBBM-K10030
\ MV-M05 00
Keyence |SV-M005
Corporation | MV-M10
SV-M010 ey
(6.5)
6| <) [l Tabelle Schrittmotoranwendungen
i . i . i . Teile- | Flansch Artikel- ek
Adapterplatte, Teilenummer: RA3038 Adapterplatte, Teilenummer: RA3040 Adapterplatte, Teilenummer: RT3042 amieer| | E Hersteller nummer Typ s
Oriental- PK24* | 2Pnasen
RT3042( [J42 Motor RKS54* |5Phasig | 06
Motor AR46 a-Schritt

= | AnzFil

Lénge Grundplatte (L) ‘

Urderinu‘ i
Example | XR3010C - B1

* Wenn Sie die Antriebswelle mit Durchmesser @5 kaufen, wahlen Sie bitte

die Anderung NBP (kein Riemen/kein Antriebsrad) und kaufen Sie den

Riemenscheiben-Montageseite

HTPA4452M060-A-P6

Fiir Adapterplatte RA3038

Fiir Adapterplatte RA3040

HTPA4452M060-A-N8

Fiir Adapterplatte RT3042

HTPA4452M060-A-P6

Ohne Adapterplatte N5

HTPA4452M060-A-P5

Ohne Adapterplatte N6

HTPA4452M060-A-P6

Ohne Adapterplatte N8

HTPA4452M060-A-N8

eilenummern mit P am Ende sind Rundbohrungs-+Gewindeausfiihrungen.

(®Teilenummern mit N am Ende sind Keilnutbohrungs-+ Gewindeausfiihrungen.

- RA3040 - 600 Riemen und das Antriebsrad separat.
LXR3005-MX - B1 - RA3040 - 600 LXR30CIC-CICI-RT3040-CICI-NBP
i - | o Fi - - [ Lange Grundplatie )] - (NBP) Synchronscheiben fiir hohe Drehmomente: HTPA4452M060-A-P5
Synchronriemen fiir hohe Drehmomente: HTBN230S2M-60
LXR3010C - B1 - RA3040 - 600 - NBP (®Nicht mit Getriebemotoren von Oriental Motor kompatibel.
Aerations Option Opt.-Nr. Spez.
Olg\i:rlsgrggﬁé%gne NBP Nicht im Satz inbegriffen.
(®Sensorsatz 55°S.428
Stiickpreis Hohe Giite
- L=125 Motoradap- | Anz.Fih- | "2 | Stei-
Teilenummer (NurS;T\gung L=150 | L=200 | L=250 | L=300 | L=350 | L=400 | L=450 | L=500 | L=550 | L=600 terplatten | rungswagen bens;haft- gung
LXR30[_J[-B1/S1- | Servo-/Schrittmotor 1 5
LXR30[_J[ ]-B2/S2-[ ] - ohne Adapter 2 10
LXR30L_J[_IC-BI/St-[ ] Schrtmotor 1 10
LXR30[ [ _1C-B2/S2-[ ] - Keing Adapterplatte 2




