Lineareinheiten -LX45 Motor,

Praktische Sensorsétze sind ebenfalls erhéltlich.25°S.432

Faltausfiihrung

sl

Spezifikationen

LX45
Stand
0 (mm) 15
Steigung (mm) 10,20
Prézisionsgrad Hohe Giite
NZubehér

(DMotoradapterplatten

([ StahlEJLTBC-Beschichtung
(2Adapterplattenschraube, 4 Stk.[T] EN 1.4567

Aquiv.

(@Synchronscheibe fiir hohe Drehmomente,
Teilenummer: HTPA44S3M100

(@Synchronriemen fiir hohe Drehmomente,
Teilenummer: HTBN339S3M-100

LX-bezogene Angaben
Spezifikationen

S.411~8.414
Auswahl/Lebensdauerberechnung Beispiel
§.2235~5.2238

34

(Wellenmittenabstand: 93.5~105.5)

48
g

Adapter-Befestigungsschraube

35

Ansicht in Pfeilrichtung A-A
<Motoradapterplatten>

“Einzelheiten zu den MaBen der Motorad-
apterplatten siehe auf der rechten Seite.

AR Standardschmierstoff Mit Schmierstoffeinheit MX (Standardschmierstoff)
Standardausfiihrung, hohe Giite hi Ausfilhrung, hohe Giite | Standardausfiihrung, hohe Giite | Geschl Ausfiihrung, hohe Giite
Steigung 10 LXR4510 LXR4510C LXR4510-MX LXR4510C-MX
Steigung 20 LXR4520 LXR4520C LXR4520-MX LXR4520C-MX
Bauteile Grundkarper (Filhrungsschiene) Block Motorhalterung Lagereinheit L Abdeckung |Anschlag | Kt sshifen erir
[MWerkstoff Unlegierter Stahl SCM-Werkstoff EN AW-5052 Aquiv. EN AW-5052 Aquiv. ENAW-6063 Aquiv.|  NBR EN 1.7242 Aquiv.
Boberfl LTBC- LTBC Eil { schwarz schwarz eloxiert schwarz eloxiert - -
[Harte Indukti drtet HRC58~64 HRC58~62 - - - HRC58~62
Abdeckungsmontageschraube Ar>‘ Eﬂj
4-M4 Linsenkopfschraube s 67 -4
< 6 | i
N M5 Schraube LCS'J

\ Lx450 0]

chten d
Standardausfiihrung B="S.429
Geschlossene Ausfiihrung B=S.429

den einzelnen Seiten zu finden.

* d ist der Innen-@ des Antriebsrades.
014 fiir Servomotorausfiihrung und @8 fiir Schrittmotoraus-
fiihrung. Fiir die Ausfiihrung ohne Adapterplatte frei wahlibar.
Fiir die Ausfiihrung ohne Adapterplatte frei wahibar.

El fiir die Ri -
nung betragt 103,5mm; Durchbiegung bei Belastung
der Riemenmitte mit unter 3N betragt 1.7mm.

(@Prézisionsspezifikationswert ist der nach Befestigen der Schienen erhaltene Wert
(Nicht ein Wert vor dem Festziehen der Schienenschrauben) Werte siehe S.413.

(®)Das Aktuator-Wellenende hat die Spezifikation D-Form.

. Anz. Fiih- Motoradapter- |Linge Grund-| Einzelheiten zu MontagebohrmaBen$.429, 430
Teilenummer rungswagen platten platte (L) [ A | P1 | P2 | B _|muaistmon | suiohugeld
. (Servomotor) 340 100 2 6
" Lange Filh
(Standardausfiihrung, hohe Gilte) (GeschlosseneG ﬁ;j;fuhrung, hohe ang&( ; uS tll;l.J)ntﬁwagen RA4560
LXR4510 LXR4510C (25tk)B2 (Ss[ll[ggoetg) 390 50 3 8
LXR4520 LXR4520C Kurze Fiihrungswagen 440 100
Schmierstoffeinheit MX S (1Stk)S1 * (Ohne Adapterplatte) 70 | 100 70
(Schmierstof dg'ﬂj)e“ tan- (Shmiertfenel X it Ace- @5k)S2 N8(|nne"-%\""'eb8fad 490 50
ckung) * i inhei
LXR4510-MX | xR4510C-MX | nustomngennit | N10tmen- Anwiebsrad [ 100 N
LXR4520-MX LXR4520C-MX MX sind nur in B1/S1 010)
erhiltlich. N 14(Innen-@ Antriebsrad 590 50 5 12
* Motoradapterplatte und Befestigungsschrauben sind bei der Ausfiinrung ohne Adapterplatte nicht im Lieferumfang enthalten.
[l Effektivhub/Gewicht
.. * Effektivhub Gesamtgewicht (kg)
Lagﬂﬁt‘gr(‘l'_;‘d' Ohne MX Mit MX LXR45_] LXR45 ] IC
B1 B2 S1 S2 B1 S1 B1 B2 S1 S2 B1 B2 S1 S2
340 210.4 88.8 | 2479 | 163.8 | 1944 | 2319 6.42 7.34 6.02 6.56 7.24 8.74 6.59 7.43
390 260.4 | 138.8 | 297.9 | 2138 | 2444 | 2819 7.02 7.94 6.63 7.16 7.88 9.38 7.22 8.06
440 3104 | 188.8 | 3479 | 263.8 | 2944 | 3319 7.62 8.55 7.23 7.76 8.51 10.01 7.85 8.69
490 360.4 | 2388 | 397.9 | 3138 | 3444 | 3819 8.22 9.15 7.83 8.36 9.14 | 10.64 8.49 9.33
540 4104 | 288.8 | 4479 | 363.8 | 3944 | 4319 8.83 9.75 8.43 8.96 9.78 | 11.28 9.12 9.96
590 4604 | 338.8 | 4979 | 4138 | 4444 | 4819 9.43 10.35 9.04 9.57 10.41 11.91 9.75 10.59

* Effektivhub wird in Werten mit einer Spanne von 2.5mm von jedem Ende angegeben.

(9)0.024kg werden den Einheiten mit MX hinzugefiigt.

WPrizisionsstandards liStatische Traglast/Zuldssiges Moment lMax. Geschwindigkeit
Prazisionsstandards Hohe Giite f\"l- Fiih- ﬁ‘"nlg::g Statische | Zussiges tatsches Moment (N - m) Max. lineare Geschwindigkeit (mm/s)

e (o) 01 = gen | Traglast(N) | ma | Mb [ Mc LXR4510C] | 550

Spiel (mm) 0.02 Lang B1 32441 291 | 291 | 972 LXR4520 ] | 1110
Wiederholgenauigkeit (mm) +0.005 Block B2 64882 3945 | 3945 | 1944  @Die Maximalgeschwindigkeiten wurden anhand der kitischen Ge-
Laufparallelitat (mm) 0.035 Kurz $1 17175 145 | 145 | 515 yngstelien \edig\i‘:::dﬂ‘:i;renr:‘zﬂenr‘:u:?k?i‘r?:‘g:r:‘nnt?eﬁgr‘\“;:lte?\w%?
Anlaufdrehmoment (N - cm) 10 Block S2 34350 1444 | 1444 | 1029 2ug auf die Arbeitsbedingungen des Motors dar.

(®)Die te gelten fiir einen Zustand. Zur Lebensdau-

erberechnung verwenden Sie unsere technische Berechnungssoftware.
(®2Zulassige statische Momentangaben, siehe S.411.

Wl Tabelle Servomotoranwendungen

EMit Sy heibe fiir hohe Dret
Antriebsrad-Montageseite Teilenummer
i i HTPA44S3M100-A-P10
Fiir Adapterplatte RA4560| HTPA44S3M100-A-N14
Fiir Adapterplatte RT4560| HTPA44S3M100-A-P10
Motorseite | Ohne Adapterplatte N8 HTPA44S3M100-A-P8
Ohne Adapterplatte N10 HTPA44S3M100-A-P10
Ohne Adapterplatte N14 HTPA44S3M100-A-N14

(®Teilenummern mit P am Ende sind Rundbohrungs-+Gewindeausfiihrungen.
(®Teilenummern mit N am Ende sind Keilnutbohrungs-+ Gewindeausfiihrungen.

MaBzeichnung Motoradapterplatte Teilenum- | Flansch- Hersteller Artikel- | Watt- | Veigbarer
mer groBe nummer | zahl | Nobonvelend
Vasukawa Eec- | SGMJV-02 200W
tic Comorafon | SGMJV-04 400W
Mitsubishi | HG-MR23 2000
AM4_ g 50 Eectic |HG-KR23
4-M [ e Corporati- | HG-MR43 400W
\ ‘ K o [HGKR43
M3 Tiefe 9 — % M3 Tiefe 9 Sanyo Denkd | QTAADB020D | 200W
RA4560 Li6o Co, Ltd. | Q1AA0B040D 400W 2
B8 o4 Omron | RBBM-K20030 | 200W
2 V Corporation m&hM/I-z}gO%O 400W
Keyence [0 200W
3 Corporati- Va0
6 33 | (34) T on & -M04[] 400W
5 57 (5) 7 -
67 67 W Tabelle Schrittmotoranwendungen
Adapterplate, Teilenummer: RT4560 Adapterplatte, Teilenummer: RA4560 Teilenum- | Flansch- | . | Artikel- | Aus- | leigtarr
mer groBe nummer | filhrung | Motorwellnd
Oriental-Motor RKS56* | 5-Phasig
RT4560 [le0 Motor ARG e 010
*Wenn Sie die Antriebswelle mit Durchmesser 08 kaufen, wahlen Sie
bitte die Anderung NBP (kein Riemen/kein Antriebsrad) und kaufen Sie
Drdering‘ i = | Ao Fi - = |Lénge Grundpl "‘ den Riemen und das Antriebsrad separat.
Example xR0 - B1 RA4560 540 LXR45[J[J-[J[]-RT4560-[1[1[-NBP
LXR4510C-MX - B1 RA4560 540 Synchronscheiben fiir hohe Drehmomente: HTPA44S3M100-A-P8
i i pre— - Lo Graote] - (NBP) Sietronvieen i hohe Drehmoment: TENSSGSSN- 00
LXR4510 _ - B . RAG560 ) 540 ) . icht mit Getriebemotoren von Oriental Motor kompatibel.
Option Code Spez.
Ohne Riemen/ Fran 5 "
Ohne Antriebsrad NBP Nicht im Satz inbegriffen.
(®SensorsatzE'S.432
. Stiickpreis Hohe Giite Motoradap- | Anz. Fiih- |Gewinde-| Stei-
Teilenummer
L=340 L=390 L=440 L=490 L=540 L=590 terplatten | rungswagen | wellen-0 | gung
LXR45[ ][ ]-B1/S1-[] Servo-/Schrtmotor o 1
Adapter
LXR45 | -B2/S2-[] s 2 s |
LXR45( | ]C-B1/S1-[] Keine Adapter- 1 20
LXR45[ ][ |C-B2/S2- platte 2




