Einspindelroboter RSH2 - Gerade Ausfiihrung

SINGLE AXIS ROBOT

(®Hinweise zum CE-Zeichen. B= S.456

Teilenummer Auswahl

Ausfiihrung |Steigung (mm) | Mit/ohne Bremse (©1)|  Controller (®2) E/A-Modul | Mitiohne Entstérfiter (93) Kabel Hub (mm)

05 Nicht enthalten: Frei e | o Inkeementele NPN: N Nicht enthalten: FO |[ Standard [flexibler Arm
RSH2 10 I ! SresraAN | (i Derpecetate) | Ausfirung PNP: P Enthalten: F1 3.5m:R3 150~1050

20 E thalfs'eg 001150 cC-Link: C Spezifikatio- 5mR5 (50mm-Schritte)
30 nthalten: KM-AN| C22A | C22B DeviceNet: D nenes's.508 | 10m:R10 |

(®1)Wahlen Sie die Option ,Bremse* fiir Einsatz in vertikalen Anwendungen. (Ausfiihrung mit Bremse ist fiir Steigung 30 nicht verfiigbar)

(®2) Die Controller werden werksseitig mit Parametern fiir jede Ausfii i Die D: batterien sind nicht RoHS-konform. )

((®3)Filr diesen Artikel ist ein Entstorfilter erforderlich. Wenn der Kunde den Entstorfilter getrennt einkauft, wéihlen Sie bitte ,keinen*. Achten Sie darauf, dass an der Hauptseite eines ein installiert ist. Bzgl. Einzelheiten siehe

(®Wenn der Uberhang gleich 0 ist, verwenden Sie auBen montierte Profilschienenfiihrungen zur Stiitzung der Gewichtslast.

<Preisbeispiel> Die Preise beziehen sich auf die Teilenummern links.
(Preis Roboterkdrper) +

(Controllerpreis)  +  (Preis Entstorfilter)  +

-Ordering ‘Teilenummer - | Controller | - |E/A-Modul | - |nioeEnsidier| - | Kabel | - Hub ‘ ANotitz
Example RSH205B - C22A - N - F1 - 3 - 400 Der Schaltkreis zur Stromunterbrechung ist in diesem Controller nicht installiert, um
eine maximale Flexibilitét fiir ein u
Achten Sie darauf, einen externen Schaltkreis zur Stromunterbrechung und einen Not-
Halt-Schaltkreis einzubauen. Schaltungsbeispiele siehe B S.503,
lPreis Roboterkorper
Teil Stiickpreis 1 ~ 2 Stk.
e|:1r;tr1m- Hub (mm)
150/200 | 250/300 | 350/400 | 450/500 | 550/600 | 650/700 | 750/800 | 850/900 |950/1000, 1050
RSH2[ ][]
RSH2[ I IB
M Controllerpreise W Kabelpreis W Preis Entstorfilter
" Stiickpreis Kabel . . | Kabel . . mit/ohne Entstorfiiter | Stlickpreis
s 22 /C22B (Standard) | SWCKPeIS | ieyipey) | Stlickpreis - -2
E/A Absolut-Encoder | Inkrementelle 3 R3 .
(mit D: i Ausfiihrung Enthalten:F1
N 5 R5
P 10 R10
Cc
D
M Zulissige Uberhanglast M Zulissiges statisches Moment
* Horizontaler Einsatz e Fiir Wandmontage o Vertikaler Einsatz * Momentdiagramm MY
A
— C
B I MP N-m
c A A MR MY [ MP | MR
B c 70 110
mm mm mm EMax. indigkeit (mm/s)® useisinia
Stigng | Masse | A | B | C  seiwg|Masse| A | B | C  Steigung|Masse| A Cc Ausfiih- | Steigung Hub (mm)
50kg| 51 | 0 | 0 50kg] 0 | 0 | 0 T6kg | 19 | 19
e oo Tl 20 |~ " | ™ |t 700 [ 750 [ 800 [ 850 | 900 | 950 [1000[1050
05 30kg | 170 | 10 | 29 05 30kg| 0 | 0 | 0 05 10kg | 47 | 48 05 | 300 | 255 | 225 | 195 | 180 | 165 | 150 | 135 | 120
20kg| 249 | 23 | 62 20kg| 19 | 7 | 140 kg | 123 | 124 RSH2 10 | 600 | 510 | 450 | 390 | 360 | 330 | 300 | 270 | 240
gg'&g e gg’;g . g'&g 23 20 |[fi-z0] 1020 [ 900 [ 780 | 720 | 660 | 600 | 540 | 480
10 20kg| 121 20 | 46 10 20kg| 7 | 0 | 30 10 Ikg | 141 | 143 30 [774~1800] 1530 | 1350 | 1170 | 1080 | 990 | 900 | 810 | 720
10kg | 251 | 56 | 122 10kg| 85 | 39 | 202 2kg | 310 | 311 (®Bei einem Hub von 700mm oder mehr kann eine Resonanz der Kugelgewindetriebe gemas
20kg| 58 | 14 | 26 20kg| 0 0 0 4kg | 106 | 110 Betriebsbereich auftreten (kritische Geschwindigkeit). Verringern Sie in diesem Fall die Betriebsge-
15kg| 76 | 24 | 39 15kg] 7 | 0 | 16 20 2kg | 236 | 240 schwindigkeit gema der in der Tabelle oben angegebenen max. Geschwindigkeit.
20 kg 716 45 [ 69 20 [Tokg| 38 | 26 | 69
5kg | 211 | 108 | 147 5kg | 119 ] 89 | 176
30 7kg | 78 | 43 | 49 30 7kg | 21 | 19 | 34
5kg [ 112 | 80 | 80 5kg | 55 | 57 | 77

MBauteile: Aktuator, Controller, Kabel, (Batterie), (Entstorfilter)
MZubehér
Aktuator _SM('M'M
. NPN,PNP CC-Link DeviceNet
[3Zubehtr (Gebrauchsanweisung (CD-ROM), Netzstecker, EXT-Stecker, Blindstecker
- CC-Link-Anschluss | DeviceNet-Anschiuss
lRoboterwerkstoff/Oberflichenbehandlung
Netzkabel : = - =
Bauteile F Schlitten
[MWerkstoff| Aluminium Stahl inil Aluminium
e B ertchentehandung Eloxiert - Eloxiert Eloxiert
Controller \_._t"f":..\ lAllgemeine Spezifikationen
e Kugelge- Mot Positions- | Betriehsumgebungstem-
windetrieb E=r sensor peratur, Luftfeuchtigkeit
(EI) 015 Wechselsiromser- 0~40°C, 35~85%RH
(C7 gewalzt vomotor Drehmelder (Keine -
Controller-Spezifikationen=% S.497~506  Diagramm der Zykluszeit®s S.455 Reinraumspezifikationen sind auf unserer Website erhaltlich.
lStandardspezifikationen FAQ &='S.504
Ausfiih- | Steigung | Wiederholgenau- | Max. Traglast (kg) Nennkraft | max eschwindigheit Hub (mm) Nennle- | Eingangsstrom- | Max. Positio-
rung (mm) igkeit (nm) | Horizontal | Vertikal (N) (Hinweis) (mm/Sek) bensdauer | versorgung nierpunkt
05 50 16 339 300~120 1-phasigterWechseI-
10 40 8 169 600~240 | 150~1050 | . o
RSH2 20 +0.01 20 Z 84 7200~480 | (Abstand 50) min. 10,000 km 1288:12138¥ 255 Punkte
30 7 = 56 1800~720 +10%
(Hinweis) Zulassige indigkeiten konnen je nach Hublange . Bitte Sie die Tabelle ,Ei
Steigung 5,10,20 20423 an urspriinglcher Seite des Motors
Ca. 240 (Kabellinge) Mrstuss3) 21224 rspringiher S s Notors Hub Seigung, 10,20 30 (8:an rspringicher Seedes Notors
Steiqung 5, 10, 20 (204:an urspriingiicher Seite des umsteverbaren Motors) Steiqung 5, 10,20 8643 an springlcher Sefe des umisteverbaren Motors
Arsotuss 30 (2085an uspingcer S desunsievete Mot Arschls3) 054 anuspingicher Seedes umstuerarn Hotors
Anschluss 5, 10, 20 160+1 (Hinweis 1) 50
Anschluss 30 165.5+1 ) ) 30+0.02 441 (Hinwels 1)
| |
190+1 (mit Bremse) (Hinweis 1) 4-M6x1.0 Tiefe 12
Ca. 210 (Léinge der Bremse mit Kabel) 234:3 (mit Bremse): an wrspringlcher Motorseite 2-@5u7 Tiefe 10
’ (234 mit Bremse: an urspriinglicher Seite des umsteuerbaren Motors)
L+30 (mit Bremse)
L
~ 78 . Shmitug
| BES;
a o
— s !
© u:u 1
209 (mit Bremse)
Steigung 5, 10,20 179
Anschluss 30 187 50 Ax100 B 50 (63)
C-05,5 Siehe QuerschnittE-E  E_| 100 ‘ z
=
o O +OF - =3
e
T ¢ ¢ k2 % LR
Steigung 5, 10,20 156 E_J @10n7 Tiefe 10 Hinweis4)
Anschluss 30 164 D 2
186 (mit Bremse)
5 5
v e 15 2
8‘ 3 —i (Hinweis 1) Abstand von den Enden zu mechanischen Anschldgen
/ (Hinweis 2) Scheiben usw. konnen in den Aktuatoren wéhrend des
F j: Einbaus nicht verwendet werden.
- <o (Hinweis 3) Der Mindestbiegeradius des Kabels betragt 50mm.
M5x0.8 Innensechskant- Sles (Hinweis 4) Achten Sie bei der Verwendung von Zylinderstiftbohrun-
Kopfschraube mit Schaft verwenden ) gen mit @10 zur Aktuatormontage darauf, dass der Stift
Erdanschluss (M4) Léinge von 16mm oder langer. Empohlne G derFlachmtter: M3 (Be6t1.6) nicht tiefer als 10mm in den Aktuator eingefilhrt wird.
a Ansichtn Pellrichtung Que[scmm E_E TeilF: Detailierte Darstellung der T-Nut
HMaBe/Gewicht
Ausfiih- [Abmessun- Hub (mm)
rung |gen/M 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 {1000(1050
L (Steigung 5,10,20)| 442 | 492 | 542 | 592 | 642 | 692 | 742 | 792 | 842 | 892 | 942 | 992 | 1042 | 1092 | 1142 | 1192 | 1242 | 1292 | 1342
L (Steigung 30) | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350
A(mm 0 0 1 1 2 2 & 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9
RSH2 B(mm| 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100
C(mm 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26
D (mm) 240 | 290 | 340 | 390 | 440 | 490 | 540 | 590 | 640 | 690 | 740 | 790 | 840 | 890 | 940 | 990 | 1040 1090 | 1140
M (kg)] 39 | 42 | 45 | 48 | 51 | 54 |57 |61 |64 |67 | 70| 73|76 |79 |82)85]88]092]095

) Teile- Controller A Entstrfiter ‘ K
. - b - -] - - | Kabel |-| Hub |- (G, E--usw.)
‘l Alterations B nummer Ausfilhrung rung vorhanden 'y b . + sl _ o
RSH205B - C22A - N - 400 - G-E
Anderung des Support-Soft Support-Softy E/A-Kabel Kabel fiir Kaskadie- | Gebrauchsanweisung
ifikatio- | mit MitUSB WDt rung MJ5: Korpus
X nen / KJ3:Controller (C1)
Optionen | ecse des Schmier o ;
stoffs [ — — —
S0 ke ASE320 Lénge: 300m
Code G E H D S R T C MJ5/KJ3
Schmierstoff wird o oo | Handsteuergerét Support-Software mit Verbindungskabel fir Bedienungsanleftung nbegiffen.
’ Die Grundposition wird i i o inbegri
gegen partikelarmen all” dieu e atist | : USB-Verbindungska- Support-Software mit | E/A-Kabel inbegriffen. | cyvery onwer 20 | Fir Aktuator
Spez. Schmierstoff ausge- | T inbegriff Handsteuergerat mit Tot- bel inbegrif D-Sub-Verbindungs- | Erforderlich fiir NPN/ Verbindung von mabx. 16 MJ5:
griffen. A el inbegriffen. i N
liegende Motorseite inbegriffen. kabel inbegriffen. PNP-Konfigurationen. | coqrol Filr Controll
tauscht. e S.359, Suiginaes'S.359, 507 $.359, . 507 p on 70_ EV_ ur Controller
(NSK LG2) At 507 53 507 - $507 |Ki:

(9)Die Masse ist mit Bremse 0.3kg héher.

Fﬂr optionale Teile siehe S. 507. (PEs ist kostengiinstiger, diese Teile als Option zu bestellen, als einzeln zu kaufen.
(?)Die Eingabe von Punktdaten erfordert den Handy-Terminal oder die Support-Software. ($)Ein E/A-Kabel ist zur E/A-Steuerung bei paralleler Kommunikation erforderlich.



