Einspindelroboter RSH3 - Gerade Ausfiihrung

SINGLE AXIS ROBOT (®Hinweise zum CE-Zeichen. BE S.456

MBauteile: Aktuator, Controller, Kabel, (Batterie), (Entstorfilter) Teilenummer Auswahl
Akt MZubehr — — Ausfithrung | Steigung (mm) Controller (91) E/A-Modul | Mit/ohne Entstérfilter (9)2) Kabel Hub (mm)
uator pezitika |onen_ ontroller- /
E¥zubehdr Germ’rga’:;ewsun CD-HUH(A:},CN:t_zlsTst(cken EXT-Steck[e)r,el;’hlncdil’:ciEr 05 sm"wsn;i;?mm osi InAku[:fnu]rTutﬁge mﬁ rl;l Nicht enhatten: FO | SHncard ﬂae é'ﬂiié‘m 150~1050
- CC-Link-Anschluss [ DeviceNet-Anschluss RSH3 10 AC100~T15V : CC-Link G Enthatten: F_1 T EmRs | (50mm-Schritte)
Netzkabel lRoboterwerkstoff/Oberflichenbehandlung 20 AC200~230V C22A C22B DeviceNet: D Spezifikationen®S.508 10m:R10
?;u':“: i Alaminium L Stahl . Schliﬁen Alluminium (®71) Controller werden werksseitig mit Parametern fiir jede Ausfiihrung voreingestellt. Die Datenspeicherbatterien sind nicht RoHS-konform.
II] erkstof ((®2) Fiir diesen Artikel ist ein Entstrfilter erforderlich. Wenn der Kunde den Entstorfilter getrennt einkauft, wéhlen Sie bitte ,keinen®. Achten Sie darauf, dass an der Hauptseite eines Entstirfilters ein Uberspannungsschutz installiert ist. Bzgl. Einzelheiten siehe Bedienungsanleitung.
- : - - - -
Controller / s aoummmdw. Elomen- 1 Eloxiert Eloxiert S - - ,
[y _:..; B Aligemeine Spezifikationen Ordering ‘Teﬂenummer - | Controller | - |E/A-Modul | - |nitomeEnsioditer| - | Kabel | - Hub ‘ A Notitz
= Kugelge- Positions- | Betriehsumgebungstem- - -
| oo windeirieh | MOt | sensor | prs st FAMME RSHA0S - C22A - N RT3 - 400 I s Lol vt o e
015 Wechselstromser- 0~40°C, 35~85%RH maximale Flexibilitat fiir ein kundenspézifisches
. C7 gewalzt) vomolor Drehmelder Keine Kondensation] Sicherheitssystem zu ermaglichen.
Controller-Spezifikationen U™ §.497~506  Diagramm der Zykluszeit B S.455  Reinraumspexzifikationen sind auf unserer Website erhatlich. g ) ( ) Achten Sie darauf, einengextemen Schaltkreis
. R zur Stromunterbrechung und einen Not-Halt-
lStandardspezifikationen FAQ CE°S.504 Schaltkreis einzubauen. Schaltungsbeispiele
Ausfiihrun Steigung | Wiederholgenau- | Max. Traglast(kg) | Nennkraft |Max. Geschwindigkeit Hub (mm) Nennle- | Eingangsstrom- | Max. Positio- lPreis Roboterkorpus sihe 25,503,
9] (mm) igkeit (mm) | Horizontal (N) (Hinweis) (mm/Sek) bensdauer | versorgung nierpunkt Stickpreis 1 - 2 Stk
05 80 339 300~105 150~1050 AC100~115V Teilenum- IEI)ub (mm) .
RSH3 10 +0.01 60 169 600~210 Abstand 50 min. 10,000 km| AC200~230V | 255 Punkte mer
20 30 84 1200~420 | (Abstand 50) +10% 150/200 | 250/300 [ 350/400 | 450/500 | 550/600 | 650/700 | 750/800 | 850/900 [950/1000] 1050
(Hinweis) Zulassige Maximalgeschwindigkeiten konnen je nach gewahlter Hublange abweichen. Bitte beachten Sie die Tabelle ,,E i indi A RSH3[ ][ | ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
Il Controllerpreis Kabelpreis W Preis Entstorfilter
Aus- Stiickpreis Kabel - . | Kabel . . mitlohne Entstorfiter | Stlickpreis
iih- /C22A /C22B (Standard) | SWOKPIEIS | rigyie) | Stlickpreis  ————r
Ca. 240 (Kabellinge) 242::3: An urspriinglicher Seite des Motors Hub (126: an rspriinglicher Motorseite) e Ar 9 | "‘Ii\tbs""l‘t'.E“mdef I't:':f’gﬁ:‘:ﬁge 3 R3 p———
(242: an urspriinglicher Seite des umsteuerbaren Motors) 120 1263 an urspriinglicher Seite des umsteuerbaren Motors N 5 R5
50 (Hinweis 1) P 10 R10
160+1 (Hinweis 1) 30=0.02 441 C
. : - D
Eee————ft-—————— ] r:3
@ E = ) N |
w ‘ ® I f"*"%"*"ﬁl — .
[ N " [ B Zuliassige Uberhangslast B Zulassiges statisches Moment
8-M6x1.0 Tiefe 12
X i  Horizontaler Einsatz  Fiir Wandmontage * Momentdiagramm
2-05k7 Tiefe 10 My
L A
154 Schmierbohrung
17 wd
B
a 2 : A MP N-m
=
= J c o o5 e T 105
B C
" 192 " 50 Ax100 B 50 (76) mm mm  [Max. Geschwindigkeit(mm/s)® ersttedener
C-05,5 Siehe Querschnitt E-E E_| 100 - i
‘ Steigung | Masse A B C Steigung | Masse A B C Ausfilh- | Steigung Hub (mm)
80K 601 20 17 80k( 0 0 0
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Spez. Schmierstoff ausge- | . . begriffen. Spezifikati- | bel inbegriffen. ; R~ Bis zu 16 Controller kon- )
rung [gen/Masse| 150 [ 200 [ 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 [1000]1050 ey liegende Motorseite, Spkiimeie $.503, |\ o oo wrg 503, | spiiaineier S.508, | eI e PNP-Konfigurationen. | o1 erbynden werden. | Mo
L (mm) [ 518 | 568 | 618 | 668 | 718 | 768 | 818 | 868 | 918 | 968 | 1018 1068 | 1118 | 1168 | 1218 | 1268 | 1318 | 1368 | 1418 (NSK L62) g 507 507 507 R e R
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RSH3 B(mm) (?)Die Eingabe von Punktdaten erfordert den Handy-Terminal oder die Support-Software.
C(mm) 8 10 10 12 12 14 14 16 16 | 18 18 | 20 | 20 | 22 | 22 24 | 24 | 26 | 26 (PEin E/A-Kabel ist zur E/A-Steuerung bei paralleler Kommunikation erforderlich.
D (mm) [ 290 | 340 | 390 | 440 | 490 | 540 | 590 | 640 | 690 | 740 | 790 | 840 | 890 | 940 | 990 | 1040|1090 | 1140 | 1190
Masse (kg) | 47 | 50 | 53 | 56 | 59 | 62 | 66 | 69 | 72 | 7.5 | 7.8 | 8.1 84 | 87 | 90 | 93 | 9.7 | 10.0 | 10.3




