Einspindelroboter RSH4 - Gerade Ausfilihrung -
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llBauteile: Aktuator, Controller, Kabel, (Batterie), (Entstdrfilter)
WZubehér

I Zubehér

Spezifikationen Controller-E/A
NPN, PNP CC-Link DeviceNet

Gebrauchsanweisung (CD-ROM), Netzstecker, EXT-Stecker, Blindstecker
- CC-Link-Anschluss | DeviceNet-Anschluss

lRoboterwerkstoff/Oberflichenbehandlung

Reliate Bautele G Schiitten
(10 Material | Aluminium Stahl ini Aluminium
it L mﬂ“wﬂh-w-_ Elodert _ - Eloxiert Eloxiert
T 1 S lAlilgemeine Spezifikationen
= Kugelge- Positions- | Betriebsumgebungstem-
—t o vy _wwgage. | Mowor | Positons- hsidempbngie
[l €0 015 Wechselstromser- 0~40°C, 35~85%RH
L (C7 gewalzt) vomulir Drehmelder (KemeKondensat?on)
Controller-Spezifikationen=¥" S.497~506
MStandardspezifikationen FAQCE"S.504
Ausfiih- |Steigung | Wiederholgenau- | Max. Traglast (kg) Nennkraft Mami&?ﬁhgﬂdigkeil Hub (mm) Nennlebens- | Eingangsstrom- | Max. Positio-
rung (mm) igkeit (mm) Horizontal | Vertikal (N) (mm/Sek) dauer versorgung nierpunkt
05 60 20 339 ~300 1-phasigterWechseI-
10 40 10 169 ~600 150~1050 | . o
RSH4 20 +0.01 20 4 34 1200 (Abstand 50) min. 10.000km %88:%1383 255 Punkte
30 15 - 56 ~1800 +10%
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(Hinweis) Die Maximalgeschwindigkeiten konnen je nach Traglast abweichen. Bitte beachten Sie die Tabelle , Empfohlene Maximalgeschwindigkeiten“.
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Hinweis 1. Mechanische Anschlagposition von den Enden.
Hinweis 2. Fiir groBe Steigungsausfiihrung (Steigung 30), 167.5+4.
Hinweis 3. Fiir groBe Steigungsausfiihrung (Steigung 30), 95+4.
Hinweis 4. Fiir groBe Steigungsausfiihrung (Steigung 30), 44.5+1.
Hinweis 5. Beim Einbau konnen Scheiben in Senkbohrungen von 09.5 nicht verwendet werden.
Hinweis 6. Der Mindestbiegeradius des Motorkabels betragt 50mm.
Hinweis 7. Achten Sie bei Zylinderstiftbohrungen mit @10 zur Aktuatormontage darauf, dass der Stift max. 10mm in den Aktuator eingefiihrt wird.
Il Abmessungen/Masse
Ausfiih- | Abmessun- Hub (mm)
rung |gen/Masse| 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 [1000]1050
L (mm) | 410 | 460 | 510 | 560 | 610 | 660 | 710 | 760 | 810 | 860 | 910 | 960 | 1010 | 1060 | 1110 | 1160 | 1210 | 1260 | 1310
A(mm) [ 200 | 50 | 100 | 150 | 200 | 50 | 100 | 150 | 200 | 50 | 100 | 150 | 200 | 50 | 100 | 150 | 200 | 50 | 100
RSH4 M(mm) | 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5
N(mm) | 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 | 10 | 10 | 10 | 12 | 12 | 12 | 12 | 14 | 14
K(mm) [ 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050
Masse (kg)| 55 | 57 | 58 | 62 | 65 |69 | 73 |77 |81 85|88 |92 96 100 104|108 | 11.1 115 119

(9)Die Masse ist mit Bremse 0.6kg hoher.

Teilenummer Auswahl
Ausfilhrung | Steigung (mm) | Mit/ohne Bremse ((®)1) Controller E/A-Modul | Mitohne Entstérfiter($3) | Kabellange (m) Hub (mm)  |Riickspeiseeinheit
5 Absolut-Encod Inkrementell NPN: N Nicht enthalten RGT
) e Sperifkationen solut-Encoder Inkrementelle : - || Standard | flexibler Arm
RSH4 10 | Nen ?nth?;nﬁFrel (it Deensichertatee) | Ausfihrung PNP: P FO 35m3 | 35m:R3 150~1050 | Wit i i
20 |gnth has. B AC100~115V CC-Link: C Enthalten: F 1 5m5 | 6mR5 (50mm-Schritte) |  bep ol mndesons
nthaiten: AC200~230V | C22A C22B DeviceNet: D | Speifikationen®E'S.508 | 10m: 10| om:R10 [ e
30
((®1) Wahlen Sie die Option , Bremse* fiir Einsatz in vertikalen Anwendungen. (Ausfiihrung mit Bremse ist fiir Steigung 30 nicht verfiigbar)
(®2) Die Controller werden werksseitig mit Parametern fiir jede Ausfiihrung Die D: i ien sind nicht RoHS-konform.

(®3) Filr diesen Artikel ist ein Entstorfilter erforderlich. Wenn der Kunde den Entstorfilter getrennt einkauft, wéhlen Sie bitte ,keinen®. Achten Sie darauf, dass an der Hauptseite eines Entstorfilters ein Uberspannungsschutz installiert ist.
Bzgl. Ei iten siehe Bedi i

2 Ordering |"enmmer| - | Cortoer | - [EA-Modu] - [stmesste | - [ Kablinge | - [ Hub |
Example RSH42B - C22A - N - F1 - 3 - 200

(@Fir von Aktuatoren mit Ril it hangen Sie bitte -RGT an Hub.
WPreis Roboterkorpus
i Stiickpreis 1 ~ 5 Stk.
Teﬂ:lr::m- Hub (mm)
150 200/250 | 300/350 | 400/450 | 500/550 | 600/650 | 700/750 | 800/850 | 900/950 |1000/1050
RSH4[ 1]
RSH4J(B
[l Controllerpreis B Kabelpreis W Preis Entstérfilter
Aus- Stuckpreis 1 ~ 5 Stk. Kabel | Stiickpreis | Kabel | Stiickpreis  mit/ohne Entstorfilter |Stiickpreis 1 ~ 5 Stk.
tih- /C22A /C22B (Standard) | 1~ 5 Stk. |(flexibel)| 1~ 5 Stk. Nicht Fo
rong| Absolut-Encoder | Inkrementelle 3 R3
E/A (mit D i i Ausfiihrung Enthalten: F1
N 5 R5
P 10 R10
(]
D

A Notitz

B Zuliassige Uberhangslast M Zulassiges statisches Moment Der Schaitkreis zur Stromunterbrechung ist
. . k in diesem Controller nicht installiert, um eine
- Horizontaler Einsatz « Fiir Wandmontage - Vertikaler Einsatz - Momentdiagramm MY maximale Flexibilitt fiir ein kundenspezifisches
Sicherheitssystem zu ermdglichen.
A Achten Sie darauf, einen externen Schaltkreis zur
und einen Not-Halt-Schalt
einzubauen. Schaltungsbeispiele siche B S.503
C
B MP N'm
¢ N 2 VR MY [ MP [ MR
¢ 131 115
B
mm mm mm lMax. Geschwindigkeit (mm/s) site st Hibemit
e g:)sks; 411\9 :1 2% e TSE 110\7 ; wﬁo e :ﬂ;sks; 195 1(:6 Ausfih- :ltlilg LD
run o~
05 [50kg| 0 [0 [0 05 [20kg[22| 0 (540 05 [i5kg| 51|08 9 | mnm | 150~700 [750[800[850 900|950 [1000] 1050
60kg| 0| 0] 0 30kg| 0 [0 ] 0 20kg | 25 | 66 05 300 240 195 150 135
15kg (389 71 | 74 10kg [105| 53 |550 4kg 338380 10 600 480 390 300 270
10 |30kg|179] 17 | 20 10 |20kg| 22 | 0 |230 10 | 8kg |142]183 RSH4
40kg[106] 0 | 0 30kg[ 0 [ 0] 0 10kg [ 102144 20 | 800~1200 960 780 600 540
5kg | 937|282 259 5kg | 250 213|905 1kg |600 600 30 |800~1800| 1440 1170 900 810
20Ny MOFOA87 21T G 208 [110KGILOOTES A H38 20 I REA9](69] (®)Bei Hubbereichen von 650mm oder mehr konnen Ki i iebe in besti Betriebsbe:
? iebe 1 -
20kg | 236 40 | 44 20kg} 21} 0 149 4kg |306]347 reichen mitschwingen (kritische Geschwindigkeit). Verringern Sie in diesem Fall die Betriebsge-
30 |5k 491]273]215 30 | 5ka |206|209|480 schwindigkeit gema der in der Tabelle oben angegebenen max. Geschwindigkeit.
15kg |223| 61 | 63 15kg| 45 | 0 |177

<Preisbeispiel> Die Preise beziehen sich auf die Teilenummern links.

(®)Wenn der Uberhang gleich 0 ist, verwenden Sie auBen montierte Profilschienenfiihrungen zur Stiitzung der Gewichslast.
(Aktuator)  + (Controller) + (Kabel) + (Entstorfilter) +

Teile- Controller | _ [ ,EA, Entstorfier ‘ Kabells
| - o - - - | Kabellange | - | Hub |- (G,E~-usw.
‘l! Alterations nummer Ausfilhrung nung vorhanden ’ (Wechsel des Schmierstofs) + Anderung des = G
RSH420B - C22A - N - 3 - 200 - G-E
Anderung des I ) [ : ipport-Softy Support-Soft E/A-Kabel Kabel fiir Kaskadierung | Gebrauchsanweisung
ifikatio- | mit Wit USB MR D-Su !
D! P MJ5: Korpus
. nen 2 f KJ3:Controller (C1)
Optionen | Wechsel des Schmier- e
P sfs z =
Azt o 2 sy
Code G E H D S R T [ MJ5/KJ3
Schmierstoff wird . A I 4t mi Softv i " " .
gegen partikelamen Die Grundposr_tlon wird | Handsteuergerat ist . L ﬁﬂ‘;""" . (il Support-Software mit | E/A-Kabel inbegriffen. \rfe’:;:‘rj:gmjle;:uz’ur iﬁ‘?mﬁxﬂm At
Spez. Schmierstoff ausge- ﬁ:f :rl]zegwenube_f' mbegmfgn. — Bellinbogrifont D-Sub.-Verblf\dungs» Enurderllgh fur.NPN/ Verbindung von max, 16 MJ5:
tauscht. gl - 903, 5503, i 5503, | Kabel in . PNP-Kor - | Cotoer: Filr Controller
e Le2) verlegt. 50 o o S50 S50 fonenerS.507 |KJ3:

(®Fiir optionale Teile siehe 2= S.507 (P)Es ist kostengiinstiger, diese Teile als Option zu bestellen, als einzeln zu kaufen.
(®)Die Eingabe von Punktdaten erfordert den Handy-Terminal oder die Support-Software. (®)Ein E/A-Kabel ist zur E/A-Steuerung bei paralleler Kommunikation erforderlich. (®)Details zur Kaskadierung siehe 2= S.505



