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Controller-Spezifikationen W  S.497~506 

Netzkabel

Signalkabel
Bedienungsanleitung (CD-ROM)

Controller

Aktuator

 E Hinweise zum CE-Zeichen. D S.456

Einspindelroboter RSH4 - Gerade Ausführung -
 

 Q Bauteile: Aktuator, Controller, Kabel, (Batterie), (Entstörfilter)

 A  Zubehör

Spezifikationen Controller-E/A
NPN, PNP CC-Link DeviceNet

Gebrauchsanweisung (CD-ROM), Netzstecker, EXT-Stecker, Blindstecker
- CC-Link-Anschluss DeviceNet-Anschluss

 Q Zubehör

 Q Roboterwerkstoff/Oberflächenbehandlung

Bauteile Grundrahmen Führungsschiene Schlitten Seitenabdeckung

 M  Material Aluminium Stahl Aluminium Aluminium
 S Oberflächenbehand-lung Eloxiert - Eloxiert Eloxiert

Teilenum-
mer

Stückpreis 1 ~ 5 Stk.
Hub (mm)

150 200/250 300/350 400/450 500/550 600/650 700/750 800/850 900/950 1000/1050
RSH4##
RSH4##B

 Q Preis Roboterkorpus

Aus-
füh-
rung

E/A

Stückpreis 1 ~ 5 Stk.
/C22A

Absolut-Encoder
(mit Datenspeicherbatterie)

/C22B
Inkrementelle 
Ausführung

N
P
C
D

 Q Controllerpreis
Kabel 

(Standard)
Stückpreis 
1 ~ 5 Stk.

Kabel 
(flexibel)

Stückpreis 
1 ~ 5 Stk.

3 R3
5 R5

10 R10

 Q Kabelpreis
mit/ohne Entstörfilter Stückpreis 1 ~ 5 Stk.
Nicht enthalten: F0
Enthalten: F1

 Q Preis Entstörfilter

Teilenummer Auswahl
Ausführung Steigung (mm) Mit/ohne Bremse ( E 1) Controller E/A-Modul Mit/ohne Entstörfilter ( E 3) Kabellänge (m) Hub (mm) Rückspeiseeinheit

RSH4

05
Nicht enthalten: Frei 

lassen
Enthalten: B

Spezifikationen

Stromversorgung
Absolut-Encoder

(mit Datenspeicherbatterie)
Inkrementelle 
Ausführung

AC100~115V
AC200~230V C22A C22B

NPN: N
PNP: P

CC-Link: C
DeviceNet: D

Nicht enthalten: 
F0

Enthalten: F1
Spezifikationen D S.508

Standard flexibler Arm
3.5m: 3 3.5m: R3

5m: 5 5m: R5
10m: 10 10m: R10

150~1050
(50mm-Schritte)

RGT
 E   Wählen Sie immer 

diese Option bei Hü-
ben von mindestens 
700mm in vertikalen 
Anwendungen.

10

20
30

( E 1) Wählen Sie die Option „Bremse“ für Einsatz in vertikalen Anwendungen. (Ausführung mit Bremse ist für Steigung 30 nicht verfügbar)
( E 2) Die Controller werden werksseitig mit Parametern für jede Ausführung voreingestellt. Die Datenspeicherbatterien sind nicht RoHS-konform.
( E 3) Für diesen Artikel ist ein Entstörfilter erforderlich. Wenn der Kunde den Entstörfilter getrennt einkauft, wählen Sie bitte „keinen“. Achten Sie darauf, dass an der Hauptseite eines Entstörfilters ein Überspannungsschutz installiert ist. 
Bzgl. Einzelheiten siehe Bedienungsanleitung.Kugelge-

windetrieb Motor Positions-
sensor

Betriebsumgebungstem-
peratur, Luftfeuchtigkeit

Ø15
(C7 gewalzt)

Wechselstromser-
vomotor
100W

Drehmelder 0~40°C, 35~85%RH
(Keine Kondensation)

 Q Allgemeine Spezifikationen

 Q Standardspezifikationen

(Hinweis) Die Maximalgeschwindigkeiten können je nach Traglast abweichen. Bitte beachten Sie die Tabelle „Empfohlene Maximalgeschwindigkeiten“.

Ausfüh-
rung

Steigung 
(mm)

Wiederholgenau-
igkeit (mm)

Max. Traglast (kg) Nennkraft
(N)

Max. Geschwindigkeit 
(Hinweis)
(mm/Sek.)

Hub (mm) Nennlebens-
dauer

Eingangsstrom-
versorgung

Max. Positio-
nierpunktHorizontal Vertikal

RSH4

05

±0.01

60 20 339 ~300
150~1050 

(Abstand 50) min. 10.000km

1-phasiger Wechsel-
strom

100~115V
200~230V

±10%

255 Punkte10 40 10 169 ~600
20 20 4 84 ~1200
30 15 - 56 ~1800

Ausfüh-
rung

Abmessun-
gen/Masse

Hub (mm)
150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

RSH4

L (mm) 410 460 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 1060 1110 1160 1210 1260 1310
A (mm) 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M (mm) 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5
N (mm) 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14
K (mm ) 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050
Masse (kg) 5.5 5.7 5.8 6.2 6.5 6.9 7.3 7.7 8.1 8.5 8.8 9.2 9.6 10.0 10.4 10.8 11.1 11.5 11.9

 Q Abmessungen/Masse

 E Die Masse ist mit Bremse 0.6kg höher.

FAQ W S.504

109

95±3 (Hinweis 3): an Ausgangsseite des umsteuerbaren MotorsHub

86
70

(95: An Ausgangsseite des Motors

97

165±3: (Hinweis 2): An ursprünglicher Seite des Motors

(165) an ursprünglicher Seite des umsteuerbaren Motors)

Ca. 250

2-Ø5H7 Tiefe 15
4-M5x0.8 Tiefe 12

71
26

110

117±1 (Hinweis 1) 47±1 (Hinweis 4)

100
 (To

lera
nz 

zw
isc

hen
 Zy

lind
ers

tift
en 

±0
,02

)

127 (mit Bremse)

147±1 (mit Bremse) (Hinweis 1)

195±3 (mit Bremse): an ursprünglicher Motorseite
(195) an ursprünglicher Seite des umsteuerbaren Motors)

ca. 250 (Motor-Kabellänge)

69
.5

30 (mit Bremse) L

1018504-M5x0.8 Tiefe 9
(Gleiche Position auf der gegenüberliegenden Seite 2 Stellen)

80

205 (mit Bremse)

175 Mx200

200
A 35

2-M5x0.8 Tiefe 10

2-Ø10H7 Plattendicke 10 (Hinweis 7)

45A
K±0.02

Mx200
200

165
195 (mit Bremse)

B (Hinweis 5)

102

68

5

Ø9,5 (Hinweis 5)

N-Ø5.5

Einzelheiten zu B

Ausgangsposition

Hinweis 1. Mechanische Anschlagposition von den Enden.
Hinweis 2. Für große Steigungsausführung (Steigung 30), 167.5±4.
Hinweis 3. Für große Steigungsausführung (Steigung 30), 95±4.
Hinweis 4. Für große Steigungsausführung (Steigung 30), 44.5±1.
Hinweis 5. Beim Einbau können Scheiben in Senkbohrungen von Ø9.5 nicht verwendet werden.
Hinweis 6. Der Mindestbiegeradius des Motorkabels beträgt 50mm.
Hinweis 7. Achten Sie bei Zylinderstiftbohrungen mit Ø10 zur Aktuatormontage darauf, dass der Stift max. 10mm in den Aktuator eingeführt wird.

 E Wenn der Überhang gleich 0 ist, verwenden Sie außen montierte Profilschienenführungen zur Stützung der Gewichtslast.

 Q Zulässige Überhangslast
• Horizontaler Einsatz • Für Wandmontage

A

B

C
A

B

C

mm
Steigung Masse A B C

05
30kg 419 19 20
50kg 0 0 0
60kg 0 0 0

10
15kg 389 71 74
30kg 179 17 20
40kg 106 0 0

20
5kg 937 282 259
10kg 487 121 116
20kg 236 40 44

30
5kg 491 273 215
15kg 223 61 63

mm
Steigung Masse A B C

05
10kg 107 54 1410
20kg 22 0 540
30kg 0 0 0

10
10kg 105 53 550
20kg 22 0 230
30kg 0 0 0

20
5kg 250 213 905
10kg 99 51 438
20kg 21 0 149

30
5kg 206 209 480
15kg 45 0 177

mm
Steigung Masse A C

05
10kg 105 146
15kg 51 93
20kg 25 66

10
4kg 338 380
8kg 142 183
10kg 102 144

20
1kg 600 600
2kg 649 691
4kg 306 347

 Q Zulässiges statisches Moment
• Momentdiagramm

MY MP MR
131 131 115

MY

MR

MP N•m

 Q Max. Geschwindigkeit (mm/s) E   Bitte bestätigen Sie Details von max. Geschwindigkeiten in Abhängigkeit verschiedener Hübe mit MISUMI Web Simulator.

Ausfüh-
rung

Stei-
gung 
(mm)

Hub (mm)
150~700 750 800 850 900 950 1000 1050

RSH4

05 300 240 195 150 135
10 600 480 390 300 270
20 800~1200 960 780 600 540
30 800~1800 1440 1170 900 810

 E   Bei Hubbereichen von 650mm oder mehr können Kugelgewindetriebe in bestimmten Betriebsbe-
reichen mitschwingen (kritische Geschwindigkeit). Verringern Sie in diesem Fall die Betriebsge-
schwindigkeit gemäß der in der Tabelle oben angegebenen max. Geschwindigkeit.

• Vertikaler Einsatz

A

C

Der Schaltkreis zur Stromunterbrechung ist 
in diesem Controller nicht installiert, um eine 
maximale Flexibilität für ein kundenspezifisches 
Sicherheitssystem zu ermöglichen.
Achten Sie darauf, einen externen Schaltkreis zur 
Stromunterbrechung und einen Not-Halt-Schaltkreis 
einzubauen. Schaltungsbeispiele siehe  D S.503

Notitz

Teile-
nummer - Controller

Ausführung -
E/A

Ausfüh-
rung

- Entstörfilter
vorhanden - Kabellänge - Hub - (G, E•••usw.)

RSH420B - C22A - N - F1 - 3 - 200 - G-E

<Preisbeispiel> Die Preise beziehen sich auf die Teilenummern links.

(Aktuator) + (Controller) + (Kabel) + (Entstörfilter) +

(Wechsel des Schmierstoffs) + Änderung des Ausgangspunkts = Gesamtpreis

Optionen
Wechsel des Schmier-

stoffs

Änderung des 
Ausganspunktes

Handsteuergerät
Standardspezifikatio-
nen

Handsteuergerät
mit Totmannschalter

Support-Software
Mit USB-Verbindungskabel

Kommunikationsspezifikationen: RS232C

Support-Software
Mit D-Sub-Verbindungskabel

Kommunikationsspezifikationen: RS232C

E/A-Kabel Kabel für Kaskadierung

Länge: 300mm

Gebrauchsanweisung

MJ5: Korpus
KJ3: Controller (C1)

Code G E H D S R T C MJ5/KJ3

Spez.

Schmierstoff wird 
gegen partikelarmen 
Schmierstoff ausge-
tauscht.
(NSK LG2)

Die Grundposition wird 
auf die gegenüber-
liegende Motorseite 
verlegt.

Handsteuergerät ist 
inbegriffen.
Spezifikationen D S.503, 

507

Handsteuergerät mit 
Totmannschalter 
inbegriffen.
Spezifikationen D S.503, 

507

Support-Software mit 
USB-Verbindungska-
bel inbegriffen.
Spezifikationen D S.503, 

507

Support-Software mit 
D-Sub-Verbindungs-
kabel inbegriffen.
Spezifikationen D S.507

E/A-Kabel inbegriffen. 
Erforderlich für NPN/
PNP-Konfigurationen.
Spezifikationen D S.507

Verbindungskabel für 
mehrere Controller. Zur 
Verbindung von max. 16 
Controller.
Spezifikationen D S.507

Bedienungsanleitung inbegriffen.
Für Aktuator
MJ5:
Für Controller
KJ3:

 E Für optionale Teile siehe  D  S.507   E Es ist kostengünstiger, diese Teile als Option zu bestellen, als einzeln zu kaufen.
 E Die Eingabe von Punktdaten erfordert den Handy-Terminal oder die Support-Software.   E Ein E/A-Kabel ist zur E/A-Steuerung bei paralleler Kommunikation erforderlich.   E Details zur Kaskadierung siehe  D  S.505

Änderung des Ausganspunktes

Motor

Teilenummer - Controller - E/A-Modul - mit/ohne Entstörfilter - Kabellänge - Hub
RSH420B - C22A - N - F1 - 3 - 200

 E   Für Bestellungen von Aktuatoren mit Rückspeiseeinheit hängen Sie bitte -RGT an Hub.


