Einspindelroboter RSB1 - Riemenausfiihrung -

SINGLE AXIS ROBOT (®Hinweise zum CE-Zeichen.B= S.456

M Bauteile: Aktuator, Controller, Kabel, (Batterie), (Entstorfilter) Teilenummer Auswahl
M Zubehdr __ Ausfiihrung| Motormontagerichtung Controller (91) E/A-Modul | Mit/ohne Entstériitter ()2) Kabel Hub (mm)
Spezifikationen Controller-E/A - - -
) PN, PNP CC-Link Devi Motor links horizontal: L
Aktuator [3Zubehor . [ CC-Cink-Anschiuss | DeviceNet-Anschiss Motor rechts horizontal: R gafiiown | Al | isementell NPN: N Nicht enthalten: FO Standard [ Flexibel
Gebrauchsanweisung (CD-ROM), Netzstecker, Blindstecker RSB1 Motor links oben: LU mﬂlﬂg:"gﬂsﬂv [ttt | Ausfrung PNP:(F; Enthalten: F1 35m:3 | 35m:R3 150~2550
5 Motor rechts oben: RU ~ CC-Link: P e m. 5 5m: R5 (50mm-Schritte)
R kstoff rflachenbehandl =
Netakabel [ | obo.terwet sto IOL?e Ecl ::m;t:: ung:\bdeck Motor links unten: LD AC200-230V | C22A C22B Devi D Spezifikationen®E"S.508 om 10 | 0m:R10
- — — Motor rechts unten: RD
[MWerkstoff Stahl Aluminium - — —— - - - - — — — — -
Fr ‘Bﬁbemwnbehana- - Eloxiert Eloxiert (®1) Die Controller werden werksseitig mit Parametern fiir jede Ausfiihrung vc Die D: batterien sind nicht RoHS-konform. ((®2) Fiir diesen Artikel ist ein Entstorfilter erforderlich. Wenn der Kunde
Controller | —— .Allge“meineSpezifikationen den Entstorfilter getrennt einkauft, wéhlen Sie bitte ,Nicht enthalten“. Achten Sie darauf, dass an der Hauptseite eines Entstorfilters ein Uberspannungsschutz installiert ist. Bzgl. Ei iten siehe Bedienur i
SR
S . Positionser- | Betriebsumgebungstem-
e Antrieb Motor kennung | peratur | el Ordering | Tele- Mtor Conroller E/A Ent- Kabel
i - — ~ num- | - |Befestigungs- | - | Ausfilh- | - |Ausfith-| - | storfil- | - | - | Hub
ot Sionalkavel Riemen =T Drehmelder | 0-40°C, 35-85%RH Example | ner richtung run Lange
Controller-SpezifikationenE®" S.497~506 000 (Keine Kondensation) fung 9 ter
PP RSB1 - L - - N - F1 - 5 - 2550
[l Standardspezifikationen FAQEE'S.504 Bl Preis Roboterkorpus
. Riemen | Wiederholgenau- Max. Tragkraft (kg) Nennlaufzeit Stromversor- | Max. Positio- = -
Ausfiihrung (mm) igkeit (mm) (Nur horizontal) Hub (mm) (Hinweis) gung nierpunkt Teile- Stiickpreis 1 ~ 5 Stk.
Steigung 25 150~2550 ACTOOV-T15V nummer il
RSBT hquivalent =004 10 (Abstand 50) | 10.000km AC200-230v | 255 Punkte 150 [200/250]300/350] 400/450] 500/550] 600/650] 700/750] 800/850 | 900/950 | 1000/1050 | 1100/1160] 1200/1250] 1300/1350
. " . .. [Hinweis) Referenzwert der Laufzeit bei max. Uberhanglast an den Fiihrungen.
BIMotormontagerichtung  Wahlen der Motormontagerichtung von den folgenden sechs Ausfilfingen: RSB 40071450 1500/1550] 160071650 170071750 | 1800/1850 19001950 | 2000/2050 | 210012150 | 2200/2250 | 230072360 | 240072450 | 2500/2550] -
(LTI ot e o Bt | (e oo e oo et | ( (ISR Motor ke obere Befestioung | ( (GTUEEESE Motor et oere et |  (CCMECEETGeg) Moto nke untere Beestioun | ( (RTEERSEIg) Motorecis e Befestioong -

H Controllerpreis Il Kabelpreis M Preis Entstorfilter
fiih- Stiickpreis 1 ~ 5 Stk. Kabel |Stiickpreis| Kabel |Stiickpreis mitiohne Entstrfite | Stickpreis 1 ~ 5 Stk.
/C22A /C22B (Standard) | 1 ~ 5 Stk. |(flexibel)| 1 ~ 5 Stk. -
Ung|  aApsolut-Encoder Inkrementelle Aus- Nicht enthatten: FO
E/A (mit Datenspeicherbatterie) fiilhrung 3 R3
Spezifikationen 5 R5 Enthalten:F1
N
272,5+3 Hub (125) P 10 R10
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an |
| l=—= == T
0 B o e — S
1= —
167 I—
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% © ‘QO_ -2 Gieiohe Positon aut o gegentberiegenden Sefe 2 Stelen) &, ‘ 86 (Toleranz zwischen +0,02)
- 1 ey . (M5, @57 Position) A Notitz
| e T w
= + !LI : ml Der Schaltkreis zur Stromunterbrechung ist in diesem
855 | 895 L+87,5 Controller nicht installiert, um eine maximale Flexibilitat
prrane i 1725 _ 40100 Mx200 A fir ein isches Sicherhei w
175 200 NHEX08 Tiefe 10 . . - . ermdglichen. Ein externer Schaltkreis zur Stromun-
.Zulasmge Uberhanglast .Zulasmges statisches Moment terbrechung und einen Not-Halt-Schaltkreis miissen
. . . SRR « Momentdiagramm vorgesehen werqen‘
i oE Horizontaler Einsatz Fir Wandmontage g MY Schaltungsbeispiele B S.503
| ry
g Erdanschluss B (Emnneit: N - m)
Anscttin leirichtung B Querschnitt E-E MY ‘ MP ‘ MR
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i ‘ | mm mm HEMax. Geschwindigkeit (mm/s) ® Detllsvon max, erschiedener Hibe mit MISUMI Wb Simulator
B R l‘ e A B c A B c o Hub (mm)
3kg 1800 1392 1084 3kg 1144 1005 1734 ellenummer
| ! - e
‘ 855 895 oy 501 HNE08Tee 10 5kg | 1574 | 82 | 696 5kg | 724 | 576 | 1199 150~350 450~2250
[ \ o 8kg 1221 509 474 8kg 493 333 918 RSB1 ~1750 1875
i 50 0 4M5H08Tefe 10 | o) : oto2 5k — 7i 500 M5BT 0 10kg | 1171 403 407 10kg | 414 254 869
" © e Postn i N . O T = e rotn
- EEI ‘ Sete2Sielen) ] e g © i ‘ kg Teile- | _ [ Woomonage | _ [ Contrler _ [ itome | [ Kabel | _ Hub ‘ <Preisbeispiel> Die Preise beziehen sich auf die Teilenummern links: JPY399,400.
55 } q-—- 2 I Qbm I \ nummer Richtung Ausfiihrung Entstdrfiter Lénge (Aktuator) + (Controller) + (Kabel) + (Entstorfiter) -+ MecteesSmiesefy + ndeung s sgengons
< = — i N>l 3 RSB1 - L - - N - F1 - 5 -
855 | 895 |15 | 78 15 [ 78 895 | 85.5 15_|_ 78
175 175 t a t Support-Soft ipport-Softy E/A-Kabel Kabel fiir
Motor rechte obere Befestigung Motor rechts untere Befestigung Motor linke obere Befestigung ifikati it it USB-Verbir it D-Gut dung MJ5: Korpus
. . . . ? KJ3:Controll
Hinweis 1. Mechanische Anschlagposition von den Enden. . Wechsel des Schmier- 1 tos Alsganspunkiss ¢ dntriils
Optionen stoffs e . (C21/C22)
[l Abmessungen/Masse -0 & &
‘Austih- Hub (mm) — )
ing | gen/Masse | 750 [ 200 | 250 [ 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 [ 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 600 | 950 | 1000 | 7050 [ 1100 | 1750 | 1200 | 1250 | 7300 | 1350 ommunkaborsspeieoen: 2326 | Kommunkatorsspefieonen BSZS2C Lénge: 300m
L(mm) | 460 | 510 | 560 | 610 | 660 | 710 | 760 960 | 1010 | 1060 | 1110 | 1160 | 1210 | 1260 | 1310 | 1360 | 1410 | 1460 | 1510 | 1560 | 1610 | 1660 =
A (mm) 200 | 50 | 100 | 150 | 200 50 100 100 | 150 | 200 | 50 100 | 150 | 200 | 50 100 | 150 | 200 | 50 100 | 150 | 200 Code G E H D S R T Cc MJ5/KJ3
B (mm) 240 420 780 960 1140 1320 - - - "
C (mm) - Schmlerﬂqf‘fwud Die Grundposition wird it mit - it-Software mit USB- | Support-Software mi -Kabel i lur‘
D (mm) 2 gegen rundposit o dt it Tobmann- | Supp it USB pport-Software mit E/A-Kabel inbegriffen. | penere Conroller. Bis | Fir Aktuator
M (mm) N 2 3 ) 5 6 Spez. Schmierstoff ausge- E}Uf die geg g k st inbegrifen. scha[tgrlr!begrﬂien. dung inbegriffen. .“° '". Erforderh?h Iur.NPN/ 2016 Controller kbnnen MJ5:
N (mm) 6 1 12 14 16 18 e liegende $.503,507 $.503, $.503, | inbegiffen. PNP-Konfigurationen. |ty nten werden, Fir Controller
Masse (k)| 7.4 | 78 | 82 | 86 9 94 | 98 [ 104 | 105 | 109 | 113 | 117 | 121 | 125 [ 129 | 133 | 187 | 141 | 145 | 149 | 153 | 157 | 161 | 165 ]| 169 - verlegt. 507 507 ifkati $.507 $.507 ) y Ki3:
RSB1 400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500 | 2550 (NSK'LG2) Spezifikationene=$.507 :
L(mm) | 1710 | 1760 | 1810 | 1860 | 1910 | 1960 | 2010 | 2060 | 2110 | 2160 | 2210 | 2260 | 2310 | 2360 | 2410 | 2460 | 2510 | 2560 | 2610 | 2660 | 2710 | 2760 | 2810 | 2860 — — — - — - - - -
A (mm) 50 | 100 | 150 | 200 | 50 | 100 | 150 | 200 | 50 | 100 | 150 | 200 | 50 | 100 | 150 | 200 | 50 | 100 | 150 | 200 | 50 | 100 | 150 | 200 ®FI:II' optlonale Teile siehe B S.507 (PEs ist kostengunst_lger,dlege Teile als Option zu bestgllen,als elnzgln zu kaufen. ) o !
B (mm) 1320 ($)Die Eingabe von Punktdaten erfordert das Handsteuergerét oder die Support-Software. (®)Ein E/A-Kabel ist zur E/A-Steuerung bei paralleler Kommunikation erforderlich.
C (mm) = 240 [ 420 [ 600 [ 780 [ 960 [ 1140 [ 1320 (®)Details zu Kaskaden siehe 2= S.505
D (mm) 2 | 3
M (mm) 7 [ 8 [ 9 [ 10 [ 1 [ 12
N (mm) 20 | 22 | % | 28 | 30
Masse (kg)| 173 | 17.7 | 18 | 184 | 188 | 192 | 196 | 20 | 204 | 208 | 212 | 216 | 22 | 204 | 228 | 232 | 236 | 24 | 244 | 248 | 252 | 256 | 259 | 263




