Einspindel-Lineareinheiten

Gerollte/geschliffene Kugelgewindetriebe

lMerkmale: Es sind verschiedene Sensorséize verfiighar (siehe E°S.515). Einspindeleinheiten angetrieben durch geroltten und geschiiffenen Kugelgewindetrieb. Geeignet fiir schwere Lasten.
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Hinweis 2) Zugangstffnung ist vorhanden, wenn L=340 (auBer L1=100). 1204 Gewalzt 4
Hinweis 3) Hubbegrenzung durch Anschlag. 1205 [ Prazision | 5 CPDW25 CPDW19
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ugelgewindetrieb gerolit ugelgewindetrieb geschliffen i M6 MCSLC25 mesLe20
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KUA (Mit Servormotor) KUH (it Servoantrieb) KUB/KUH-Motorinstallationsschnittstelle KUT *1204LS 760 Gewalzt 4 L P re—
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KUB (Mit Schrittmotor) KUT (Mit Schrittmotor) (®)Eine Zeichnung und MaBe fii die KUB/KUT-Motorinstalla- . . JZOSL i —— 150/ 80 MCSLC32
tionsschnitstell finden Sie unten in der Abbildung. (®" Markierte| *1210LS | ®Bzgl. GréBen 150 10 — 200[130
Hinweis 2) Grundplatten-Montagebohrung (2-016) GroBen | 1505L | - siehe 200 o sl 200 ALY CPDW40 CPDW32
h sindnur - ["{510L | Preisliste. Prézision/ 15 [ 10 64 28 32 MCSLC40 MCSLC32
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= 4-Mo Tiefed L 34 Prazision 7 39 0 00[150
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KUB/KUT-Motorinstallationsschnittstelle/NEMA-Motor hnittstelle (KUA/KUB/KUH/KUT) nur bei KUB—0551 nur bei KUT 55551
N verfligbar. 2010L verfiigbar. 2010L -
lMontageanweisung 5020L 5020L =
© 1 Tiefe ¢ * Adapterplatte (®KUB/KUT12[J[J(L)Nur Flansch []42 MTabelle Servomotoranwendungen it/statische Traglast (¥)Bei noch griBeren Bestellmengen Preis bitte gesondert anfragen.
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M S ! Yasukawa Electric [seyingas 50 1204(S) | =0.03 (geroll]
— =IN= 4 Adapterplatte (Hinweis 2) C SGMAH-01 100 1205(S) 138
1 P ALl L
= 8¢ Motor (Hinweis 3) |[HC-MFS053 | 50 | 1210(S) | +0.05 (gerollt) 1679 L |Parallglitit|
N i Electric [HF-MP053 50 Gewalzt 1505 +0.003 340| 0.06 p
C-MFS13 100 Kugelgewin- 1510 (geschliffen) 153|200 0.07
A KUA/KUH12] (L) F-MP13 100 [J40 detrieb 1520 -
liupplung (Hinweis 3) ® P RZAAOA003E | 30 | KUA 1204L(S] | 0.0 (gerol) 460| 0.08 | 20~30 |
- " (Hinweis 2) T % # KUB E?g::g 137 Zgg g-?g (®)Die Liste oben enthalt Refzere:zv;erte.
2-05) X . . ‘ ‘ L | 1210LLS) | . im ustand.
= 51 Hinweis 1) Zentrierstifte werden in den Motorhalter eingepresst. . [R88M-W03030 | 30 | Prézision 1505 | *005 (geroll) | 2897 Verwenden Sie zur Berechnung der
4c1 S e ! Omron Corporat- [ agy w5030 50 Kugelgewin- 0,003 CY|| 2 Aol
= | @? Hinweis 2) Eine Motoradapterplatte und 4 Stk. BefestigungsschraubenM3x10 inbegriffen. on RESMW10030 700 det?iel? % (geschliffen) 153 00| 043 L unsere
inwei cht inbegri - 15: : i Adresse
z R Hinweis 3) Motor und Kupplung nicht inbegriffen. Vasgkawas_lectric SGMAH-02 200 KUH oo —s0lNon4 Hiiyinty (
;}L I o KUB/KUT) orporation__56hiA b4 e KUT oL | =008 (ol 820] 0.1 | (@Siehe G"S.510 fir mx. Geschwindigket
e e ~ e [+0.003 (geschliffen) 4345 | 169 und statische Traglast. Siehe unsere Websi-
H 31 Ausfiihrung Nr. [1]D |D1]H3Ha| N [N2|N3| d [M2| ¢ —500 1 2020L uio%g? (gerr?:lftf' ) te fiir Massentragheitsmoment.
005 DO /35 baehgpstrne N 12 (L) [50]22] [49]21]35]30 \ Electric 200 Uil gesChlTon) (®Filr Termi siehe 55'S.510
et Mt 2 s s [ar] | lss] [aslao]s| | KUA/KUH15 (L) i W e [ [iworume]-
et Schema Schrittmotor | 15 0] 62 4338 10 KUA/KUH20| L 400 Alterations KUA1204 -
KUB/KUT12[ [ (L) S S KUB 55081 4] w4 8 i
KUB/KUT15[ ][] (L) KuT 20100 | 50| [355[70] ¥ o8 a0 |18 |12 Sanyo Denki Co., |R2AAGOZ0F it EINEMA-Motoroptionen —
KUB/KUT20[ ][] L KUB/KUT12[ ][ |(L) KUB 20201 [64] Ltd. RoAAOBOAOF 400 Ausfiihrung | Opt.-Nr. |  Verfiigbare Motorteilenummern A"we"gﬂggfulf'zﬂ'ele ity
KUT 20200 o] Omron Corporati- [R88M-W20030 | 200 pngen
i i on R88M-W40030 400 KUA/KUH (Servomotor)
@Siehe gz der PR | @ RUBRUTIZLITS (1) e abe H st uten 2nm e e U de Grncpte - T B Ll
[l Tabelle Schrittmotoranwendungen V0700-214-8-000 Iﬁ
~IvViotorinstallationsschnii elle eile-nummer ersteller eile-nummer anscl V/0200-211-B-000
INEMA-Motorinstallati hnittstell Teill H 1l Teil Fl h
— A KUA/KUB/KUR/KUT] aSchritt AS46/ASCA6 NEMA23 [ N2 V0200-214-B-000 MCSLC32
Ausfiihrung = 5-phasig RKS54* (PKE543) V0250-214-B-000
Ausfiihrung Nr. ] D D1 H2 Hs Ha N N2 Na d M2 2 KUB/KUT12[]((L) 5 ohasia RKS54* (PRESA4) 42 V0300-211--000
KUA 12 (S,L.LS) 28 58 42 37 & 8 5-phasig RKS54 (PKES45 V0300-212-8-000
KuB 15| (L) 32 62 43 38 10 Oriental-Motor aSchritt AS66/ASC66
KUH 2005L 34 64 Motor aSchritt AR6Y
NEMA23 KUT 50100 474 38.1 355 o = 30 M4 8 KUB/KUT120 T (L)S o &-ohasio RKGG" (PKGGA 60
55 37 20 12 ®aSchritt gilt fiir 5-phasig RK56* (PK566) KUA/KUH (Servomotor)
KUA/KUB 2020L 34 64 Standardausfiin- ~ [2-Phasia RKS6* (PK566) |
KUH/KUT 2020L 40 70 rungen der Serien | 9-PNasig RKS6" (PK569) NEMA34 | N3 MCSLC40
KUA 15 (L) 32 75 56 51 15 10 14 AR und RKS. LaSchritt AS66/ASC66 | KUHBTlgﬂzgnrmmomn
kus 20051 3 7 KUB/KUT15_] (L) s
NEMA34 KUT 20101 696 | 7303 | 45 a0 & S o 50 2 12 W5 15 KUB/KUT20L L 5-phasig RKG6" (PKS6E)
KUA/KUB 2020L 34 77 5-phasig RK56" (PK569) - — - - —
KUH/KUT 2020L 40 83 (®Artikelnummern und Motorspezifikationen elten unter Vorbehalt Bitte iiberpriifen Sie die Informationen des Herstellers. Sensorsatz kann als Option gewahit werden. g;:zelheiten g von tals Option ‘;’Iae"“t’a;__
*Wenn H2-H4<0, steht der Motorhalter an der Grundplatte iiber. (®)Andere Motoren als in der Tabelle fiir Priifen Sie die i Einzelheiten zu Sensorsatzen, siehe 2= 8,515 e r von =

*Wenn MCSLC40 nicht fiir die Serie NEMA34 verfiigbar ist, wéhlen Sie als Drehmoment 9.0N-m (=12700z-in) oder weniger.

(®Nicht mit Getriebemotoren von Oriental Motor kompatibel.




