Einspindel-Lineareinheiten

Gerollte/geschliffene Kugelgewindetriebe — mit Abdeckung

[l Merkmale: Es sind verschiedene Sensorsétze verfiigbar (siehe S.515). Einspindeleinheiten angetrieben durch geroliten und geschliffenen Kugelgewindetrieb. Geeignet fiir schwere Lasten.

Kugelgewindetrieb gerollt
KUAC it Servomotor)
KUBC (Mit Schrittmotor)

Kugelgewindetrieb geschliffen
KUHC (it Servomotor)
KUTC Mit Schrittmotor)

Hinweis 1) Zugangsdffnung ist vorhanden, wenn L=340 (auBer L1=100).
Hinweis 2) Maximalhub ist der Hub bis zum Anschlag.
Hinweis 3) Einheit nicht verkehrt herum aufhéngen. D\e Abdeckung senkt sich.
Hinweis 4) Bei einigen Motorhaltern sind die MaBe D kleiner als D1. Beachten Sie bei der Auswahl
von die unten der
Kupplungen".
[Zubehér [MWerkstoff | Boweacrrberendns |  Stiickz. Notitz
Halter(D) Stahl [vT— 1 N
Halter@ Stahl [R— 1 -
Abdeckung(® | Auminum-egierung | Eloiert (schwarz) 1 -
Stahl chomatert, vy o) 6 Abdeckungsmontageschraube
Tyindersvaube it mensechskent W30 Stahl o, v s 4 Befestigungsschraube fir Haterung

KUAC/KUHC -Motorinstallationsschnittstelle

(%)Eine Zeichnung und MaBe fir die KUBC/KUTC- 2471
Motoringtallationsschnittstelle finden Sie unten in der Abbildung. 0| =
Hinweis 1) Grundplatten-Befestigungsbohrungen (2-016) Li/2 2-@5H7 NUTlliefe 10 4»7]47 — ‘ ‘ ‘ | ‘
Tischbefestigungsschraube (Bohrungséffnung C0.5) 2 | ©
. 4-Mo Tiefe 0 © |
(%)Sensoren mit M3-Muttern
o befestigen.
B ¢
PC.D. asing) NP, | @
bo < 50 |5
T 2 T — 12100 | 35
) 15050 |5
‘ P1 “\ 4-M5 Tiefe 10 N3 | [N2| Hinwels 1) Tischdicke t2 ‘ ‘ Dicke der Grundschicht 1 KuHc [ 15100 |5
(Vorbohrung) T KUTC [15200) | 35
2005L | 5
17 L 17, 12 -H 20101 |_35
Effektivhub St/2 L1 Effektivhub St/2 B 2000 | 35
-~ [iinweis 2: Hubbegrenzung St2+a)| _ wo; 20 ™| {Hinweis 2 Hubbegrenzung St2+3)| o w (®Bei KUAC und
] = 7 = KUBC, a=5.
= K ; ?ff%"??’ e : - Tioge rnpte | ENEKUVAUD
y A = N L St
AbsshnmANahanswht J/ s 120 s | W Haterung Abschnitt B —s T 0 —
Montagedetail (Anz. Montagebohrungen Q) Montagedetail __400 | 190
Gewindebohrung als Befestigungsbofrung fir Sensorziel 2-MA4 Tiefe 8 (identisch fir Rickseite) 460 | 250
520 310
" . - — == o __ 580 | 370
Teile Grundplatte Tisch g | Adapter iir F L Anschlag 640 430
[MWerkstoff  |Aluminium-legierung| Aumirium-egierung |  Aluminium-legierung Aluminium-legierung Stahl Aluminium-legierung Kunststoff %%
Hoberflichenbehandlung|  schwarz eloxiert schwarzeloxiert | schwarz eloxiert | schwarz eloxiert Schwarz briiniert schwarz eloxiert - ~— 820 | 610

KUBC/KUTC-Motorinstallationsschnittstelle/NEMA-Motori

hnittstelle (KUAC/KUBC/KUHC/KUTC)

E=1N=)

i

[ya

Il Montageanweisung
S (®KUBC/KUTC12[ ][ ](L)Nur Flansch[_]42

Adapterplatte (Hinweis 2)
Motor (Hinweis 3)

Kupplung (Hinweis 3)

Adapter-Befestigungsschraube (Hinweis 2) >

(®)Siehe Abbildung zur Installation der Motoradapterplatte.

EWNEMA-Motorir

1sschnittstelle

5 60 Hinweis 1) Zentrierstifte werden in den Molnrhaher eingepresst.
= 51 Hinweis 2) Eine 10 inbegriffen.
S R Hinweis 3) Motor und Kupplung nlcm mbegnﬁen
=z z L
= —t +& /@ (®Zum Anbringen der Abdeckung, siehe S.510
< 1) %>f
= i el e Teile-nummer (KUB/KUT)
N a ‘ Ausfiihung | Nr._ |[]/D | D1 |H3|Ha| N |N2|N3|d|M2 £
—— BT Ry PN Sehrtmotor 120 (L) |31 |22 [335[49 |21 (35|30 15i
06.5 Senkungstiefe 3.5 Motortyp | 15L1C1(L) |62] [43]38 10
KUBC | 2005L 64
Adanterolatte Schema
— M4
KUBC/KUTC150 (L) KUTC [ootoL | o0/ 36 35 70] 0 || s
KUBC/KUTC20[ | ]L KUBC/KUTC12[ ][ (L) KUBC | 2020L 64
KUTC 2020L 70

(®KUBC/KUTC12[][(L) Anflanschflache (MaBe H3) steht unten
2mm (iber die Unterseite der Grundplatte.

Ausfiihrun Teile-nummer NEMA-Motorinstallationsschnittstelle (KUAC/KUBC/KUHC/KUTC]
9 Ausfiihrung Nr. ] D D1 H2 H3 Ha N N2 N3 d M2 2
KUAC 120]0(L) 28 58 42 37 15 8
KUBC 150]0](L) 32 62 43 38 10
KUHC
NEMA23 KUTC 2005L 471 38.1 8515 oA & 30 M4 8
2010L 40 70 55 37 20 12
KUAC/KUBC 2020L 34 64
KUHC/KUTC 2020L 40 70
KUAC/KUBC 1501CJ(L) 32 75 56 51 15 10 14
NEMA34 KuHE/KUTC gg?gt 69.6 73.03 45 ig g 43 M5
KUAC/KUBC 2020L 34 77 & &0 2 2 L
KUHC/KUTC 2020L 40 83

*Wenn H2-H4<0, steht der Motorhalter an der Grundplatte tiber.
*Wenn MCSLC40 nicht fiir die Serie NEMA34 verfiigbar ist, wéhlen Sie als Drehmoment 9.0N-m (=~12700z-in) oder weniger.

Teile-nummer Auswahl Ki ieb w H Hi ™ Tisch fir Kupplungen_Teilenummern
Ausfirung | Nr. | Linge GrundplateL | L1 Tischléinge [Ausfiihrung| 0 [sigung| Breite W1 | Hohe | Hohe derFirung | Hote Welennite | W | tz | W1 P1, P2 KUAC/KUHC | KUBC/KUTC
04 Gewalzt 4
05 Prazisin | 12 65| 2 28 20 GTRTr] | ot R
10 100 10
S 170 (159 170 — 159 | [100] 70
Gewalzt | 1505 340 150 Préizision/ 5 1501120 158 CPDW40 CPDW32
i 10 200 Gewalzt 15 [10 74 28 32 22 MCSLCAO MCSLC32
KUAG 5024U 460 Gewalzt g40
KUBC = 520 e —— CPDW25 CPDW19
05L 580 Prazision 12 1% 65 21 28 20 L [P P2 MCSLC25 MCSLC20
Prézion (1)(5) 3 640 5 — 150{120 208
= 700 e == 20017 CPDW40 CPDW32
KUHC — HI310Li  76o 150 Prazision/ | 15 | 10 | 55y |90g| 74 & £2 220 209 | 12000170 MCSLC40 MCSLC32
[ 1520L | 200 Gewalzt 20
Kutc o05L| 820 5 78| 8 22 LGP
2010L 20 10 89 39 150(120 CPDW40 CPDW32
Gewalzt 78 28 208 MCSLC40 MCSLC32
20200 Prazision 2 89 39 200[170
(®Vorsicht bei der Verwendung von CPDW fiir 400W-Servomotoren. Spitzenmotormoment kann zuléssiges Kupplungsdrehmoment tiberschreiten.
Teile-nummer Grundplatte Befestigungsbohrung Grundplatte * Motorinstallationsschnittstelle (KUAC/KUHC) .
Ausfiihrung Nr. |W2| Ha t h1 P3| h Q S P.C.D.| D |D1 Hs N [N1|N2|Ns| d [M2| ¢
0 Example kuHC1205 - 340 - 150
05 42 10 13 9.5 46 | 30|34 49 37 32 8 (M4 8
10 lias 75— L g L 5 |
covai 505 |'49 W=170[W=220 W=170[W=220
Kugelgewindetiep| 1510 49 12 20 11.5((340| 6 6 340[ 50 | 50 70 |50 |45 62 45 40 10 |M5| 10
KUAC | 1520 400 6 | 8 ||[400[ 80 | 20 L 145
KUBC 460| 8 8 460] 50 | 50
1§?gt 42 10 13 9.5 520 8 10 520] 80 | 20 46 | 30|34 49 37 5 32 8 |M4| 8
pson = —1(580] 10 | 10 ||[580] 50 | 50 —
1510L 49 20 640 10 | 12 |||640] 80 | 20 62 |45 40 10
KUWe 152001 120 | {700 12 | 12 ||[700] 50 | 50
2005L | 55 |12 20 11.5([760] 12 | 14 ||[760] 80 | 20 || 70 |50|45[ 64 M5 10
2010L 61 29 70 I
2020L 55 geol) el 820] 14 | 14 [|[820] 50 | 50 s fes 20| 12
61 (geschifen) 29 (geschifen) 70 (geschiiffen)
Teile-nummer Stiickpreis 1~2 Stk. Teile-nummer Stiickpreis 1~2 Stk.
Ausfilhrung Nr. L=340 | L=400 | L=460 | L=520 | L=580 | L=640 | L=700 | L=760 | L=820 Ausfilhrung Nr. L=340 | L=400 | L=460 | L=520 | L=580 | L=640 | L=700 | L=760 | L=820
1204 1205
1210 1210 -
1505 1505 -
1510 1510 -
Gewalzt 1520 Prézision 1520 -
Kuge- 12040 = Kugel- 1205L 5 - -
KUAC 12101 KUHC 1210L -
1505L 1505L -
KUBC 1510L KUTC 1510L -
1520L 1520L - -
2005L 2005L
2010L 2010L -
2020L 2020L -
(%)Bei noch grBeren Bestellmengen Preis bitte gesondert anfragen.
[l Tabelle Servomotoranwendungen .Genaulgkelt/statlsche Traglast
Teile-nummer Hersteller Seﬁier;n:y;mer Leislu;(g)m Flansch Teile-nummer . Stahschﬂraglaﬂ[kg) * Pa(ralle)litéit
a Ausfiih Nr. o
Electric | SGMAH-A5 50 S | () tkal N
Corporation [SGMAH-01 100 1204 [+0.03 (gerollt Parallelitatsmessung
|[HC-MFS053 50 1205 138
MEI}ZI:)?IIith HF-MP053 50 1210 | +0.05 (gerollf 1679
i |HC-MFS13 100 1505 +0.003 L |Parallelitat]
rporation
:(ZU,A(#'(T_L)’HC Corporation | vip1a 00 | 40 gy | 1510 | (geschiffen 153 |[340] 006
Sanyo  |R2AA04003F 30 Kugel- 1520 400| 0.07 9
Denki Co., |R2AA04005F 50 ?(el\jvxxgemeb 1204L | =0.03 (gerollf 460| 0.08
Ltd. R2AA04010F 100 KUBG 1205L 137 ||520| 0.09
Omron T ANENED o 1210L 580| 0.10 | 20~30 |
Corporation gggmmgggg 138 EL"lgze‘f’_'D" 1505L | *0.05 (enlt) | 2897 640| 012 |  @)Die Liste oben enthilt Referenzwerte, ge-
_ 1510L t0.093 153 || 700] 0.13 messen im statischen Zustand. Verwen-
Yastkawa Electic | SGMAH-02 200 (geschiifien) : r
3 g KUHC 1520L | 760| 0.14 den Sie zur Berechnung der tatséchlichen
Corporation | SGMAH-04 400 KUTC i
g 820| 0.15 Lebensdauer unsere Technische Berech-
HC-MFS23 200 2005L "
HC-KFS23 200 <008 gl nungssoftware (Aqresse siehe S.509).
- 2010L. | o003 fqacomii (@sSiehe E°S.510 fiir max. Geschwindig-
.. |HF-MP23 200 +0.003 (geschiffen) | 4345 | 169 " N !
KUAC/KUHC Mitsubishi rHA-kpo3 200 +0.085 geroll) keit und statische Traglast. Siehe unsere
Electric g 2020L | 0 Website fiir Massentrégheitsmoment.
15[ JL (L) Corporation [HC-MFS43 400 | 69 MR (@Fir Terminologie, siehe G5°S.510
KUAC/KUHC HC-KFS43 400 DHUr lerminologie, Siehe 45 S
20 ][ L HF-MP43 400 R )
o HA-KP43 400 Alterations (@) E . (NN: "
Sanyo Denki | R2AA06020F 200
Co., Ltd. |R2AA0B040F 400
Omron  [R88M-W20030 200 .
Corporation [R83M-W40030 _| 400 ENEMA-Motoroptionen
. Ausfiihrung| Opt.-Nr. Verfiigbare Motorteilenummern fiir
lTabelle Schrittmotoranwendungen L <
Teile-nummer Hersteller Teil Flansch BUNRUL(Se omotor)
A KRG R e b
5-phasig RK54* (PK543)/ NEMA23 | N2 — — —— MCSLC32
KUBG/KUTGC RKS54" (RKE543)
12000 5-phasig RK54* (PK544)/ |  [142 KUB/KUT (Schrittmotor)
Oriental-Motor RKS54* (RKE544) [_H123-601 STMZ3X-3RX__|
Motor 5-phasig RK54" (PK545) /
RKS54* (RKE545) KUA/KUH (Servomotor)
KUBC/KUTC aSchritt AR6*/AS6* V0400-211-C-000 [ V0400-212-C-000
150]0(L) 5-phasig RKB6™ (PK564) | g9 NEMAS4 | N3 | g UT (Schritimotor) MCSLC40
KUBC/KUTC 5-phasig RK56* (PK566)
200 L 5-phasig RK56* (PK569)
@A und gelten unter Vorbehalt. Bitte iiberpriifen Sie die
Informallunen des Herstellers. " . W . A
(®Andere Motoren als in der Tabelle fiir Priifen Sie die s.e"so's?u kann als Opt‘!on ge\r{ahlt werden. ‘E"',f,e,,,e‘.,,, ur o g itals Otion wéhibar:
(®Nicht mit Getriebemotoren von Oriental Motor kompatibel. Einzelheiten zu Sensorsétzen, siche &= 8,515 siehe & S516



