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Merkmale: Rechter und linker Tisch bewegen sich simultan. Verwendbar als Prifeinrichtung. fIsilenumimer _ ertﬁ'égueat. Effektiv- ZussgeLast | 2ussges Moment (Vm) | Gt (K Gewichti(ko)
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P2026 ° 170 53 150 4 2.9 2.9 3.2
220 103 200 4 3.4 3.4 3.7
(®)Die Beschreibung der Drehtische KUS si wurde auf P.1983 verlagert. 320 203 150 6 44 4.4 47
14 14 | 3 | 735147 | 7 | 7 | 13 100 82 115
A Kunststoffhand- 370 253 175 6 4.9 4.9 5.2
Example ispiele von inhei griff 420 303 200 6 5.4 5.4 5.7
B Winkelhandrad
KUE aus Kunststoff 470 353 150 8 5.9 5.9 6.2
WHorizontal MVerwendung der Rahmenschlitze M Transport ruﬁlgappbare Ausfiih- 170 53 150 4 35 35 38
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420 303 200 6 6 6 6.3
witer (S, F1-243) 470 353 150 8 6.5 6.5 6.8
(®)Die zulassige Last fiir dieses Produkt ist die Last, die auf dem Stelltisch so platziert werden kann, dass er noch bewegt werden kann. Die Einbaurichtung ist als ,Horizontal* oder ,Vertikal“ angegeben.
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* Anwendungsbeispiel fiir KUE14-C-320 Einstelliud__(S.E3-1115) c
W Genauigkeit WParallelititsabb. lMomentendiagramm
Ausfiihrung Pa’(ﬁ:';')“ét Spiel (mm)
KUE 0.15 0.3

(®Parallelitat ist der Grad der Laufparallelitdt von MaB B
gegeniiber Ma A. (Siehe Abbildung rechts.)
(®Spiel ist ohne Gewéhr und dient nur als Referenzwert.

[Erforderiiches Drehmoment, erforderliche Drehkraft

Teil i (N-m) | Erforderliche Drehkraft (N) WDrehkraftabb.
Ausfithrung | Nr. | Horizontal Vertikal Horizontal Vertikal
14 0.04 0.2 15 7.7 Drehkraft
KUE
20 0.06 0.4 2.3 16.2

¥)Drehkraft ist die Kraft, die das Handrad dreht. (Siehe Diagramm auf der rechten Seite.)

%Erforderliches Drehmoment und Drehkraft bei max. Traglast.
Die vertikalen Werte entsprechen den Werten beim Anheben des Tisches.



