Manuelle Einheiten Manuelle Einheiten - Symmetrisch verfahrbare Doppelwagen

Hubtisch, Handradausrichtung konfigurierbar

Ml Eigenschaften: Geeignet fiir Auf- und Abbewegungen. Einfache vertikale Positionierung. MMerkmale: Einheiten bestens geeignet zur einfachen manuellen Positionierung und zur gleichzeitigen Bewegen linker und rechter Tische.
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(®Die zulassige Last fiir dieses Produkt ist die Last, die auf dem Stelltisch so platziert werden kann, dass er noch bewegt werden kann. (®)Die zulassige Last fiir dieses Produkt ist die Last, die auf dem Stelltisch so platziert werden kann, dass er noch bewegt werden kann. Die Einbaurichtung ist als ,Horizontal“ oder ,Vertikal“ angegeben.
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* Drehmoment und Drehkraft, wie oben angegeben, sind Werte, die zum Anlegen der zuldssigen Last 20 B
an die zwei Tische erforderlich sind. C
* Drehkraft st die Kraft, die das Handrad zum Drehen bringt (Siehe Diagramm auf der rechten Seite.)
* Die vertikalen Werte entsprechen den Werten beim Anheben des Tisches.
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*Drehmoment und Drehkraft, die bei max. Traglast erforderlich sind " " * Spilstohne Gewdr und dient nur als Referenzwet
i rél ™ v - Irag g *Parallelitit ist der Grad der Laufparallelitét von MaB B gegendiber MaB A. (Siehe Abbildung unten.) o
Drenkraft ist die Kraft, die das Handrad drent. * Spielist ohne Gewahr und dient nur als Referenzwert. WDrehkraftabb. EMomer iagramm WPar
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