Schwenk-Klemmazylinder - Ubersicht Schwenk-Klemmazylinder

HUbersicht MKRCA25 MKRCA32, 40, 50 N i
Die platzsparenden Vierkantzylinder sind mit eingebauten Drehspannvorrichtungen (Schwingspan- ’ ’ .SChwenk KIemmszmder MKRCA X A-é—(Z);Sts)t F
nern) bestiickt. D@ 6 ©®D® O® +(2xSt)
Geeignet fiir das Festklemmen kleiner Werkstiicke wie elektronische Teile mit begrenztem Platz. b - . Q\ Y. R 2-EE C+St
F P) Y D
MEigenschaften: 25 ~ =TT e
* Platz sparend/quadratisch Tt = i
Es kdnnen Sensoren aller @ (mit Kontakt / kontaktlos) an die Zylinder montiert werden. . B . - i i
* Hochsteife s o T
Zur Verbesserung der VerschleiBfestigkeit sind die Zylinder mit zwei fiir alle @ Fi [ == i J - + - | L & { B N =
AuBerdem ist jeder Filhrungsstift mit einer Rolle (832~050) bestiickt. T T p\ — —
DB ® BOHO OO 2 © @ & © K |
M Grundlegende Spezifikationen der Klemmazylinder KK oS HD
Rohr-@ innen (mm) 25 [ 32 [ 40 [ 50 Nummer | Arti i [MMWerkstoff [ tummer] Arti i [MWerkstoff g E RD+St
Betriebsart D irkend Edelstahl DEIX Stahl A+(2xSt) F
B EsoelElGES G ReT Druckluft Stangendichtung | Nitrilkautschuk 2 _|Rundschab Kupfe_rl_egierung ‘ F P) X B+(2xS1) N
Max. Betriebsdruck (MPa) 1.0 @ _[Buchsen Kupfer 19 |Aufsatz Aluminium-legierung 232, 40 H R 2EE Cast
Min. Betriebsdruck (MPa) 02 Zylinderdichtung | Nitrilkautschuk Stahl 4 [~ 7 5 4-KA
— = = ® |stift Stahl 15 |Zylinder Aluminium-legierung —— e - S
Garantierter Zerstorungsdruck (MPa) 1.6 ® |Kissengummi Polyuretr K Distanzscheibe | Edelstahl ® @ ®) I
Betriebstemperaturbereich (°C) -10 ~ 60 (Gefrierfest) 02;. Snezi 2 [Magnet Kunststoff moom FRI FEI ‘
Anschluss-0 M5 ] Rc1/8 | Rcl/4 @ | Auflagestiick - fumleai o 5 i )
— = 032 ~ 950: VerschleiBkontakt |Acetalharz ; {1 :::D:EE
Kolbengeschwindigkeit (mm/s) 50~200 (® |Kolbendichtung | Nitrilkautschuk Kissengummi Polyuretr K g + = | o= {E B I o S 2 N
D3 Mit G 9 |Kolben Aluminium-legierung £ [Stahl T = L .
Schmlerung N.v. @ |Abdeckun 025: Edelstahl 1) _|Rolle Stahl K ) ] | 1
Dr 90°210°C 9 052 ~ 050 Auminurieg P ; 1
= : KK 5 HD
Drehrichtung Rechts/Links T .Mpntage des Spannarms . T RD4+St
i Prisi Anfangswert +1° +0.9° +0.7° Bei der Montage des Spannarms sind = As(2 F
Druckfliche [Innenhubseite 377 603 [ 1055 1649 Nicht festgekemt Wouesgienn  019€Nde Schritte u befolgen. F (TP). X g.i(gfé)t) N
(mm?) [AuB i 490 804 [ 1256 1963 Postion) 4 - 3 (fusgefavene Postin) Die Schrauben mit einem
Lebensdauer Eine Million Mal LType = = Ausfitmng R o cschfse ance as0 H R 2:EE C+st 4-KA
(Drehung entgegen (Drehung im Unvzigersinn) L D o
dem Unrzeigersinn) SINE T @ ©® g
HHub Drehwi Drenwinkel ] \\% i i i —
Rohr-@ Hub in Drehrich- | Hub in Klemmrich- q 1
innen (mm) Hub tung (mm) tung (mm) LR D] \ Sk Rpantschie: i %%E wjol e ET, ,7,7,7,7,7,7,l,5 B A=w
335 B T 20 Festgeklemmt (Eingefahren) 56l festhalten. a= €
Gegen den Keine Rotationsgenauigkeit K Ul 1
032 35 15 20 Uhseimersin * Siehe Basisspezifikationen Den Teil aus der N ) — : . )
040 35 15 20 Im Uhrzeigersi hen. Vor der Befestigung des Spannarms sicherstel- KK 95 A P HD
050 70 20 50 len, dass sich die Kolbenstange drehen sst. Bei Schiauchinnen-0 32 oder mehr, befinden sich Anschlisse(@) und () nicht RD+St
Wird der Spannarm an anderer Stelle befestigt, = indermitiren Puston.
kann eine Uberlastung zu Schéden an den inneren .
Bauteilen fuhren. lSchwenk-Klemmzylinder AuBenmaBe
Design/Auswahl MSpannposition ¥
.A HIN%\IEIS Nicht bei drehendem Spannarm einspannen. Im?::mm) B C D EE F G H K KA KK L M MM| N (o) P R X Y
[MiBei Betrieb drent sich die Kolbenstange des Zylinders (um 90°) Ei?]ml%gr]]spannen einen Abstand von mindestens 3 mm zum H”E;:L?lesle nach dem Fesmehen der
wahrend eines Hubes. Achten Sie darauf, dass der am Ende der : .A"ZUQS"‘O‘me"t 25 57 | 49 | 26 6 M5x0.8 | 40 - - 51 | M6Tiefe 11 | M8Tiefe 15 - 10 12 28 - 24 9 8 4.5
Sgljgi?:;aiﬁgge?gmt%ti fn'i?ﬁ'{‘aﬁgﬁ E:rl] dseié g;e\fllgrr;?cﬂlém gga&;]umﬂg;en M Trgheltsmoment des Spannarms und Kolbengeschwindi et L 0 des Rohres 32 69 | 61 27 8 Rc1/8 45 [495| 24 | 60 | M6Tiefe11 | M10Tiefet5 | 10 | 14 | 16 | 34 | 45 | 30 9 8 6
, 25-4 4.3~53N-m ]
wie die Installation einer Schutzabdeckung, wenn der Spannarm an der I;as Tragheitsmoment des Spannarms und die Kolbengeschwindigkeit so %% 40 70 62 29 8.5 Re /8 52 57 24 69 M6 Tiefe 11_| M10 T!Efe 15 10 14 16 40 5 35 9 8 6
Spitze der Kolbenstange montiert ist und eine Unfallgefahr darstellt. einstellen, dass sie sich innerhalb des unten dargestellten Betriebsbereichs _— 50 74 66 29 1105 Rc1/4 64 71 33 86 | M3Tiefe13 | M12Tiefe 15| 15 17 20 50 7 37 12 8 6
befinden. 3 des A b A (®Bei der Auswahl die ,Spezifikationen“ und ,VorsichtsmaBnahmen* auf S.1497 beachten.
R EEEE i i uswabhlbeispiel - - = - . :
WSpannarmizngo und Betriehsdruck B R e i <Anforderungen> Teile-nummer Stan- | Dreh- | Hubin [ Hubin [Stiickpreis BiSchwenk-Klemmzylinder AuBenmaBe
Die Spannarminge und den Betriebsdruck so einstellen, dass sie sich innerhalb der olgenden Bereiche befinden. ! : 1 :Eg%ggglllﬁﬂgklﬂggmgaﬂ: 500N Ausfihrun Rohr-@ innen s e Drehrich- | Klemmrich- 1-4 Stk Rohr-0 MT12, 13/MTV12 MT10/MTV10
£ Kolbengeschwindigkeit: 100mm/s 9 (mm) tung (mm) | tung (mm) * innen(mm)] HD RD (TP) HD RD (TP)
<Zulassige Spannarmlange> 5 +Armlange: 80mm L
2 - Tragheitsmoment des Spannarms: 2.0x10-%kg/m 25 31 i il 20 25 6 25 0 5 26 0
200 1050 g MKRCA 32 35 Drehung) 15 20 32 9 28 0 8 29 0
150 0 g 1. Berechnung des erforderlichen Druckbereichs. 40 35 R 15 20 40 10 29 0 9 30 0
r g Erforderlicher Di (mm?)= Er ] o
Spannarmiénge _ % (N) / Betriebsdruck (MPa)=500/0.5=1000 (mm?). 50 70 i) 20 50 50 il 30 0 10 31 0
g 100 = 2. Auswahl der ZylindergroBe anhand der Liste und des Druckbe-
e s reiches (Innenhubseite).
£ 60 g 040 Druckbereich: 1055 (mm?) > Erforderlicher Druckbereich . ile- - - | Drehrichtung ‘
5 H 1000(mm?) r j Exampl
5 40 H 3. Achten Sie drauf, dass die Spannarmmizinge und der Betriebsdruck xample  MKRCA25 - 31 - L
g [T = ] 'Sigg;mn‘L‘Lﬁ;jﬁ'h‘%bfs?_”e'cr'es liegen, wie er im enisprechenden Wsch N HSchwenk-Klemmazylindersensoren Spezifikationen
P R B R T o e ] I S . L . Betriebsdruck 0.5MPa - Spannarmldnge 80mm: Innerhalb des chwen = 7 Arti- fihrung 2-polig | Beriihrungslos 2-poli i 3-poli
iebs Betribsbereichs Klemmazylin- MT12  Sewgsdabedd  pyyq2 —_ e T S ol
10 10* i i gglien 0 einstellen, da2§SS|e sich \nnerl‘wjgl?) gI(Ss Betriebsbereichs dersensoren MT13 _— Anwen- 0 ’ 9 0
01 . ?2 ek (?V] 5P ) 1.0 10 1 200 befinden, wie er in nachfolgenden Diagramm aufgefinrtist Scherungsschmuhe dung Fiir SPS und Relais | Fiir Controller (speziell) |  Fiir SPS und Relais
etriebsdruc a) Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Trégheitsmoment des Hebels 2.0x10-*kg/m-Kolbengeschwin- _ L
Hinweis) Das Diagramm “Zulassiges Tragheitsmoment des Spannarms” gilt digkeit 100mm/s: Innerhalb des Betriebsbereichs 4.5 MTt2 15=18,5 I = | NPN-Ausgang
nur fi die vertikale Montage. . MT10=22.5 N Wessrnes 10~28VDC
o o) N . Lasspanung | 12/24VDC | 110VAC 10~30VDC 30VDCoder weniger
- Lasistom | 5~50mA | 7~20mA *5~20mA max. 100mA
) MTV12=18.5 i
[WICHTIG] VorsichtsmaBnahmen beim Umgang mit Schwenk-Klemmzylindern *Lesen Sie unbedingt die Vorsi [WICHTIG! in der Ubersicht* auf S.1484. < n MTV10=225 B 24VDC, 10mA oder weniger
(Schwenk-Klemmzylinder)& ACHTUNG g oo e max. 3V max. 4V max. 0.5V
Keine beweglichen Teile wahrend des Betriebs des Zylinders beriinren. Dies ist duBerst geféhrlich, da die Finger zwischen sich bewegenden Teilen eingeklemmt Indikator LED (leuchtet bei Betrieb)
Werden kinnen. echsron 0mA [ max.1mA ] 10pA oder weniger
(Schwenk-Klemmzylinder) A HINWEIS _ Teile-nummer L - e Sensor | Leitun- |Lei Stiickpreis [T 1m (dlbestandiger Vinylschlauch 0.2mm?)
(DGleitflchen der und Fil vor Kratzer und Dellen schiltzen. (® Spiilen ! ) o ) ) Ausfiirung| L auswahlen nung gen |ausgang |L1(1m)|L3 (3M)  yaxWirkug 204m/s? [ 980m/s?
@Montage de_r ?veesnctri\lvxslgkenssteuerggsgr ; ) b oteren ¥2;eﬁ:|n:g:Igfshzf:g::::r:ztsuggir;rt::;dll\::rlnnere sorgféltig spiilen, um das Eindringen von Festkdrpern oder 12/24VDC 5~50mA(DC) mit beriih- 2 Teclafonsi- 20mQ oder mehr mit 500VDC Wi at
1058 : rosseung CEs ¢ ' : © Umaebun 110VAC 7~20mA(AC) render q B | Nach g von 1000VAC Gber 1 Minute keine Anomalien erkennber.
Die Leistung des Drosselventils beeinflusst den Betrieb des Zylinders. () Umgebung MT12 10~30VDC *5-20mA 2 hinten T
D il mit niedrigem 0 . Zylinder nicht in folgenden Umgebungen betreiben: e | - 7 ~20mA tomporatr -10 ~ +60°C
(®Montage der Wartungseinheiten Bereich mit Ol oder Schmierstoffen. (Diese kinnen sich im Gleitbereich festsetzen.) MT13 | L1 (1m) | L3 (3m) [30VDC oder weniger|100Am oder weniger| Kontaktlos 3 Sohutzart IEC-Norm IP67 JIS C0920 (Wasserbestandig) Olbestandig
Fehlfunktionen des Zylinders werden in der Regel durch Fremdkdrper in der Umgebung oder Kondensat verursacht. Eg;g:gn:yw&ﬁ;ﬁe&: 'Rﬂgt,'\?;m'g dem Einfluss von Chemikalien ausgesetzt ist, 12/24VDC 5~50mA(DC) mit berih- 2 Masse 1m:20g 3m:50g
Problemen mit dem Zylinder durch Montage eines vorgeschalteten Lufttrockners und/oder Luftfilters vorbeugen. 110VAC 7~20mA(AC) render Top s S——
(@Raum MTV12 10~30VDC *5~20mA Kontaktlos 2 Braunes Kabel [+]  Bleues Kabel ] b Custwo Srmesoru:|
Um die Geréte herum muss geniigend Raum vorhanden sein, damit eine einfache Handhabung gewéhrleistet ist. (9)Der maximale elekirische Strom darf bei 25°C 20mA nicht ibersteigen. Bei Verwendung in einer Umgebungstemperatur von 23°C oder mehr ist der elektrischer Strom unter 20mA. :slf:;l' )il i =
(5 ~ 10mA bei 60 °C) °_°—m—° 0 B'E"“w . ol
(9)Der fiir diesen Schwenk-Klemmzylinder verwendete Sensor passt nur fiir Schwenk-Klemmzylinder. e ]

Er kann nicht fiir kompakte Ausfii Stift-Ausfil oder als Fil inder verwendet werden.
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