Einspindelroboter, Reinraumspezifikati-

onsmodell -Gerade Ausfiihrung-

Samtliche Unterlagen gemédB Maschinenrichtlinie 2006/42/EC, wie Bedienungsanleitungen, sind ausschlieBlich in englischer Sprache verfiigbar!
[l Eigenschaften: SerienmaBig ausgestattet mit Saugluftanschluss und Fett mit geringer Partikelbildung

[l Bauteile: Roboter/Controller/Kabel

n'381 (®Mehrgewicht bei Ausfilhrung "mit Bremse" 0.2kg.

B Zubehér F
o Controller E/A-Spezifikationen
(A] NPNPNP | CC-Link | DeviceNet
o Zubehor i i (CD-ROM) Blindstecker
- ‘CC,LI/A i ‘ DeviceNet-Anschl
Kabel B Roboterwerkstoff/Oberflaichenbehandlung
Bauteile 'ﬁhmngsschiene Schlitten  |Seitenabdeckungen
Roboter e [@Werkstoff Stahl Aluminium Aluminium
- 5 Hoberflichenbehandlung B - eloxiert
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Die Ausfiihrung mit schwarzem Kunststoff gilt fiir den windetriebe| sensor peratur Feuchte
Hauptkorper. (Bitte als Option angeben)
e e 05 | Sehritt- | Drehmelder | 0 ~ 40°C, 35 ~ 85% rel. Feuchte
Controller-Spezifikationen GE° S.393  Diagramm der Zykluszeit B S.397 (C10gewalzty | motor | (Inkremental) (nicht kondensierend)
lIstandardspezifikationenTerminologie E°S.396
. o : Max. Maximale . An-
Ausfiih- | Stei- Wlede_rhkol_-t Maximale Traglast (kg) VM axlrlr:a:)e_ Hub | Verfahrge- | Nennle- g_ontrnllet Anzahl Rekllnraum- sauglei-
rung ?nl_llnmg) QEH(?:'E) o I‘::::t (‘Ifl) (mm) | schwindig- | bensdauer s";gn":_lr:f:‘s Positionier- (Hi:\:z?s) stung
Horizontal Vertikal keit (mm/s) P 9 | punkte (&/min)
- | < < 15D 50~400 1o DC24V KUESE D
RS1C 06 +0.02 4 2 90 300 min. 10.000km e 255 Punkte auf Basis von 0.1 90
(Abstand 50) +10%
12 2 1 45 600 um pro Tcf
(Hinweis) Bei einer Ansaugleistung von 90/min mit einem sind die mit @6 rechts- oder linksseitig wéhlbar|
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(Hinweis 1) Abstand von beiden Seiten zu den mechanischen Anschlédgen

(Hinweis 2) Montageseite der @6 Druckluftvorrichtung rechts oder links wahlbar.

(Hinweis 3) Der Mindestbiegeradius des Roboterkabels ist R30.

(Hinweis 4) Auf den letzten 100mm bis zu den Roboterendfléchen fixieren,

um das Roboterkabel zugfrei zu halten.

(Hinweis 5) Wenn zur Roboterbefestigung Diibellocher von @4 hergestellt werden,
darf der Schaft nicht tiefer als 6mm in den Roboter eingefiihrt werden.
Der Schaft darf nicht 6mm oder tiefer in den Roboter eingefiihrt werden.

lMaBe - Gewichte

Ausfanrung Hub (mm) 50 100 150 200 250 300 350 200
L 266 316 365 776 766 576 566 516
A 2 3 2 5 5 7 8 9
B 3 2 5 5 7 8 9 10
Rs1C c 95 15 195 25 295 %5 395 445
D 5 100 150 200 250 300 350 20
Gewicht (kg) 15 17 18 19 20 21 23 24

SINGLE AXIS ROBOT

CE
ertifiziert
(®Hinweise zum CE-Zeichen B=S.396

(® CAD-Daten
Teilenummer Optionen
Ausfiihrung |Steigung (mm)|mit oder ohne Bi (®1)] Ki Controller E/A-Modul Kabelldnge (m) Hub (mm)
02 NPN:N :
RsiC 06 Ohne:Frei lassen Rechts:R C1 PNP:P 5 50~ 400
Mit:B Links: L DC24V+10% CC-Link:C 10 (50mm-Schritte)
DeviceNet:D )
12 (elastisches Kabel)
(®1) Fir vertikale Einsétze wéhlen Sie die Ausfiihrung "mit Bremse".
Bestell- | Teilenum- Kupplt " Liefer-
bespiel lenum- | . R e ‘ - ‘ c - ‘E/A-Modul - |Kabeliange| - Hub ‘ .!EI -
RS1C02B - R - c1 - N - 3 - 400
Preis WPreis fiir Roboter-Grundkérper
Stiickpreis in EUR 1 ~ 5 Stiick
Teilenummer Hub (mm)
50 100 150 200 250 300 350 400
RS1C__
RS1C_ B

lPreis des Controllers

lPreis Kabel

(®Bei noch gréBeren Bestellmengen bitte gesondert anfragen.

Stiickpreis in EUR A Hinweis

Ausfiih- Stiickpreis in .
rungen e EUR 1 p— 5 Stk. Rabsllanosiiny 1 ~ 5 Stk. Der Schaltkreis zur Stromunterbrechung ist in diesem Controller nicht installiert,
N 1 damit er fiir verschiedene Sicherheitsstufen zur Verfiigung steht.
Achten Sie darauf, einen externen Schaltkreis zur Stromunterbrechung und eine
c1 P 3 Not-Aus-Vorrichtung vorzusehen. B='S.394
C
D 10

(Preis Roboter-Grundkdrper) + (Preis Controller) + (Preis Kabel) = Gesamtpreis

<Bsp.> Fiir RS1C02-R-C1-N-3-400,

(Preis Roboter-Grundkdrper) + (Preis Controller) + (Preis Kabel) = Gesamtpreis

675,00EUR  + 675,00EUR + 135,00 EUR =1485,00 EUR
B Zulissige Uberhanglast B Zulassiges statisches Moment
- Horizontaler Einsatz - Fiir Wandmontage - Vertikaler Einsatz - Momentdiagramm MY
A
B C
MP
A A
MR
C
B C
<Preisbeispiele> Die Preise gelten fiir die Teilenummern links.
mm mm mm (Preis des Roboters) + (Preis des Controllers) + (Preis des Kabels) +
Steigung | Gewicht | A | B | C Steigung | Gewicht | A | B | C Steigung | Gewicht A [ 810,00 EUR + 135,00 EUR + 5500EUR +
6kg 863 | 40 | 60 6kg 39 | 26 | 789 4kg 53 53 (Optionale Umsetzung der (Standardmodell mit X
> 4kg | 869 61 | 92 2 kg 72 | 48 | 829 02 2kg 118 | 118 Ausgangsposition) Handy Terminal) ~ =  Cesamipreis
kg 567 | 56 | 84 kg 63 | 43 | 507 - 2kg 107 | 107 0,00 EUR + 343,00 EUR = 134300 EUR
06 3kg 556 | 76 | 112 06 3kg 92 | 62 | 516 1kg 223 | 223
2kg 687 | 116 | 169 2kg 149 | 102 | 656 12 1kg 204 204
- 2kg 667 | 107 | 152 - 2kg 133 | 93 | 611 0.5kg 407 | 408
1kg 807 | 218 | 292 1kg 274 | 204 | 776
: 7% . : Controller E/A Kabel-
Optionen ‘ Teilenummer ‘- Kupplungsmontagerichtung | - Ausfilhrungen ‘- lustiirungen| ™ | IEnge | Hub ‘- (E-H--etc.)
RS1C02B - R - C1 - N - 3 - 400 - E-H
Handy Terminal Handy Terminal Support-Software Support-Software E/A-Kabel Robot Controller-Bedi Optionale Kunststoff-
Standard-Spezifikati- | mit mit USB-D: mit RS232C-Daten- anleitung arben
on kabel ’ — i —
Optionen | /ndetung des Ausganspunktes y g X e
Opt.-Nr. E H D s R T MJ/ME KJ/KE BC
Die Ausgangspo- Handy Terminal Handy Terminal Support-Software mit | Support-Software mit | Mit E/A-Kabel. Wird | Fur Roboter-Grundauf- | Fir Controller Roboter-Kunststoff-
sition wird auf die Standardspezifikation | Spezifikation mit USB- RS232C-Datenkabel. | fiir NPN/PNP-Konfigu- | bauten. » Bedienungsanleitung | teile in Schwarz.
gegeniiberliegende | Spezifikationen Totmannschalter Datenkabel. Spezifikationen rationen bentigt. Bedienungsanleitung | enthalten.
Motorseite verlegt. | 25'S-359, 395 Spezifikationen Spezifikationen 255.395 Spezifikationen enthalten. KJ: Japanisch
Spez. 2=S.359, 395 =S.359, 395 2S.360, 395 MJ: Japanisch KE: Englisch
ME: Englisch
Aufpreis Ohne Aufpreis 343,00 568,00 177,00 140,00 19,00 12,00 12,00 5,00

(®Informationen zum Kauf von Optionen finden Sie auf S.395

Samtliche Unterlagen gemaB Maschinenrichtlinie 2006/42/EC, wie Bedienungsanleitungen, sind ausschlieBlich in englischer Sprache verfiigbar!
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