Einspindelroboter, Reinraum- CE

spezifikationsmodell RS2C -Gerade Ausflihrung- ertfzier

SINGLE AXIS ROBOT (®Hinweise zum CE-Zeichen B=S.396

Samtliche Unterlagen gemaB Maschinenrichtlinie 2006/42/EC, wie Bedienungsanleitungen, sind ausschlieBlich in englischer Sprache verfiigbar! @ CAD-Daten
[l Eigenschaften: SerienmaBig ausgestattet mit Saugluftanschluss und Fett mit geringer Partikelbildung
[l Bauteile: Roboter/Controller/Kabel Teilenummer Optionen
I Zubehdr Ausfiihrung| Steigung (mm) | mit oder ohne Bremse (®1) | Kupplungsmontageseite | Controller E/A-Modul Kabellinge (m) Hub (mm)
Controller E/A-Spezifikationen
@ [PV Cotk [ Den 06 NPN:N 1
y Zubehor | Bedienungsanleitung (CD-ROM)/Netzstecker/Blindste- RS2C 12 Ohne:Frei lassen Rechts:R c1 PNP:P g 50~ 800
pr cker + [ o _Link: -Schri
‘ o - [ CC-Link-Anschiuss [ DeviceNet-Anschluss Nit:B Links: L DC24v=10% De(\;l?ct-!;-ll\lneli:g 10 (50mm-Schritte)
: Kabel Il Roboterwerkstoff/Oberflichenbehandlung 20 i (elastisches Kabel)
i Fiihrungsschiene | Schlitten | Seitenabdeckungen (®1) Zur vertikalen Ausrichtung wéhlen Sie die Ausfilhrung mit Bremse. (Die Ausfihrung mit Bremse ist fiir Steigung 20 nicht verfiigbar,)
Roboter [Werkstoff Stani ini Auminium
- — Boberflachen- _ _ " 7 _ " Kupplungsmontage- E/A Kabel i - P
- b/ i behandlung eloxiert E:izt:itl Teilenummer | - seite - | Controller | - | pMogul |~ Liange |~ Hub iﬁ Iz_z':er 10 ﬁ;g:'ts'
e M Alilgemeine Spezifikationen RS2C06B - R - c1 - N - 3 - 400
Die Ausfiihrung mit schwarzem Kunststoff gilt Bedienungsanleitung Kugelge- | pn o0 Positions- | Betriebsumgebungs- o e ..
fir den HauptkGrper. (CD-ROM) windetriebe sensor Temperatur/Feuchte lPreis fiir Roboter-Grundkérper
(Bitte als Option angeben) - S > Prei
012 Schritt- | Drehmelder |0 ~ 40°C, 35 ~ 85% rel. Feuchte reis = —h =
ich Stiickpreis in EUR 1 ~ 5 Stiick
Controller-Spezifikationen &8 S.393  Diagramm der Zykluszeit B S.397 (C10gewalzy)| motor | (Inkremental) (ot kondensierend) Teile- P
e . . ) nummer Hub (mm)
MliStandardspezifikationen Terminologie 5='S.396 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800
Aus- | Stei- | Wiederhol- Max. Trag- Max. Hub Max. Verfahrge- | Nennle- Controller | Max. Anzahl | Reinraum- |Ansauglei- RS2C__
fiilh- | gung | genauigkeit last (kg) Schub- schwindigkeit | onsgau- | Eingangs- | Positionier- |  klasse stung
- - (mm) (Hinweis 1) . > . RS2C_B
rung | (mm) (mm) Horizontal | Vertikal | kraft (N) (mm/s) er spannung punkte (Hinweis 2) | (¢/min) Bar oot heren Boaal o pmp
06 10 p) 90 50~800 300~190 - KLASSE 10 i i el noch groBeren Bestellmengen bitte gesondert anfragen.
Rs2c [ 12 0,02 6 1 45| (Abstand |__600-380 | |, DG28Y | 255Punkte |[aufBasisvon)| 90 WPreis des Controllers WiPreis Kabel Hinweis
20 4 B 27 50) 1000~633 . Ly =070 0.1 pm pro 1cf Ausfiihrungen | E/A-Modul Stiickpreis in EUR 1 ~ 5 Stk. Kabellange (m) Stiickpreis in EUR 1 ~ 5 Stk.
Der is zur brechung ist in
(Hinweis 1) Die maximale Drehzahl héngt von der Hubzahl ab. Dazu bitte die maximale Drehzahltabelle auf der rechten Seite beachten. (Hinweis 2) Saugleistungen von 90€/min mittels Ansauggeblése. ': ; diesem Controller nicht installiert, damit er fiir
c1 d i t i ur Vermgun_g steht.
Ca. 200 (Kabellange) 17852 An eite des Motors ) Hub S espingicte Moty ¢ S Achten Sie darau, einen ex‘lerrllen' S’\cha\tkre.ls r
D 10 g und eine richtung
(178: an urspriinglicher Seite des umsteuerbaren Motors) ‘ . 21 vorzusehen. Schaltungsbeispiele 5?5 394
14021 (Hinweis 3 Nongese ety 2-04ir Tiefe 6 g y (Preis Roboter-Grundkorper) + (Preis Controller) + (Preis Kabel) = Gesamtpreis
141 (Hinveis 3 .
e <Bsp.> Fiir R$2C06-R-C1-N-3-400,
1% r (Preis Roboter-Grundkdrper) + (Preis Controller) + (Preis Kabel) = Gesamtpreis
‘. I 675,00 EUR + 13500EUR  + 55,00EUR =865,00EUR
S —— — __
! = M Zulassige Uberhanglast B Zulassiges statisches Moment
1801 (mit Bremse) (Hinweis 3) _Montageseite: Links | & - Horizontaler Einsatz Wandmontierter Einsatz - Vertikaler Einsatz - Momentdiagramm  \y
2182 (mit Bremse): an urspriinglicher Motorseite ‘ «~ E; A
218 mit Bremse: an urspriinglicher Seite des umsteuerbaren Motors <5
70 £
42 g
- - £ B C
/S 7 \ § T = . "F A A MP Nem
a ( | A | T VR MY [ MP | MR
oo (] ) R C 25 | 33 | 30
J (=3 \ : B ) 33
138 c mm mm mm [lMax. Geschwindigkeit (mm/s)
178 (mit Bremse) L steigung | Gewicht | A | B | C steigung | Gewicht | A [ B | C steigung | Gewicht| A | C Ausfiih- i Hub (mm
L+40 (mitB ) 10kg |344] 29 | 62 8kg 47 | 22 | 355 06 2kg | 148 | 148 rung (mm) | 50~600 650 700 750 800
+40 (mit Bremse
1415 it roms w50 ® [ toostrelies [ (sl o3 s Tio 200 75 06 [ 300 [ 200 [ 70 [ 220 | 190
R I
‘ 101.5 50 2 12 6kg |335| 47 | 95 12 6kg 63 | 31 |263 s 0.5kg | 578 | 579 12 600 560 500 440 380
_ = kg [347] 72 [139 akg [109] 57 |300 20 1000 933 833 733 633
@ B-Méx Tiefe 8 ES @ 20 | e [334[ 67120 7| kg [ 92]57[265 - o ]
- . : = e ey | 2kg  |413[139[218 2kg |192[123[372 <Preisbeispiele> Die Preise gelten fir die Teilenummern links.
f [ | (Preis des Roboters) + (Preis des Controllers) + (Preis des Kabels) +
[P — B . | ) { B . 1 810,00 EUR + 135,00 EUR + 5500EUR  +
‘ a— K\ = (Optionale Umsetzung der Ausgangspositior)  + (Standardmodell mit Handy Terminal) =  Gesamtpreis
1 = - —| 0,00 EUR + 343,00 EUR = 134300 EUR
126.5 @ D4 Tiefe 6 2 @ . Kupplungsmontage- Controller E/A -
568 b LS Optionen (@ ‘ Teilenummer | - richtung ~ | Ausfiihrungen| ™ |Ausfihrungen| ~ Kabellénge| - Hub - (E,Husw)
53 RS2C06B - R - C1 - - 3 - 400 - E-H
it n ririctung 0 50 (Hinweis 3) Abstand von beiden Seiten zu den mechanischen Anschlagen _ _ _ _ _
I | o i X . . Handy Terminal Handy Terminal Support-Softy Support-Softy E/A-Kabel Robote Controller-Bedi Optionale
7 T (Hinweis 4) Montageseite der @6 Druckluftvorrichtung rechts oder links wahlbar. Standard-Spezifikati- | mit mit USB-D: mit R$232C-Daten- leitung i 0
[L=x@]0) =i (Hinweis 5) Der Mindestbiegeradius des Roboterkabels ist R30. on kabel . . . |Grundkdrper
T— 1 . . . . L Anderung des Ausganspunkles =
E’; — 5 (Hinweis 6) Auf den letzten 100mm bis zu den Roboterendflachen fixieren, um Optionen ﬁ < =
%I I das Roboterkabel zugfrei zu halten. o= - L — 1]
‘L (Hinweis 7) Wenn zur Roboterbefestigung Diibelldcher von @4 hergestellt werden, = & ﬂ
Monageseie: ecs ‘ 24 ‘ Montageseite: Links darf der Schaft nicht tiefer als 6mm in den Roboter eingefiihrt werden. >
17 55 Der Schaft darf nicht 6mm oder tiefer in den Roboter eingefiihrt werden. OpLNT E m D S R T MJ/NIE KJ/KE BC
. ’ ; ' . |Fiir Roboter-Grundauf- | .
BMage/Gewichte Die Ausgangspo- Handy Terminal gg:gi)f/ilgiirglznﬂit ﬁggqon—Soﬂware it | §\pport-Software mit m&mﬁﬁf Knmnl;:gu bauten. Ry
Ausfiihrung| Hub (mm) 50 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 Spez. | Sition wird aut die Standardspezifikation | roir,annschalter Datenkabel. RS282C-Datenkabel. | ationen heniiigt. Bedienungsanleitung | gniziten: KoLl
L 280 | 330 | 380 | 430 | 480 | 530 | 580 | 630 | 680 | 730 | 780 | 830 | 880 | 930 | 980 | 1030 vt e teahey  [soedftionen |Spexifionen (SPEEENT | Speaiftionen [FITE Kh-Japanion (19101 Sohvarz
A 3 Z 5 3 7 3 9 10 19 12 13 14 15 16 17 18 55.359, 395 #5.359, 395 55.360, 395 ME: Englisch KE: Englisch
B 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 -
Aufprei: hne Aufi 4. 177, 14 1 12 12
RS2C c 90 | 140 | 190 | 240 | 290 | 340 | 390 | 440 | 490 | 540 | 590 | 640 | 690 | 740 | 790 | 840 SEEEN] O fprols 300 |68 i 10 20 2 il s
D 100 150 200 250 300 350 200 450 500 500 500 500 500 500 500 500 (®Informationen zum Kauf von Optionen finden Sie auf S.395  Samtiche Unterlagen gemé Maschinenrichtlinie 2006/42/EC, wie Bedienungsanleitungen, sind ausschlieBlich in englischer Sprache verfiigbar!
Gewicht (kg)| 2.1 2.3 2.5 2.7 2.9 3.1 3.3 3.5 3.7 3.9 4.1 4.3 4.5 4.6 4.8 5.0

El-383  @wetrgewicht bei Ausfinrung "mit Bremse” 0.2kg. B384



