Einspindelroboter Reinraumspezifikations-

modell RS3C -Gerade Ausfiihrung-

Samtliche Unterlagen gemédB Maschinenrichtlinie 2006/42/EC, wie Bedienungsanleitungen, sind ausschlieBlich in englischer Sprache verfiighar!
[l Eigenschaften: SerienmaBig ausgestattet mit Saugluftanschluss und Fett mit geringer Partikelbildung

[l Bauteile: Roboter - Controller - Kabel

SINGLE AXIS ROBOT

CE
Certified

(®Hinweise zum CE-Zeichen B=S.396

(® CAD-Daten
Teilenummer Optionen
Ausfiih- | Steigung | mit oder ohne Bremse Kupplungs- N
rung (mm) (®1) montageseite Controller E/A-Modul Kabellénge (m) Hub (mm)
06 NPN:N 1
RS3C 12 Ohne:Frei lassen Rechts:R C1 PNP:P g 50~ 800
Mit:B Links: L DC24V+10% CC-Link:C 10 (50mm-Schritte)
20 DeviceNet:D (elastisches Kabel)

(®1) Zur vertikalen Ausrichtung wéhlen Sie die Ausfiihrung mit Bremse. (Die Ausfiihrung mit Bremse ist fiir Steigung 20 nicht verfiigbar.)

Bestell- ‘ Teilenummer -| Kupplungsmontageseite |- Controller |-| E/A-Modul |- Kabellange - Hub
beispiel RS3C06B - R - c1 - N - 3 - 400
Preis Liefer-
m zeit
HPreis fiir Roboter-Grundkérper
. Stiickpreis in EUR 1 ~ 5 Stiick
TelI::;l:m- Hub (mm)
50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
RS3C
RS3C_B
.Preis des Controllers .Preis Kabel (®Bei noch griBeren Bestellmengen bitte gesondert anfragen.
Ausfiihrungen|  E/A-Modul | stiickpreis in EUR 1 ~ 5 Stk. Kabellénge (m) | Stiickpreis in EUR 1 ~ 5 Stk. A Hinweis
N 1
P 3 Der Schaltkreis zur Stromunterbrechung ist in
C1 diesem Controller nicht installiert, damit er fiir
C 5 verschiedene Sicherheitsstufen zur Verfiigung
D 10 steht.

(Preis Roboter-Grundkdrper) + (Preis Controller) + (Preis Kabel) = Gesamtpreis

<Bsp.> Fiir RS3C06-R-C1-N-3-400,

(Preis Roboter-Grundkdrper) + (Preis Controller) +

(Preis Kabel) = Gesamtpreis

Achten Sie darauf, einen externen Schaltkreis
zur Stromunterbrechung und eine Not-Aus-
Vorrichtung vorzusehen. Schaltungsbeispiele
25.394

B Zulassiges statisches Moment

757,00EUR  + 13500EUR  + 5500EUR =947,00 EUR
B Zulissige Uberhanglast
- Horizontaler Einsatz - Fiir Wandmontage - Vertikaler Einsatz - Momentdiagramm
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mm [Max. Geschwindigkeit (mm/s)
Steigung | Gewicht| A | B | C Steigung | Gewicht| A | B | C Steigung | Gewicht| A | C Ausfiih- | Steigung Hub (mm)
eSS [he TR w [ % ons n | e [sowol mo v [molwr
g g g
€3 8kg |480 6700 °© Skg | 6439413 2kg | 224224 L5 || S0 (e | v () | 250 || 220 || e
Bkg |573| 83 | 136 Bkg | 101] 62 |519 kg [458]459 ~ RS3C | 12 [600(500) | 560(500) | 500 | 440 | 380
8kg [403] 56 | 88 8kg [ 55 | 34 | 305 20 1000 933 833 | 733 | 633
12 6kg [399] 76 [118 12 6kg | 85 | 55 |334 (®Die Werte in ( ) gelten fiir den vertikalen Einsatz.
4kg 500|118 | 179 4kg 146 | 96 | 449 Prei Die Preise gelten fiir die Teilenummern links.
6kg [352] 71 | 104 6kg 71 ] 49 |262 (Preis des Roboters) + (Preis des Controllers) <+ (Preis des Kabels) -+
20 4kg  [366[109]148 20 4kg | 118 88 | 309 89200EUR  + 13500EUR + 5500EUR +
2kg 599 | 225 | 291 2kg 262 ] 203 | 554 (Optionale Umsetzung der Ausgangsposition) + (Standardmodell mit Handy Terminal) = Gesamtpreis
0,00 EUR + 343,00 EUR =1425,00 EUR
i Py ; _| Kupplungsmontage- | Controller E/A _ 2 _ _
Optionen Teilenummer richtung Ausfiihrungen - | Ausfiihrungen Kabelldnge Hub (E, H usw.)
RS3C06B - R - Cc1 - N - 3 - 400 - E-H
Handy Terminal Handy Terminal Support-Software Support-Software E/A-Kabel Robot Controller-Bedi Optionale Kunststoff-
Standard-Spezifikation |mit mit USB-D: mit RS232C-Daten- lanleitung nungsanleitung arben Grundkorper
kabel = .
. Anderung des Ausganspunides |
Opt.-Nr. E H D R T MJ/ME KJ/KE BC
i i q Handy Terminal Support-Software mit |Support-Software Mit E/A-Kabel. Wird AU T Fiir Controller
Die Ausqangspositon | Handy Terminal e eiication it |USB- mitRS232C-Daten- [T NPN PP ufbauter, Bedienungsanieitung
wird auf die gegenil- |Standardspezifikation Roboter-Kunststoff-
Spez. i i ket Totmannschalter Datenkabel. kabel. e enthalten enthalten. bt S
it 25,359, 395 Spezifikationen Spezifikationen Spezifikationen gsggi‘;ﬁgétionen W Japaﬁisch KJ: Japanisch g
’ #x'S.359, 395 #=S.359, 395 25S5.395 »=S.360, 395 ME: Englisch KE: Englisch
Aufpreis Ohne Aufpreis 343,00 568,00 177,00 140,00 19,00 12,00 12,00 5,00

Il Zubehér F
Controller E/A-Spezifikationen
m NPNPNP CC-Link DeviceNet
[¥Zubehtr Bedi fung (CD-ROW)) - Netzstecker - Biindstecker
r i [ CC-Link-Anschlu [ Devi —Anschius
\ * [l Roboterwerkstoff - Oberflachenbehandlung
Kabel Bauteile Fiihr i
[MWerkstoff Stahl
Roboter BOberflichenbehandlung - - eloxiert
Bedienungsanleitung [l Aligemeine Spezifikationen
(CD-ROM) Kugelgewinde-| p1 0. Positions- Betriebsumgebungs-
Die Ausfiihrung mit schwarzem Kunststoff gilt fiir den triebe sensor Temperatur - Feuchte
Hauptkdrper. (Bitte als Option angeben) 012 Schrittmotor Drehmelder 0 ~ 40°C, 35 ~ 85% rel. Feuchte
Controller-Spezifikationen 55° 8.393  Diagramm der Zykluszeit B S.398 (C10 gewalzt) (Inkremental) (nicht kondensierend)
Standardspezifikationen Terminologie 55°S.396
P 7 Wiederhol- | Maximale Traglast (kg)| Maximale Hub Lol © An- 0 Ansaug-
igkei aft win Ei zahl Positionier-| ¢/t aum. i
I (mm) (mm) Horizontal | Vertikal (N) o) (H(I:‘nvr‘;le/l:)“ dauer nung UL GLTERe) (E/min)
06 12 4 120 50~800 300~190 KLASSE 10
RS3C 12 +0.02 8 2 60 (Abstand 600~380 min. 10.000km 2(1;20[:)" 255 Punkte éuf Basis von 0.1 un) 90
20 6 - 36 50) 1000~633 - pro fcf
Hinweis 1) Die maximale Drehzahl hdngt von der Hubzahl ab. Dazu bitte die maximale Drehzahltabelle auf der rechten Seite beachten. (Hinweis 2) Saugleistungen von 902/min mittels Ansauggeblase.
_ Ca. 200 (Kabellénge) 223522 An Seite des Motors ) Hub 62.5: an urspriinglicher Motorseite
(223.5: an urspriinglicher Seite des umsteverbaren Motors) 62,52 An urspriinglicher Sete des umsteuerbargn Motors
Montageseite: Rechts 2-DAt Tiefe 6 06 L Hinweis 4)
175.5:1 (Hinweis 3) NG 43 (Montageseite: Rechts) 14.5:1 (Hinweis 3
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195.5+1 (mit Bremse) (Hinweis 3) ‘M Link % a
! ontageseite: Links | .@ ita- | i
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Ansicht in PrerichtungQl gg (Hinweis 3) Abstand von beiden Seiten zu den mechanischen Anschldgen
| | (Hinweis 4) Montageseite der @6 Druckluftvorrichtung rechts oder links wéhlbar.
/._‘_l . (Hinweis 5) Der Mindestbiegeradius des Roboterkabels ist R30.
E o (Hinweis 6) Auf den letzten 100mm bis zu den Roboterendfldchen
< ! «© fixieren, um das Roboterkabel zugfrei zu halten.
(Hinweis 7) Wenn zur Rohoterbefestigung Diibelldcher von @4 hergestellt werden,
‘ 2‘4 darf der Schaft nicht tiefer als 6mm in den Roboter eingefiihrt werden.
Montageseite: Rechts Montageseite: Links Der Schaft darf nicht 6mm oder tiefer in den Roboter eingefiihrt
17 55 werden.
EMaBe/Gewichte
Ausfiihrung| Hub (mm) 50 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800
L 336 386 | 436 | 486 536 586 636 686 736 786 | 836 | 886 | 936 | 986 | 1036 | 1086
A 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18
RS3C B 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19
C 90 140 190 | 240 | 290 340 390 | 440 490 540 590 | 640 | 690 | 740 790 840
D 100 150 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 500 500 500 | 500 | 500 500 500 500
Gewicht (kg)| 2.5 2.7 2.9 3.1 3.2 3.4 3.6 3.8 4.0 4.2 4.4 4.6 4.8 5.0 5.2 5.4

n'385 (®Mehrgewicht bei Ausfiihrung "mit Bremse" 0.2kg.

(®Informationen zum Kauf von Optionen finden Sie auf $.395  Sémtliche Unterlagen geméB Maschinenrichtlinie 2006/42/EC, wie Bedienungsanleitungen, sind ausschlieBlich in englischer Sprache verfiigbar!
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