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(®Hinweise zum CE-Zeichen B=S.396

Einspindelroboter Reinraumspezifikati-

onsmodell RSH2C -Gerade Ausfiihrung-

SINGLE AXIS ROBOT

Sémtliche Unterlagen geméB Maschinenrichtlinie 2006/42/EC, wie Bedienungsanleitungen, sind ausschlieBlich in englischer Sprache verfiigbar! @ CAD-Daten
[l Eigenschaften: SerienmaBig ausgestattet mit Saugluftanschluss und Fett mit geringer Partikelbildung
- [l Bauteile: Roboter-Grundkorper/Controller/Kabel/(Batterie)/(Entstorfilter) Teilenummer Optionen
= B Zubehdr Austiihrung|Steigung (mm) |mit oder ohne Bremse (®1) Controller (92) E/A-Modul | Mit/ohne Entstérfilter(®3) Kabel Hub (mm)
Roboter : -~ Controller E/A- Spezmkatlonen P
£ NPN/PNP ‘ CC-Lnk ‘ D Spezifikationen| - Absolut-Encoder | - inkre- NPN:N X enauigiet o
[Zubehér Bedienungsanleitung auf CD-ROM/Netzstecker/EXT- Ohne:Frei lassen jgg;“"“"" _ (mit Daten- . PNP-P Ohn_e:FO Z"gt;f 36' 3l5m:XR3 150~1050
Stecker/Blindstecker RSH2C 10 MitB — CC-Link:C o Mit:F1 55 SRS (50mm-
- D . ATOO-TISV)  C21A | 0218 e Spezifikationen 2=P396 Schritte)
— [ CC-Link-Anschiuss | Anschilss 20 AC200-230V|  C22A c228 || DeviceNet:D ' 10m:10 | 10m:R10
Roboterwerkstoff/Oberflichenbehandlung
Netzkabel = . T = (®1)Wird das Stellglied vertikal eingesetzt, wéhlen Sie den Motor "mit Bremse".
Controller Bauteile Grl:'r:g;ah Fgg;?:r?: s‘t:g'l"t Abi::::ﬁ:ee" (®2) Die Controller werden werkseitig mit Parametern fiir jede Ausfiihrung sind von der RoHS Richtlinie ausgenommen.
== = 9 (®3) Dieser Artikel erfordert einen Entstorfilter. Bei separater Bereitstellung durch den Kunden bitte "ohne" angeben. Achten Sie darauf, einen Uberspannungsschutz auf der Hauptseite des Entstorfilters einzubauen.
o [Mwerkstoff Stahl | Aluminium | _Aluminium Einzelheiten siehe Bedienungsanleitung.
=y eloxiert - eloxiert eloxiert ) "
' o " E/A Mit/oh Kabel .
-4 B Aligemeine Spezifikationen I:B)e_ste_ll-l ‘ Teilenummer | - | Controller | - Modul ‘ - ‘ Entlstgrfﬂser ‘ - ‘ L;n;e -| Hub ‘ w Lu?Ier- m
Kugelgewin- Positions-| Betriebsumgebungs- eispiel . B . ) i zei age
g (CD-ROM) detriebe Wi sensor | Temperatur/Feuchte RSH2C05B C22A N F1 3 400
015 Wechselstromservo- 0 ~ 40°C, 35 ~ 85% rel. Feuchte i fii - A
Controller-Spezifikationen GE° $.393  Diagramm der ZyKluszeit BE" S.400 (7 gewalzt) |  motoren toow | DrENMEIdEr | T it ondensierend) preis  MPreis fiir Roboter-Grundkdrper
. Stiickpreis in EUR 1 ~ 5 Stiick
Il Standardspezifikationen Terminologie 55°S.396 Teilenum- Hub (mm)
A 5 - - - - mer
Ausfiih- | Stei- [ Wiederhol- ;o160 Traglast (kg)| Nenn- | Max, Besciwin- |y, | Nennle- | Controller | Maximale | Reinraum- | ansaugiis 150/200 | 250/300 | 350/400 | 450/500 | 550/600 | 650/700 | 750/800 | 850/900 |950/1000] 1050
— gung | genauigkeit kraft (Hinweis 1) (mm) bensdau-|Eingangsspan- | Anzahl Posi- klasse tung
9 (mm) (mm) Horizontal | Vertikal | (N) (mm/s) er nung tionierpunkte| (Hinweis 2) | (@min) RSH2C__
05 50 16 339 300~120 150~1050 min 1-phasiger Wechselstrom KLASSE 10 RSH2C_B
RSH2C | 10 +0.01 40 8 169 | 600~240 (Abs(t]and 10 OOdkm 100~115V 255 Punkte OaE]Jf Basis v¢1)n 90 (®Bei noch groBeren Bestellmengen bitte gesondert anfragen.
20 20 4 84 1000~500 5 : 200~230V £10% .1 pym pro 1cf . . . o
————— " —— ) - — - Il — Wl Preis des Controllers lPreis Kabel lPreis des Entstorfilters
(Hinweis 1) Die maximale Drehzahl hangt von der Hubzahl ab. Dazu bitte die maximale Drehzahitabelle auf der rechten Seite beachten. (Hinweis 2) Saugleistungen von 90¢/min mittels Ansauggeblase] = — = = = = =
Ausfiihr] Stiickpreis in EUR 1 ~ 5 Stiick Kabel Stiickpreis in Kabel Stiickpreis in Mit/ohne Stuckprels
ungen C21A/C22A C21B/C22B  (standare) | o EVR, | (elastisch) |  EUR = Entstorfiter | MEURT~S
. g Absolut-Encoder (mit | Inkremental-
Ca. 235 (Kabellinge) S 213:3m ite des Motors Hub M2 Motorseie_ E/A Datensicherungsbatterie)| Ausfiihrung 3 R3 Ohne:FO
é (213: an urspriinglicher Seite des umsteuerbaren Motors) 7() 1123 An urspriinglicher Seite des umsteuerbaren Motors N 5 R5 Mit:F1
g 1281 (Hinweis 3) 50 1;igwei15 3 P 10 R10
+ . .
£ = C A
P | | D Hinweis
7§ @ = 3 o [ T T )| 1 @ Der Schaltkreis zur Stromunterbrechung ist
2 T in di Controller nicht installiert, damit
ol § Jr ! ‘ 1 ‘ 1 ! (Preis Roboter-Grundkorper) + (Preis Controller) + (Preis Kabel) + (Preis Entstorfilter) = Gesamtpreis 'e"rﬂ‘ffvee'r"sc,?;J‘e’n‘e”s'}'&er',?;‘ss‘tﬁfe’n 23‘,'
3| &= s———-= ‘ T ,77777«?,777,%,777, o <Beispiel> Fiir RSH2C05-C22A-N-F1-3-400, Verfiigung steht.
S ! i (Preis Roboter-Grundkérper) + (Preis Controller) + (Preis Kabel) + (Preis Entstorfilter) = Gesamtpreis Achten Sie darauf, einen externen Schalt-
@f Sl o= o] — 1890,00 EUR 523,00 EUR 82,00 EUR 3300EUR = 2528,00 EUR Kreis zur Stromunterbrechung und
= [T} I ) & A + A + " + A = 3 reis zur Stromunterbrechung un
165 1 (it Bremse) (Hinwieis 3) 4-M6x1.0 Tiefe 10 R I — eine Not-Aus-Vorrichtung vorzusehen.
+ IT Bre Inwels - l P . " e . . It
205w Tiefe 10 M Zulsssige Uberhanglast M Zulsssiges statisches Moment Schaltungsheispile DS.394
Ca. 200 (Lange der Bremse mit Kabel mit Bremse) 2483 (mit Bremse): an ) .
248 mit Bremse: an uspringicher St oo umsteueraren Netors - Horizontaler Einsatz - Wandmontierter Einsatz - Veertikaler Einsatz - Momentdiagramm My
e L+35 (mit Bremse)
+35 (mit Bremse A
10 (27) L
‘ 160 ‘
I B — C
Y T I o . , I WP
a g i ® ‘ ¢ i
— 23| [ '}
< ‘ | | B ¢
\*’ Max. Geschwindigkeit (mm/s|
198 (mit Bremse) mm mm mm . 9 ( )
163 50 Ax100 B 50 (62) : ichf A| B | C AlB|C Al C if\_y;- Stei- Hub (mm)
y 50kg [ 33| 6 | 18 50kg | 0 [ 0 | O 16kg 9 g uh- | gung
- . 100 b
C-M5x0.8 Tiefe 10 A0kg [ 96 [ 10 | 28 a0kg [0 [0 [0 Tokg | 12 | 12 rung | (mm)| 150~650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050
— = = = — 05 I30kg 188 16 | 43 °° [Boka [ 0 [0 [0 ©°° [Toko| 37 | 38 05 | 300 | 255 225|195 | 180 | 165 | 150 | 135 | 120
L5 > 20kg | 256 | 29 | 76 20kg | 24 | 9 | 152 Skg | 113 | 114 peHac| 10 | 600 | 510 | 450 | 390 | 360 | 330 | 300 | 270 | 240
2 TE g ——— I S— 40kg | 69 | 8 | 18 40kg | 0 [0 | 0 8kg | 47 | 49
] 1o [ BOkg 90 [T4 ]8T [B0kg [0 [0 [0 o [T6kg [ 75 | 77 20 1000 |1000| 900 | 800 | 700 | 650 | 600 | 550 | 500
- 4 & & & 4 © 20kg | 127 | 25 | 55 20kg | 10 | 4 | 37 4kg | 131 | 133
- @10H7 Tiefe 8 % 10kg | 251 | 61 | 130 10kg | 87 | 41 [ 197 2kg | 300 | 302 <Preisbeispiele> Die Preise gelten fiir die Teilenummern links.
153 D 2 g fotg 1%50 gg 416 fOI;g 10 010 o5 |4k | 1T | 115 (Preis des Roboters) + (Pres des Controllrs) + (Preis des Entstorfiters) -+ (Preis des Kabels) +
188 (mit Bremse) £ 20 1gkg e % 20 1gkg 5; ;g gg 24 || 2 || 2 216000EUR + 52300EUR + 3300EUR  + B200EUR +
74 ; 5kg | 259 | 122 | 179 5kg | 147 | 100 | 220 (Optionale Umsetzung der Ausgangsposition) + (Standardmode\l mit Handy Terminal) = Gesamtpreis
£ 55 ‘ o) 5 2 (®Bei Uberhang=0 zusétzlich Fiihrungen 0.4. verwenden, um Lastgewicht zu stiitzen. 0,00 EUR 343,00 EUR = 3141,00 EUR
] —_2
3 15 2 . @ - B Controller ‘ E/A ‘ Entstorfilter
‘ 2 (Hinweis 3) Abstand von beiden Seiten zu den mechanischen Optionen ‘ Teilenummer ‘ ‘ Ausfiihrungen Ausfiihrungen Mlt/ohne Kabel Hub (E, Husw.)
1 | p < Anschlégen RSH2C05B - C22A - N
©® E= { (Hinweis 4) Der Mindestbiegeradius R des Kabels betrégt 50.
3 @ § <l Handy Terminal Handy Terminal Support-Software Support-Software E/A-Kabel Robot Controll
I & ol o Standard-Spezifikation | mit mit USB-D: mit RS232C-Datenkabel leitung anleitung
—
Erdanschluss (M4 =
(M4) *E GroBe der FI < M3 (6 6 x11.6) Optionen e B
BMaBe/Gewichte k % C
Ausfiirung[  Hub (mm) 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000|1050 OpLNr = m 5 S = T TIE e
L 475 525 575 | 625 | 675 725 | 775 | 825 | 875 925 | 975 | 1025|1075 | 1125 | 1175 | 1225 | 1275 | 1325 | 1375 Die Ausgangsposition | Handy Terminal Handy Terminal Support-Software mit Support-Software Mit E/A-Kabel. Wird fiir | Fiir Roboter-Grundauf- | Fiir Controller
A 0 1 1 2 2 & 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 wird auf die gegenii- | Standardspezifikation | Spezifikation mit SB- mit RS232C-Datenkabel |NPN/PNP-Konfigurati- | bauten. Bedienungsanleitung
berliegende Motorseite | Spezifikationen Totmannschalter Datenkabel. Spezifikationen onen bendtigt. Bedienungsanleitung enthalten.
RSH2C g 130 11000 11500 11020 11520 11040 11540 11060 11560 11080 11580 12000 125(? 12020 12520 12(20 12540 12060 12560 Spez. verlegt. 25,359, 395 Spezifikationen Spezifikationen 255.395 Spezifikationen enthalten. KJ: Japanisch
25.359, 395 #S.359, 395 25,360, 395 MJ: Japanisch KE: Englisch
D 280 | 330 | 380 | 430 | 480 | 530 | 580 | 630 | 680 | 730 | 780 | 830 | 880 | 930 | 980 | 10301080 1130 | 1180 AT
e~ hG:)e‘\/:vuf:“:t (k?)‘ B3.9 | 4;(2 45|48 | 51|54 |57 |60 64|67 |70|73|76|79)|82]|85)]88]| 92|95 Aufpreis Ohne Aufpreis 3300 56300 7700 12000 900 T2.00 T2.00
n-389 @Mehrgewicht bei Ausfinrung "mit Bremse" 0.3kg. (®Informationen zum Kauf von Optionen finden Sie auf $.395 Sémtiiche Unterlagen geméB Maschinenrichtiinie 2006/42/EC, wie sind in englischer Sprache verfiigbar! n_390





