Einspindelroboter Reinra

umspezifikati-

onsmodell RSH3C -Gerade Ausfiihrung-

Sémtliche Unterlagen geméB Maschinenrichtlinie 2006/42/EC, wie Bedienungsanleitungen, sind ausschlieBlich in englischer Sprache verfiigbar!

[l Eigenschaften: SerienmaBig ausgestattet mit Saugluftanschluss und Fett mit geringer Partikelbildung

- W Bauteile: Roboter-Grundkarper/Controller/Kabel/(Batterie)/(Entstorfilter)
= B Zubehor
Roboter o~ Controller E/A-Spezifikationen
A (A ] NPN/PNP_ CC-Link DeviceNet
. Zubehér Bedienungsanleitung auf (_JD-ROM/Netzstecker/
= (T-Stecker
- [ CC-Link-Anschluss | DeviceNet-Anschiuss

Il Roboterwerkstoff/Oberflichenbehandlung

CE

ertifiziert
SINGLE AXIS ROBOT (®Hinweise zum CE-Zeichen 2£5.396
(® CAD-Daten
Teilenummer Optionen
Ausfiihrung|Steigung (mm)| mit oder ohne Bremse (1) Controller (®)2) E/A-Modul | Mit/ohne Entstorfilter(®)3) Kabel Hub (mm)
ifikati-| Absolut-Encoder | Inkre- ) _
05 . e Ior?eln (mit Daten- ~ [mental- NPN:N Ohne:FO Genauigkeit|  Flex 150~1050
Ohne:Frei lassen |Strom- sicherungsbatte- [Ausfiin- PNP:P o 3.5m:3| 3.5m:R3
RSH3C 10 Mit:B versorgun tie) wg || CC-Link:C Speifikati Mltrgl.)s 55| 5mA5 (SS?I’T.‘Q")
' ACT00~115V] _ C21A___[c21B ; . pezifikationen 2P 70m:10 | 10m:R10 chritte;
20 noz0zs0v]  Gaza Icazm| DeviceNetD = T

(®(2) Die Controller werden werkseitig mit Parametern fiir jede Ausfiihrung voreingestellt. Datensicherungsbatterien sind von der RoHS Richtlinie ausgenommen.
(®2) Dieser Artikel erfordert einen Entstorfilter. Bei separater Bereitstellung durch den Kunden bitte “ohne" angeben.
Achten Sie darauf, einen Uberspannungsschutz auf der Hauptseite des Entstorfilters einzubauen. Eir iten siehe Bedi itung

) . " .
Bestell- ‘ Teilenummer | - | Controller | - | E/A-Modul | - | Mit/ohne Entstorfilter | - | Kabel | - | Hub ‘ _E Liefer-
beispiel  gpsHscos - c2eA - N - Fi1 - 3 - 400 zeit

Arbeits
tage

lPreis fiir Roboter-Grundkérper
€ Preis

. Stiickpreis in EUR 1 ~ 5 Stiick
Te“:,.r::m' Hub (mm)
150/200 | 250/300 | 350/400 | 450/500 | 550/600 | 650/700 | 750/800 | 850/900 |950/1000| 1050
RSH3C__

(®Bei noch groBeren Bestellmengen bitte gesondert anfragen.

HlPreis des Controllers lPreis Kabel

W Preis des Entstorfilters

- Stiickpreis in EUR 1 ~ 5 Stiick Stiickpreis| Kabel [Stiickpreis  Mit/oh HIETED
C21A/C22A Cate/coos | Kabel [SUSERD Sl Wonne | inEUR1-~5

ungen (Standard) in (ela n Entstorfilter Stiick

E/A . Absolut-Fncoder . Inkremental- 1 ~ 5 Stk. | stisch) | 1 ~ 5 Stk.

(mit Datenspeicherbatterie) | Ausfiihrung 3 32,00 3 Ohne:FO
N i ™
P 5 10900 | R5 MitF1
10 182,00 R10
g A Hinweis

(Preis Roboter-Grundkorper) + (Preis Controller) + (Preis Kabel) + (Preis Entstorfilter) = Gesamtpreis

<Beispiel> Fiir RSH3C-C22A-N-F1-3-400,

(Preis Roboter-Grundkérper) + (Preis Controller) + (Preis Kabel) + (Preis Entstorfilter) = Gesamtpreis
207,000 + 523,00EUR + 8200EUR + 33,00EUR  =2708,00 EUR

Der Schaltkreis zur Stromunterbrechung ist
in diesem Controller nicht installiert, damit

er fiir verschiedene Sicherheitsstufen zur
Verfiigung steht. Achten Sie darauf, einen
externen Schaltkreis zur Stromunterbrechung
und eine Not-Aus-Vorrichtung vorzusehen.

Netzkabel [Gr Schiitten | seitenabdeckungen
§ [MWerkstoff | Aluminium Stahl Aluminium [ Aluminium
—_— | eloxiert - eloxiert eloxiert
— Il Aligemeine Spezifikationen
Kugelgewin-| 0 otor Positions- Betriebsumgebungs-
el i itung (CD-ROM) detriebe sensor Temperatur/Feuchte
e . . 015 Wechselstomservo- | o o1ior |0~ 40°C, 35 ~ 85% rel. Feuchte
Controller-Spezifikationen &5 $.393  Diagramm der Zykluszeit = S.400 (C7 gewalzt) | motoren 100w (nicht kondensierend)
M Standardspezifikationen Terminologie 55°S.396
Aus-| Stei- | Wiederhol- | Maximale Traglast| Nenn- |Maximale Geschwin- Hub Nennle- | Controller Maximale Reinraum- |Ansauglei-
fiih- | gung | genauigkeit (kg) kraft digkeit (Hinweis 1) (mm) bensdau-| Eingangs- |Anzahl Posi- klasse stung
rung | (mm) (mm) Horizontal N (mm/s) er spannung |tionierpunkte| (Hinweis 2) | (&/min)
8 05 80 339 300~105 150~1050 il 100~115V KLASSE 10
I 10 +0.01 60 169 600~210 (Abstand 10 OOdkm 200~230V 255 Punkte |( auf Basis von 90
(n,:’ 20 30 84 1000~450 50) i +10% 0.1 pum pro 1cfj
Hinweis 1) Die maximale Drehzahl héngt von der Hubzahl ab. Dazu bitte die maximale Drehzahltabelle auf der rechten Seite beachten. (Hinweis 2) Saugleistungen von 90¢/min mittels Ansauggeblése.
Ca. 235 (Kabelldnge) § 245+3 An Seite des Motors Hub 144:an Motorseite
g (245:an eite des Motors) 100 14423 An urspriinglicher Seite des umsteuerbaren Motors
= - 80 44+1
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(! ‘ . w2 (Hinweis 3) Abstand von beiden Seiten zu den mechanischen
= © ~E =) Anschligen
[*3
© ? L ~ g (Hinweis 4) Der Mindestbiegeradius R des Kabels betragt 50.
T ©
Erdanschluss (M4)
* Empfohlene GroBe der Flachmutter: M3 (6x6xt1.6)
HMaBe/Gewichte
Ausfihrung] Hub (mm) | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 [1000|1050
L 539 | 589 | 639 | 689 | 739 | 789 | 839 | 889 | 939 | 989 | 1039 | 1089 | 1139 | 1189 | 1239 | 1289 | 1339 | 1389 | 1439
o A 1 1 2 2 8] 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10
2 B 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100
[ C 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26
= D 330 | 380 | 430 | 480 | 530 | 580 | 630 | 680 | 730 | 780 | 830 | 880 | 930 | 980 | 1030|1080 | 1130 | 1180 | 1230
Gewicht (kg)| 47 | 50 | 53 | 56 | 59 | 62 | 66 |69 |72 | 75|78 |81 |84 |87 ]90]93]97 100103

Kl-391

W Zuliassige Uberhanglast B Zulissiges statisches Moment Schaltungsbeispiele #='S.394
- Horizontaler Einsatz - Wandmontierter Einsatz - Momentdiagramm
A My
B N-m
A w MY MP MR
c c MR 128 143
B
mm mm MMax. Geschwindigkeit (mm/s)
Steigung | Gewicht] A B C  Steigung|Gewicht] A B C If\_}l:- :Tenlg-’ Hub (mm)
80k 594 20 17 80k 0 0 0 uh- u
60kg 707 e 29 60kg 0 0 0 rung | (mm) 150~600| 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 |1000/1050
€3 40kg | 844 63 54 €3 40kg 15 18 505 8 05 300 264 (225|195|180 | 165|150 | 135 | 120 | 105
A | W7 || 9 || T 20K T I O O 7 T [ 10 | 600 [528]450]390 360330300270 240 | 210
60kg 375 30 25 60kg 0 0 0 (7]
10 40kg | 472 57 a7 10 40kg 8 1 196 o 20 1000 {1000| 900 | 800 | 700 | 650 | 600 | 550 | 500 | 450
20kg | 622 | 137 | 111 20kg | 74 90 | 517 ] o ] ] ]
30kg 338 76 57 30kg 20 27 182 P Die Preise gelten fiir die Teilenummern links.
20 20kg 401 125 92 20 20kg 56 76 302 (Preis des Roboters) + (Preis des Controllers) + (Preis des Entstorfilters) + (Preis des Kabels) + (Optionale Umsetzung der Ausgangsposition)  +
T0kg | 687 | 274 | 200 T0kg | 163 | 225 | 617 207000EUR + 52300EUR + 3300EUR + 8200EUR + 0,00 EUR +
(®Bei Uberhang=0 zusétzlich Fiihrungen 0.4. verwenden, um Lastgewicht zu stiitzen. (Standardmodell mit Handy Terminal) = Gesamtpreis
343,00 EUR = 3051,00 EUR
N e . Controller-Ausfiih- E/A Entstorfilter
Optionen ‘ Teilenummer ‘ - rungen * | Ausfiihrungen | = ‘ Mit/ohne ‘ - ‘ Kabel |- Hub - (E,Husw)
RSH3C05 - C22A - N - F1 - 3 - 400 - E-H
Handy Terminal Handy Terminal Support-Software Support-Software E/A-Kabel Robot i-| Controll
Standard-Spezifikation | mit mit USB-D: mit RS232C-Datenkabel tung . leitung . -
Optionen Andemngffsﬂusganswnﬁs - == -
Opt.-Nr. E H D S R T MJ/ME KJ/KE

Fiir Roboter-Grundauf-

Die Ausgangsposition Handy Terminal gsggi)f/il:{irgilnrar: it ﬁggeon-Soﬂware ot Support-Software xit %":\;:,(abel' Loy bauten. E:Lgﬂ:}nrgg; feitung
Spez. wird auf die gegenii- Standardspezifikation TR e Datenkabel mit RS$232C-D: bendtiat Bedienungsanleitung el
: berliegende Motorseite | Spezifikationen s e Spezifikationen uot. enthalten. b 5
il »S.359, 395 Spezifikationen Spezifikationen »5.395 Spezifikationen MJ: Japanisch KJ: Japanisch
ot SR 25,359, 395 #5.359, 395 " 25.360, 395 VE: EnZIisch KE: Englisch
Aufpreis Ohne Aufpreis 343,00 568,00 177,00 140,00 19,00 12,00 12,00
Informationen zum Kauf von Optionen finden Sie auf S.395 Sémtliche Unterlagen geméB Maschinenrichtlinie 2006/42/EC, wie Bedi i sind i in Sprache verfiigbar!
p
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